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D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegbtowe] specyfikamjhnicznej (SST)aswymagania dotyexe wykonania i odbioru rob6t drogowych i mostowych
w zwiazku z zadaniem pt,Remont nawierzchni drogi nr 170101C Oséwka — grgminy — Walentowo — Niedwiedz — Hornéwek na odcinku od km
1+000 do km 2+066”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna stanowi dokuimpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatifi rob6t w zwazku z zadaniem pt.
+,Remont nawierzchni drogi nr 170101C Oséwka — gr. giny — Walentowo — Niedwiedz — Hornéwek na odcinku od km 1+000 do km 2+066"

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZE N | PRZEPUSTOW

D-02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

D-02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKA LISTYCH

D - 03.01.01 PRZEPUSTY POD KOROMN DROGI

D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

D-04.02.01 WARSTWY OD3ACZAJACE | ODCINAJACE

D-04.03.01 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

D — 04.04.02b PODBUDOWA ZASADNICZA Z MIESZANKI KRUSZYWA NIEZWI AZANEGO

D - 05.03.05a NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO.WARSTWA SCIERALNA wg WT-1 i WT-2 z 2010r.
D-05.03.05b NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO. WA RSTWA WI AZACA i WYROWNAWCZA wg WT-1i WT-2 z2010r.
D - 06.02.01 PRZEPUST POD ZJAZDEM

D - 06.03.01SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

D - 06.04.01 ROWY (W przypadku rob6t remontowych i trzymaniowych)

D - 07.05.01 BARIERY OCHRONNE STALOWE

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione porgj okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowcy caldg¢ techniczno-aytkowa (droga) albo jego g#¢ stanowaca odrbny
element konstrukcyjny lub technologiczny (obiektstaavy, korpus ziemny, yzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dhlugos¢ mostu - odleghc migdzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych zsypdh - odlegtac w swietle podstaw
sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe;j.

144 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwuuab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraaszelkimi uradzeniami technicznymi
zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.45 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczonaichu pojazdéw obstugigych zadanie budowlane na czas jego
wykonania, przewidziana do usgoia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronarpatrzony pieaia organu wydajcego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami,
stanowacy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych,zgty do notowania zdaraei okoliczndici zachodacych w toku wykonywania robét,
rejestrowania dokonywanych odbioréw rob6t, przekamyia polecé i innej korespondencji technicznej paxizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawa i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przesakedenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pegsz

1.4.38. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahy&ontraktowych (wyznaczona przez Zamawdago, o ktérej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna zdzamowanie robét i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpoweaniona do kierowania robotami i do wypbwania w jego imieniu w sprawach
realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbbahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apasiziejcymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwnaz ze sposobem ich gokenia.

1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - & obiektu oparta na podporach mostowych, twoaz ustréj nioscy dla
przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyne&u utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksigzka obmiaréow - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanystionami, stzacy do wpisywania przez
Wykonawe obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliggzeszkicow i ew. dodatkowych zaiznikow. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu
przez Irtyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badaey zaakceptowane przez Zamaudepo, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich bada
prob zwhzanych z ocenjakasci materiatow oraz robét.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania rob6t, zgodne z dokumentaecpjektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane
przez Irtyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkadodry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pegz

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgtych do przejmowania i rozktadania op@n od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne
warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bigedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferyyzim

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstwa $cieral a podbudow, zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i
przekazywanie ich na podbudew

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa #ea do wyréwnania nieréwsoi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stica do przenoszenia obgén od ruchu na podi®. Podbudowa nie sktadé sic z podbudowy zasadniczej i
podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérngsézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona skiadask z jednej lub dwéch warstw.
f)  Podbudowa pomocnicza - dolna&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przedtaiziem wody, mrozu i
przenikaniem cgstek podiga. Maze zawierd warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtwnymezaeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami driatmrozu.



h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniefiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy nawierzchaaéej powyej.
i)  Warstwa odsczapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitgie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu towgego.
1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.
1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowarpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ructhlipznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnéé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjesé przedziat tolerancji nie zostat okdleny - z
przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi paseinu przeznaczony do umieszczania w nim drogiigzamych z nj urzadzeh oraz drzew i
krzewoéw. Pas drogowy me réwnie obejmowd teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adze chroniacych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapiddw, umieszczenia udzen organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do
ruchu pieszych, siaca jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podiae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;gey pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.28. Podiae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa paalidezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu umliwienia przegcia ruchu
budowlanego i wigciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przezzymiera/Kierownika projektu, w formie pisemnej,
dotyczce sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydaggaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31. Przedsjwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagr®nia drogowego lub catkowita modernizacja/przela (zmiana parametrow
geometrycznych trasy w planie i przekroju padiym) istniejcego padczenia.

1.4.32.  Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghjmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlakliéwek zwierat dziko zyjacych lub
urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemémtdowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania budowlanegoprmyktad dolina, bagno, rzeka,
szlak wedréwek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, staposviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopreykiad droga, kolej, rurogy, kanat, cig
pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa es¢ézlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaligacharakterystyk i wymiary obiektu kdacego
przedmiotem robot.

1.4.36  Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegozevsktada sk z petnejsciany, stupéw lub innych form konstrukcyjnych, grzyn, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu uposzikowanie i przywrdécenie pierwotnych funkcji terenararuszonym w czasie realizacji zadania
budowlanego.

1.4.38. Rozpttos¢ teoretyczna - odlegéé migdzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szerokéc¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegfomiedzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii propeie]
do osi podtunej, obejmuje catkowdtszeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdingodzajow ruchu oraz szeragkochodnikéw
mierzona wswietle poeczy mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dotlem oddzietsj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.  Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichidio(przedmiarem) w kolejrimi technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsganignione w kontrakcie jako twasze
czg$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagbiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dweeja ruchu pieszego.
1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowa lub inma drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogpiweichu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - ¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoygia odebrg catai¢ konstrukcyjm lub technologiczsy zdoln do samodzielnego
petnienia funkcji technicznozytkowych. Zadanie me polegé na wykonywaniu rob6t zwranych z budow modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz
ochrory budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych rob6t, bezpiearswo wszelkich czynriwi na terenie budowy, metodyzyde przy
budowie oraz za ich zgodéioz dokumentagj projektows, SST i poleceniami tryniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymamgain
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, loka&dkg i wspotrzdne punktéw giéwnych trasy oraz reperéw, dziennikidwy oraz dwa egzemplarze
dokumentaciji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadtioza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili edbi ostatecznego robét.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykoaavdtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazemdanym w szczegoétowych warunkach umowy,
uwzgkdniajacym podziat na dokumentacprojektowva:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz projektow dokumentagj wykonawca (techniczn) i zostam
przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidwykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagjprojektovg i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkawkumenty przekazane Wykonawcy przezyhiera/Kierownika projektu stanowiczgsé
umowy, a wymagania ok§lne w chéby jednym z nichgobownzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej daolentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obpuje kolejndé¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych
warunkach ogoélnych” (,0g6lnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mze wykorzystywd bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu weiminatychmiast powiadoti
Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayrj wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na finie s wazniejsze od wymiaréw okgonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetials zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od ktérych dopuszczalng adchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdweneéntéw budowli muszwykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
mog przekraczéa dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nieda w peini zgodne z dokumentagprojektows lub SST i wplynie to na niezadowajeg jakas¢
elementu budowli, to takie materialy zostamastpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykem@onownie na koszt Wykonawcy.



1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pogthem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniegcych obiektéw (jezdnieiciezki rowerowe, cigi piesze,
znaki drogowe, bariery ochronne, sgizenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okrdswvania realizacji kontraktu,zado zakaczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, gadniony z odpowiednim
zarzdem drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieé@eob6t w okresie trwania budowy. W zalesci od potrzeb i
postpu robét projekt organizacji ruchu powiniencbya bieaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe gdzenia zabezpieczgje takie jak:
zapory,swiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgtay ten sposo6b bezpiecmtwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocgciow dzieh i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest mieodzowne ze wzellow
bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie kxda akceptowane przezApniera/Kierownika projektu.

Fakt przysfpienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony zzymierem/Kierownikiem projektu
oraz przez umieszczenie, w miejscach §dlach okrélonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tré¢ bedzie zatwierdzona
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboej zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen kontraktova.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniemeealizacji kontraktuzado zakdczenia i odbioru ostatecznego
robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegtlzie utrzymywad tymczasowe ugglzenia zabezpieczgje, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaty
i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie isnedki niezlzgdne do ochrony rob6t, wygody spotecgeid innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie oznakuje teren budowy, w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepdizdéw i maszyn pracigych przy realizacji robét, Wykonawca odpowiednimakuje w
sposob uzgodniony z dgnierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysfpienia do rob6t Wykonawca obwi& publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony zzymierem/Kierownikiem projektu
oraz przez umieszczenie, w miejscach §dlach okrélonych przez Inyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych treé¢ bedzie zatwierdzona
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen kontraktova.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosow& w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dnge ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcastizie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag¢ na celu stosowaniegsio przepiséw i norm dotygeych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu
budowy oraz bdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub débr publicznych i innych, a wynidech z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatychastpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgd na:
1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopovdgalojazdowych,
2) srodki ostranadsci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pyitérh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisOw vepya sprzt przeciwpdgarowy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszyeh, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢xla sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegiisaabezpieczone przed dgsém oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpnearem wywotanym jako rezultat realizacji robét alpez personel
Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza esi uzycia materialdbw wywolujcych szkodliwe promieniowanie o eseniu wikszym od dopuszczalnego, okimmego
odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweyte do robét bda mialy aprobag techniczia wydany przez uprawnionjednostk, jednoznacznie oké&jaca brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatow fnadowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkaiczeniu roboét ich szkodliwig zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢
uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania.zéi wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgodk na wycie tych materiatéw od wiaiwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca iyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami, a ich aycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie
srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak rurggi, kable itp. oraz uzyska od
odpowiednich wiadz ¢glacych wiacicielami tych uradzeh potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyighminstalacji i urgdzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvezasow dla wszelkiego rodzaju robo6t, ktére mdjy¢ wykonane w
zakresie przelenia instalacji i urzdzei podziemnych na terenie budowy i powiadénhnzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamma
rozpoczcia rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia fpshalacji Wykonawca bezzwitocznie powiadomiyniera/Kierownika projektu i zainteresowane
wiadze oraz &dzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca &dzie odpowiada za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia aggtala powierzchni ziemi i ugelzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez
Zamawiajicego.

Jeeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglanieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w spos6b powodigy minimalne
niedogodnéci dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenludawy mieszkaniowej wasiedztwie budowy, spowodowane jego
dziatalngcia.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych pglzy Wykonawa a wigcicielami
nieruchoméci i dotyczicych korzystania z wiasioi i drog wewgtrznych. Jednade, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie pdzie ingerowat
w takie porozumienia, o ile nig;thy one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkimowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowésic do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych przy transigomateriatow i wyposaenia na i
z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelkie nierie zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie duzie powiadamiat lzyniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mee polecé, aby
pojazdy nie spetniage tych warunkéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powoghg nadmierne obgienie osiowe nie dola dopuszczone nawiezo



ukonczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za naprawvszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawaogdhie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegoélnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach eagiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz nie spehiarych odpowiednich wymagdasanitarnych.

Wykonawca zapewni idnlzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedni odziez dla ochronyzycia i
zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dlawafenia bezpieczestwa publicznego.

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrcbnej zaptacie i s uwzgkdnione w
cenie kontraktowej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremob6t i za wszelkie materialy i udzenia aywane do rob6t od daty rozpatia do daty wydania
potwierdzenia zaki@zenia rob6t przez myniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymawiwiqno by prowadzone w taki sposéb, aby budowla
drogowa lub jej elementy byly w zadowaleym stanie przez caly czas, do momentu odbioruexstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tgniera/Kierownika projektu powinien rozpegz roboty
utrzymaniowe nie péniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zarzdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe ome przepisy, regulaminy i wytyczne,
ktére s w jakikolwiek sposéb zvazane z wykonywanymi robotami ¢thzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyoktanowié podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkiwymaga prawnych odnénie
znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych premodniesieniu do spetu, materiatéw lub urmdzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem rob6t i w
sposob cigly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty pogpowania, obeizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakryje Wykonawca, z wytkiem
przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wydoia projektu lub specyfikacji dostarczonej przez/hiera/Kierownika projektu.

1.5.13.R6wnowanaos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaekonkretne normy i przepisy, ktére spethimap materialy, sprg i inne towary oraz
wykonane i zbadane robotygda obowihzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania powotanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. Wpazlku gdy powotane normy i przepisygaistwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub regionu,
mog by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewgsijrowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem
ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przezyniera/Kierownika projektu. Rdiice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musgby¢ doktadnie opisane przez Wykonamigrzedta@one Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dbo znaczeniu geologicznym lub archeologicznymrgtik
na terenie budowydola uwazane za wlasng Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie
z jego poleceniami. Zeli w wyniku tych poleceé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, bynier/ Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiggym i Wykonawa ustali wydhzenie czasu wykonania robét i/lub wyseékdwoty, o ktor nalezy zwigkszy¢ cery kontraktovs.

1.6. Zaplecze Zamawiaicego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowzany jest zabezpieczyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgrztransport oraz inne wdzenia towarzysge,
zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 ,Zagle Zamawiagego”.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dba uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkavgystaniem jakichkolwiek materialdw przeznaczdngo rob6t, Wykonawca przedstawi
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,cgegétowe informacje dotygeze proponowanegarédia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatéw jak rownieodpowiednieiwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialdw z danegodta nie oznacza automatycznie,wszelkie materialy z danegobdia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonegita w sposéb ggly spetniag
wymagania SST w czasie realizacji rob6t.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie poz\ald wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie materialtéwzzédet miejscowych wiczapc w to
zrodla wskazane przez Zamawyizggo i jest zobowkzany dostarcay Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem
eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi iynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac zawierajca raporty z bada terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedvydobycia i selekcji, uwzgtiniagc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adniad§itpaistwowej
i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagdalosciowych i jak@ciowych materiatéw pochodeych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydolbymateriatow, dziegawy i inne jakie okzy sic potrzebne w zwizku z dostarczeniem
materiatéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zt§ z terenu wykop6w, dokopdw i miejsc pozyskaniatemiatow miejscowych ¢da formowane w haldy i
wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenwjgonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykepta terenie budowy lub z innych miejsc wskazanycllokumentach umowy ¢bla
wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad edpdnio do wymagéaumowy lub wskazalnzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie ¢&dzie prowadz zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéheigne w dokumentach umowy,
chyba,ze uzyska na to piserarzgod; Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarodet materiatéw fdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione w miejscu wskazanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materialéw do innych robét,zrie dla ktérych zostaty
zakupione, to koszt tych materialéw zostanie odpdwio przewartciowany (skorygowany) przezawpniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaamykonuje na wiasne ryzyko, ligzsk z jego
nieprzygciem, usuniciem i niezaptaceniem

2.4, Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigdupozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykanych robotach,
Wykonawca powiadomi kyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najej 3 tygodnie przedayciem tego materiatu, albo w okresie diaym, jgli



bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie iedgmaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowanyzaj materiatu nie nie by¢
pdzniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane iafterdo czasu gdy dula one uyte do robét, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaly swigkas¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez fryniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aiatzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionychzyhierem/Kierownikiem
projektu lub poza terenem budowy w miejscach zdegavenych przez Wykonawad zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgaiti stosowanych metod
produkcji z wymaganiami. Prébki materiatbw molgy¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $eiavosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do
akceptacji okréonej partii materiatow pod wzgllem jakdgci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytworni, musa by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspoiprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsiezarzeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa si produkcja materiatéw
przeznaczonych do realizacji robo6t,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlazyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla
przeprowadzenia inspekcji i bade tych miejscach.

3. SPRZAT

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spyta, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu neoj@ wykonywanych robot.
Sprz:it uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typoéw i ildci wskazaniom zawartym w SST, PZJ
lub projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanymeprirzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalv wymienionych wyej dokumentach,
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadamistdmgmi w dokumentacji projektowej, SST i
wskazaniach lryniera/ Kierownika projektu.

Sprz:t bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Powinien
by¢ zgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy tynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych dopuszczenie spim do wytkowania i bada
okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprz:t jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupazliwos¢ wariantowego #ycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Irkyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybdrwzyska jego akceptacjprzed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie e byt pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkéw umowy, zost@nzez Irtyniera/Kierownika projektu
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkéw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na jaké wykonywanych robét i
wiasciwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewhigrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacji projektowej, SST i
wskazaniach lzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzian umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazddabspetni@ wymagania dotycce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dogreanych
naciskéw na i innych parametréw technicznycBrodki transportu nie spetigje tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez dyniera/Kierownika
projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu pienegmuytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgaidnie z warunkami umowy oraz za j&kaastosowanych materiatéw i wykonywanych
roboét, za ich zgodrié z dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji raigtacowanym przez Wykonaworaz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogionywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyézem planie i wyznaczenie wysod@ wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami i
rzgdnymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymaipsmie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostamisungte przez Wykonawgena wiasny koszt, z wyfkiem, kiedy
dany bid okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy §maipiprzez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsckprzez lizyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcg odpowiedzialnéci
za ich dokfadng.

Decyzje Ityniera/Kierownika projektu dotyaeze akceptacji lub odrzucenia materiatléw i element@bét keda oparte na wymaganiach
okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektpiwe SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decimiynier/Kierownik
projektu uwzgtdni wyniki bada materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatowswiadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvagie na rozwzan kwesti.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny lkiywykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu,
pod graba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tyfpduiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji Izyniera/ Kierownika projektu program zapewnieniagak W programie
zapewnienia jak&i Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony spos6b wykonywania robot, Ativeosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot
gwarantujcy wykonanie robét zgodnie z dokumentggjojektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawieré&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizagj wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

— organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robo6t,

- sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ wykonania poszczeg6lnych elementéw robot,

—  system (spos6b i proced@dproponowanej kontroli i sterowania jaloia wykonywanych rob6t,

- wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamiereaic
prowadzenie badg,



- sposoéb oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizraterujcych, a take wychganych wnioskow i
zastosowanych korekt w procesie technologicznywp@nowany sposoéb i forpprzekazywania tych informaciji tgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegbtow opisujica dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i urgdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania i agzenia
pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zaladunku materiatdw, spoipiskezy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przedhtitda wiasciwosci w czasie transportu,

— sposoéb i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzaniedza, itp.) prowadzonych podczas dostaw
materiatéw, wytwarzania mieszanek i wykonywaniazeaeg6inych elementéw roboét,

— spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgimi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakadsci robot

Celem kontroli rob6t ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalazony jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pethontrok robét i jakéci materialéw. Wykonawca zapewni odpowiedni systeomtroli, whkczapc
personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia nieztdne do pobierania prébek i badaaterialéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier/Kierownik projektu mge zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia badav celu
zademonstrowanigge poziom ich wykonywania jest zadowalzy.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz robét zatetliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji gkepwej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu bad&h czstotliwoi¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gig/zostaty one tam
okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirgst konieczny, aby zapewnivykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia i sprgt badawczy posiadajwazna
legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm okétajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnigciach dotycacych uradzen
laboratoryjnych, spktu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhgiod badawczych. Zeli niedociagniccia te lzda tak powane, ze mo@g wplyna¢
ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do rob6t badanych materiatéw i dépie do uycia dopiero wtedy, gdy
niedocigniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjarsungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem achateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki lzda pobierane losowo. Zaleca sstosowanie statystycznych metod pobierania prébpartych na zasadzige wszystkie jednostkowe
elementy produkcji magby¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probeleda dostarczone przez Wykonawe zatwierdzone przez hyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone
przez Wykonawe do bada wykonywanych przez byniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaabwepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére ludztpliwosci co do
jakaosci, o ile kwestionowane materialy nie zostamrzez Wykonawe usungte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterelpraeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamauagj

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarygdy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W m@dip, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania
wymaganego w SST, stosofvianazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeept® przez lzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub batiaWykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu lirténie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykomapreedstawi na frinie ich wyniki do akceptacji lryniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada jak najszybciej, nie pdiej jednak ni w
terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiod.

Wyniki bada (kopie) kda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt dostarczonego przez niego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania matéviat w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceatariatdw powinien udziglimu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegzez Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje
badania, bdzie ocenid zgodnd¢ materiatdw i rob6ét z wymaganiami SST na podstawimikow wiasnych bada kontrolnych jak i wynikéw bada
dostarczonych przez Wykonagc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki materialéw i prowadgibadania niezaiie od Wykonawcy, na swoj koszt.za& wyniki
tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy gs niewiarygodne, to kynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie
zgodndci materialéw i robét z dokumentacprojektowy i SST. Mae réwnie: zleck, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsgowtérnych lub dodatkowych batla pobierania prébek poniesione
zostam przez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieczstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi okénymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wiaiwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaract zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
-  Polsky Normg lub
— aproba4 techniczg, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidtaiskiej Normy, jeeli nie s objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez SST, 4dm partia dostarczona do robéthie posiadate dokumenty,
okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raaiezeby poparte wynikami baflavykonanych przez
niego. Kopie wynikéw tych badabeda dostarczone przez Wykonaginzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetaiagych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmjowizujacym Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy
terenu budowy do kwa okresu gwarancyjnego. Odpowiedziatnea prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwacymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.



Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu rob6t, stanu bezpietigigva ludzi i mienia oraz technicznej i
gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatdasmag podaniem jej imienia i
nazwiska oraz stanowiska showego. Zapisy ¢1la czytelne, dokonane trwatechnilky, w poradku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez
przerw.

Zahczone do dziennika budowy protokoly i inne dokungebtda oznaczone kolejnym numerem aznika i opatrzone dati podpisem
Wykonawcy i Irtyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa: w szczegolnéci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonograméw robaét,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegdinych elementéw robot,

—  przebieg robot, trudrei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymygprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanik@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw rgbd

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggih ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym wazii z warunkami
limatycznymi,

-  zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,

— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

— dane dotycgce jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab przediaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do
ustosunkowania si

Decyzje Iryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pcgj lub zagciem
stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanie. $trojektant nie jest jednak stepomowy i
nie ma uprawnig do wydawania poleéeWykonawcy robot.

=

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pepgti kazdego z elementéw rob6t. Obmiary wykonanych robét
przeprowadza siw sposob aigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéi materiatéw, orzeczenia o jad@ materiatéw, recepty robocze i kontrolne
wyniki badai Wykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemia jakdgci. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robot.
Winny by¢ udosgpnione na kade zyczenie lriyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczazsbpr6cz wymienionych w punktach (1) - (3) rgstiace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f)  korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢xla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomigedabezpieczonym.
Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w formie przewidzjgmawem.
Wszelkie dokumenty budowyctla zawsze dogpne dla layniera/Kierownika projektu i przedstawiane do yeyl nazyczenie Zamawiapego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Og6lne zasady obmiaru rob6t

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokuntacy projektows i SST, w jednostkach ustalonych w
kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pduetaieniu Ireyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanyobo6t i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do ksizki obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zvi@Wykonawcy od
obowizku ukaczenia wszystkich robét. Blne dane zostampoprawione wg instrukcji kryniera/Kierownika projektu na gie.

Obmiar gotowych roboétguizie przeprowadzony z eztaicia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie
okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robét i materiatow
Dlugasci i odlegtaici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii osiowej.
Jeli SST wiaiciwe dla danych rob6t nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona przezredni przekréj.
llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@sir.

7.3. Urzgdzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitraakceptowane przezzymiera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonawcJeeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestujcych to
Wykonawca bdzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddla przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie traanbot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadap odnénym wymaganiom SST dizie utrzymywa to wyposaenie
zapewniaic w sposob aigty zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika projektu.



7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét,akzé w przypadku wyspowania dhaszej
przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzagwv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhé lzda wykonane w spos6b zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkaecie ksazki obmiaréw. W
razie braku miejsca szkice mpgoy¢ dohczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiodr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robo6t, ktére w dalszym procesie
realizacji ulegn zakryciu.

Odbidr robot zanikapych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogélnego p@gu robét.

Odbioru rob6t dokonuje #ynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiéredzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpi@j jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakciedyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéwviErajacych komplet wynikéw bada
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiar konfrontacji z dokumentagprojektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego robét dokonuje sivg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym robét. Odbioru robét dokonujeyimer/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstego wykonania rob6t w odniesieniu do ichdip jakasci i wartasci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowé do odbioru ostateczneggdzie stwierdzona przez Wykonagvevpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem naie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przezzimiera/Kierownika projektu
zakaiczenia robét i przyicia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzne&zprzez Zamawiagego w obecnii Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy.
Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania rob6t z dokumentagprojektovg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapogipa realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajych i ulegajcych
zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét emipjacych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pegowych lub rob6t uzupehigjych w warstwie $cieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czydaoi ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaké¢ wykonywanych robét w poszczegélnych asortymentaieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentagj projektows i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu plEEzeéistwo ruchu, komisja
dokona potcen, oceniagc pomniejszom wartai¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokot odbioru ostatecznegétreporadzony wg wzoru ustalonego

przez Zamawiagcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhpany przygotowanasgpujace dokumenty:

dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy,
szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawowekamientdw umowy i ew. uzupetnigie lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZJ,
deklaracje zgodriai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
. opini¢ technologicza sporadzor na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zajczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z
SSTiPZJ,
8.  rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towaraggeh (np. na przef@nie linii telefonicznej, energetycznej, gazowejwietlenia itp.) oraz
protokoty odbioru i przekazania tych robét wdielom uradzen,
9. geodezyja inwentaryzagj powykonawcz rob6t i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnejeintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wegdém przygotowania dokumentacyjnego nigldogotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonavicwyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego rob6t

Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetriap kyda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaesgsjo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzunieghcych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonangtdtr zwizanych z usugtiem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznyaistniatych
w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbio6r
ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatndici jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednosti obmiarovy ustalor dla danej pozycji kosztorysu.



Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonawav danej pozycji
kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej kdzie uwzgédniat wszystkie czynnii, wymagania i badania sktade¢ s¢ na
jej wykonanie, okréone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:
— robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartds¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymosyaeewentualnych ubytkéw i transportu na terencvad
- wartc¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
—  koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wsziestikarunki okrélone
w ww. dokumentach, a nie wyszczeg6lnione w kosziery

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyfjami projektu organizacji ruchu na czas trwaniddwy, wraz
z dostarczeniem kopii projektuzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajgeh zmian i uzgodnfewynikajacych z pospu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietst®va ruchu,
(c) optaty/dziepawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,
() tymczasow przebudow urzadzea obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaefihu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z gaiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2l2g01 r. w sprawie dziennika budowy, monta rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr
138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziipz. U. Nr 14, poz. 60 z gdiejszymi zmianami).



D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikachtécznej (SST) s wymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t zgdanych z
odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysé&iowych w zwazku z zadaniem ptRemont nawierzchni drogi nr 170101C Oséwka — grgminy —
Walentowo — Nied:wiedz — Hornéwek na odcinku od km 1+000 do km 2+066”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokuimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatifi robét w zwazku z zadaniem pt.
»,Remont nawierzchni drogi nr 170101C Oséwka — gr. giny — Walentowo — Niedwiedz — Hornéwek na odcinku od km 1+000 do km 2+066”

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych trasa drogi w terenie réwninnym
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgdiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wigsiiowych,
b) uzupetienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochronh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposoétwiajacy odszukanie i ewentualne
odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzeniznaczenia osi obiektu i punktéw wysé&iowych, zastabilizowanie ich w spos6b
trwaly, ochror ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb idatey odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzsmaiezusytuowania obiektu
(kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasimipy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawowe aszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjanpodanymi w SST D-M-00.00.00
,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét
Ogdlne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow
Ogo6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padenSST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o
dtugdsci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granibot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énieednic; od 0,15 do 0,20 m i
dhugas¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowad paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugo okoto 0,30 m, a dla punktéw
utrwalanych w istniejcej nawierzchni bolce stalovgeednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny migt dtugai¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycge sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” kt
3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimwvych naley stosowé nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiod
pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2. Transport sprztu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy @@ przewozi dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MM@O00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.



5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizac} i wspéhrzdne punktéw gtéwnych
trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawéjo, Wykonawca powinien przeprowadpbliczenia i pomiary geodezyjne niedme do
szczegblowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@wmnzyniera o wszelkich kHach wykrytych w wytyczeniu punktéw giéwnych trasylub)
reperéw roboczych. Btly te powinny by usunéte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&done w dokumentacji projektowep godne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli
Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym
Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie n@wmno by zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikaice z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegetinych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostan
wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomienigyniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przeégrirera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia oitegace w sposob wyrany i
jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznagpewinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatae czasie trwania rob6t. deli znaki pomiarowe
przekazane przez Zamaweggo zostaq zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzges konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostaone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczn@mdevidtowej realizacji rob6t nate do obowizkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osisy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne momy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przgyaiu pali drewnianych lub stupkéw
betonowych, a tale dowhzane do punktéw pomocniczych, padmych poza granicrobét ziemnych. Maksymalna odlegégpomicdzy punktami gtéwnymi na
odcinkach prostych nie me przekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zalgy¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdituosi trasy drogowej, a ta& przy kadym obiekcie
inzynierskim.

Maksymalna odlegk@ migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyddsd0 metréw, natomiast w terenie
falistym i gorskim powinna hiyyodpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatary¢ poza granicami rob6t zaganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw tawyamcych. Jako repery robocze
mozna wykorzysté punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repespocze naley zatayé w
postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattowmilstalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wyldjacy osiadanie, zaakceptowany przezyimiera.

Rzedne reperéw roboczych naleokreila¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/kstpsujc
niwelacj podwojm w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigecajwyrane i jednoznaczne okdlenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zapaedg®, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowej albo innej osnowy geodezyjnej, akomej w dokumentacji projektowej.

04 trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania
trasy, lecz nie rzadziejnco 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiy w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢ wicksze ni 3 cm dla autostrad i
drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drégdRe niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do ganych
niwelety okrélonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy¢ materialtdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunicie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéveczgdy Wykonawca robét zapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonych poza granioobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopéw na powierzchni terenu (dlerie granicy robot),
zgodnie z dokumentagjprojektovs oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzerbiatrow miejscach zaakceptowanych
przez Irkyniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypoéw i wykopdéw naly stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalestosowa w przypadku
nasypoéw o wysokii przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odlegt& migdzy palikami lub wiechami naly dostosowa do

uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogo®eljegtd¢ ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi usiwia¢ wykonanie nasyp6w i wykopéw o ksztalcie zgodnydokumentagj projektows.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okidajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétgrzyczotkow i filarow mostow i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prtgela powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyazetych
obiektow.

Polazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakei rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgékowych naley prowadzé wedtug ogélnych zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Og6lne zasady obmiaru rob6t

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®QWymagania og6ine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarova jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwizanych z wyznaczeniem obiektdw jes¢ieza obmiaru rob6t mostowych.



8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru rob6t

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogéine” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru rob6t

Odbidr robét zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gpsfe na podstawie szkicoéw i dziennikéw pomiaréw dggyjnych lub protokétu z
kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktadayhierowi.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigainktéw wysokéciowych,

— uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

—  zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrarfagrzed zniszczeniem i oznakowanie utatugejodszukanie i ewentualne odtworzenie.
Ptatng¢ rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestaujv koszcie robét mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonya@nac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itye@is Glowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUG283.
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D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZE N | PRZEPUSTOW
1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaghtécznej (SST) swymagania dotyexe wykonania i odbioru rob6t zyaanych z rozbidrk
elementéw drég, ogrodéei przepustow w zwizku z zadaniem pt,Remont nawierzchni drogi nr 170101C Os6éwka — gr. giny — Walentowo —
Niedzwiedz — Hornéwek na odcinku od km 1+000 do km 2+066”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna stanowi dokuimpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatii rob6t w zwazku z zadaniem pt.
»+Remont nawierzchni drogi nr 170101C Osé6wka — gr. miny — Walentowo — Niedwiedz — Hornéwek na odcinku od km 1+000 do km 2+066"

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zwanych z rozbiork
- Rozebranie nawierzchni z mas Asfaltowych
- Rozebranie podbudowy z tlucznia

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okiégenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiioji podanymi w SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycice rob6t
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotycrce materiatow
Ogoblne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pager SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 2.
2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiérceppistéw mog by¢ wykonane z drewna lub rur stalowych w postaci:
— rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, skladgiych s¢ z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm), ndg z kredziakéw (np. 7,6 x 7,6 cm),¢sen (np.
3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,
- rusztowa drabinowych, sktadagych s¢ z drabin (np. dlugii 6 m, szerokéci 52 cm), usztywnionych gteniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktérych
szczeblach (np. 3,2 x 6,3 cm) ukfadadmosty z desek,
- przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalowyoddnicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek ok&@ x 1,5 m lub plaskich klatek
rusztowaniowych (np. z rur stalowyétednicy 108 mm i gtownikéw 45 x 45 x 5 mm i 70 x 70 x 7 mm), o wyngiah klatek okoto 1,1 x 1,5 m,
- rusztowa z rur stalowychrednicy od 33,5 do 76,1 mm pozonych 4cznikami w ramownice i kratownice.
Rusztowanie naly wykona z materiatéw odpowiadagych nasgpujacym normom:
— drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [PN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej przezytiera,
- gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],
—  rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] lidmej zaakceptowanej przezzimiera,
- katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub innepakceptowanej przezAyniera.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu

Ogdblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
3.2. Sprat do rozbidrki

Do wykonania robét zwrzanych z rozbiork elementéw drég, ogrodiei przepustow mze by wykorzystany sprg podany poriej, lub inny
zaakceptowany przezdyniera:
- spycharki,

- fadowarki,

- zurawie samochodowe,
— samochody gzarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pily mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycrce transportu
Ogdblne wymagania dotysgee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbiérki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MMROO ,Wymagania og6ine” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drdg, ogrofizeprzepustéw obejmajusunécie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienamy pkt 1.3,
zgodnie z dokumentagcprojektows, SST lub wskazanych przezjmiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentejientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, 2Zgnier maze polect Wykonawcy sporadzenie takiej
dokumentaciji, w ktorej zostanie okleny przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mama wykonyw& mechanicznie lubgcznie w sposéb okéony w SST lub przez kyniera.



W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastaesiem frezarek drogowych, najespetné warunki okrélone w SST D-05.03.11 ,Recykling”.
W przypadku rob6t rozbiérkowych przepustu agldokona:
- odkopania przepustu,
- ew. ustawienia przedonych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,
- rozbicia elementéw, ktorych nie przewiduje stzyska, w sposébgczny lub mechaniczny z ew. przegiem petéw zbrojeniowych i ich odgtiem,
— demontau prefabrykowanych elementéw przepustéw (np. rlementéw skrzynkowych, ramowych) z uprzednim oczgsniem spoin i ggciowym
usungciu faw, wzgkdnie ostr@anego rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanitihkierowych itp. przy zalveniu ponownego ich wykorzystania,
- oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidziadgcpowtdrnego iycia (z zaprawy, kawatkoéw beipizolaciji itp.) i ich posortowania.
Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniagginych uszkodze O ile uzyskane elementy nie
stap sic wikasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone w SST lub wskazane przezyniera.
Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST gt wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu budowy.
Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drogrodzeé i przepustéw znajdage s¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentgmjojektows
beda wykonane wykopy drogowe, powinny bfymczasowo zabezpieczone. W szczegd@oalezy zapobiec gromadzeniugsi nich wody opadowe;j.
Doly w miejscach, gdzie nie przewidujeg sivykonania wykopdéw drogowych nale wypenié, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu
otaczagcego terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okilenymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogédlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldégiavykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzestiopnia uszkodzenia elementéw
przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zagzszczenie gruntu wypetnigjego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni, ogrodzeprzepustéw powinno spetdiaodpowiednie
wymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Og6lne zasady obmiaru rob6t

Ogblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@Wymagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows robét zwizanych z rozbiérk elementéw drdg i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika - hfmetr kwadratowy),
- dla kraweznika, opornika, obrze, sciekdw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),
— dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),
— dla przepustow i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych®(metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogéine” pkt 8.
9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygeze podstawy pfatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérlielu ponownego jejaycia, z ut@zeniem na poboczu,
—  zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiérki,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikéw:
- odkopanie krawznikéw, obrzey i opornikéw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
—  zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,
—  zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
c) dla rozbiérkiscieku:
— odstonicie scieku,
- reczne wygcie elementévgciekowych wraz z oczyszczeniem,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérldelu ponownego jegazycia, z utazeniem na poboczu,
-  zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— uzupehienie i wyréwnanie podia,
- zaladunek i wywéz materiatow z rozbiorki,
- uporazdkowanie terenu rozbiérki;
d) dla rozbiérki chodnikéw:
- reczne wygcie plyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie iwhymateriatéw chodnikowych,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbigr&elu ponownego jegazycia, z utgzeniem na poboczu,
—  zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
—  zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiérki,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
e) dla rozbiérki ogrodze
- demonta elementéw ogrodzenia,
— odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,
—  zasypanie dotéw po stupkach z zszczeniem do uzyskania#sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérldelu ponownego jegazycia, z utazeniem w stosy na poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materialéw z rozbiérki,
- uporazdkowanie terenu rozbiérki;
f) dla rozbiérki barier i parczy:



demonta elementéw bariery lub peezy,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotéw po stupkach wraz z gsazgzeniem do uzyskaniasl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

uporzzdkowanie terenu rozbiorki;

g) dla rozbiérki znakéw drogowych:

(=

demonta tablic znakéw drogowych ze stupkéw,

odkopanie i wydobycie stupkéw,

zasypanie dotéw po stupkach wraz z gagzeniem do uzyskaniasl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zatadunek i wywiezienie materiatléw z rozbiérki,

uporzidkowanie terenu rozbiorki;

) dla rozbiérki przepustu:

odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umatitje,

ew. ustawienie rusztowid ich p&niejsze rozebranie,

rozebranie elementéw przepustu,

sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

zasypanie dotéw (wykopdéw) gruntem z zagczeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
uporzzdkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogélnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane macgaog6inego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuwagriione i walcowane na zimno ogélnego
przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

7. PN-H-93402 l{towniki nieréwnoramienne stalowe walcowane nagor

8 BN-87/5028-12 Gwilzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gladkim, okglym i
kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.



D-02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaajhnicznej (SST)aswymagania dotyeze wykonania i odbioru liniowych robét ziemnych w
zwiagzku z zadaniem ptRemont nawierzchni drogi nr 170101C Oséwka — gr. miny — Walentowo — Niedwiedz — Hornéwek na odcinku od km 1+000
do km 2+066”
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna stanowi dokuimpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatifi robét w zwazku z zadaniem pt.
»,Remont nawierzchni drogi nr 170101C Oséwka — gr. giny — Walentowo — Niedwiedz — Hornéwek na odcinku od km 1+000 do km 2+066"

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budatvyriodernizacji drég i obejmuyj
a) wykonanie wykop6w w gruntach nieskalistych,
b) wykonanie wykopéw w gruntach skalistych,
c) budowe nasypéw drogowych,
d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrangu naturalnego lub z gruntu antropogenicznegeinsgaca warunki stateczioi i
odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi i skarpami rowow.

1.4.3.  Wysoka¢ nasypu lub ghbokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi nasypuiykopu.
1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakdest mniejsza @il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysdékqrzekracza 3 m.

1.4.7.  Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokai¢ jest mniejsza il m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9.  Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wipd matej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i dtugotrwatym osiadaniem pod abeniem.
1.4.11.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub gkany o nieprzesugiych blokach, ktérego prébki nie wykazujmian obgtosci ani nie rozpadajsi pod
dziataniem wody destylowanej; majytrzymata¢ nasciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagaycia srodkéw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésympotazone w obgbie pasa robét drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy pot@zone poza pasem rob6t drogowych.
1.4.15. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odieiez) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania epéw, a nie wykorzystanych do

budowy nasypéw oraz innych prac zmanych z trasdrogows.

1.4.16. Wskaznik zagszczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

| = P
s =
pds
gdzie:
P - gestai¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], Ry
s - maksymalna gptos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotww optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], zgta do oceny

zag:szczenia gruntu w robotach ziemnych, (M3/im

1.4.17 Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntéw niespoistych, okitena wg wzoru:

U - d60
dlo
gdzie:
deo - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgry(mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgry(mm).

1.4.18.Wskanik odksztalcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

Iy =22
0=
E1
gdzie:
E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwspytihzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],
E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérmppoizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.19 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwiegdwym, wytwarzany z wysoko polimeryzowanych w@k syntetycznych, w tym tworzyw
termoplastycznych polietylenowych, polipropylenolwyci poliestrowych, charakteryzigy si miedzy innymi dda wytrzymaldcia oraz
wodoprzepuszczaloia, zgodny z PN-1SO10318:1993 [5], PN-EN-963:1999 [6]

Geosyntetyki obejmaj geotkaniny, geowtokniny, geodzianiny, georusgsgosiatki, geokompozyty, geomembrany, zgodnie ezytymi IBDIM [13].

1.4.20. Pozostate okedenia podstawowegszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarpodanymi w SST D-M-00.00.00
»,Wymagania ogéine” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycice robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.



2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pamev SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinows&ei podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzegllem przydatnéci do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny tprzez Wykonawg wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nésyp
Grunty przydatne do budowy nasyp6éw mdgy¢ wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdgnetvia nadmiar objtosci robét ziemnych i za
zezwoleniem Ipyniera.

Jeeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwp nie kgdac nadmiarem okjosci robét ziemnych, zostaly za zgpdnzyniera
wywiezione przez Wykonawcpoza teren budowy z przeznaczeniem innymbnidowa nasypéw lub wykonanie prac gi¢h kontraktem, Wykonawca jest
zobowizany do dostarczenia rownoaveej objtosci gruntéw przydatnych zerddet wiasnych, zaakceptowanych przezyhera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypokreslone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinnycbwywiezione przez Wykonawcna
odktad. Zapewnienie terendw na odktad pplelo obowazkéw Zamawiagicego, o ile nie okidono tego inaczej w kontrakcie. Zynier mae nakazéa
pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérycsoma nieprzydat$é wynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotriai.

2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien ldymaterialem odpornym na dziatanie wilgogipdowiska agresywnego chemicznie i biologiczniezommperatury.
Powinien by to materiat bez rozdéar dziur i przerw cigtosci z dobg przyczepnécia do gruntu. Wiciwosci stosowanych geosyntetykéw powinnycby
zgodne z PN-EN-963:1999 [6] i dokumentgpjojektows. Geosyntetyk powinien posiatlaprobat techniczna wydanprzez uprawniomjednostle.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzdem wysadzinowsei wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. Wyszczeg6lnienie Jed- Grupy gruntéw
wiasciwosci nostki niewysadzinowe atplive wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu - rumosz niegliniasty | -  piasek pylasty mato wysadzinowe
- Zwir - zwietrzelina gliniastd —  glina piasz- czysta zgita,
- pospéika - rumosz gliniasty glina zwizta, glina pylasta
- piasek gruby - zwir gliniasty _zvquz_la )
- piaseksredni - pospotka gliniasta |~ i, it piaszczys-ty, it pylasty
- piasek drobny bardzo wysadzinowe
- zwel nierozpadowy - piasek gliniasty

- pyh pyt piasz-czysty
- glina piasz- czysta, glina, gling

pylasta
- itwarwowy

2 Zawartd¢ czastek

< 0,075 mm %

<0,02 mm <15 od 15 do 30 > 30

<3 od 3 do 10 >10

3 Kapilarng¢ bierna

Hb m <1,0 >1,0 >1,0
4 Wskanik  piaskowy

WP >35 od 25 do 35 <25

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycge sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprzt do rob6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykés& mazliwoscia korzystania z nagpujacego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarkiakkbip tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruggycharki, zgarniarki, réwniarki, ufrdzenia do hydromechanizaciji itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sardglskrzyniowe, témocigi itp.),
- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprzt do przenoszenia i uktadania geosyntetykéw

Do przenoszenia i uktadania geosyntetykéw Wykonapmainien uywa¢ odpowiedniego spetu zalecanego przez producenta. Wykonawca nie
powinien stosowasprztu mogicego spowodowauszkodzenie ukltadanego materiatu.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powiniB¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jeggetokci, sposobu
odspajania i zatadunku oraz do odldégiotransportu. Wydajni@ srodkéw transportowych powinna byponadto dostosowana do wydajoio sprztu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (riztgr

Zwigkszenie odleghzi transportu ponad waio zatwierdzone nie nie by podstawy roszczé Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaplaty za
transport, o ile zwkszone odlegkri nie zostaly wczaniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

4.3. Transport i sktadowanie geosyntetykéw



Wykonawca powinien zadbaaby transport, przenoszenie, przechowywanie ezgieczanie geosyntetykéw byty wykonywane w sposiéb
powodujcy mechanicznych lub chemicznych ich uszkddz8eosyntetyki wrdiwe na swiatlo stoneczne powinny pozostaivaakryte w czasie od ich
wyprodukowania do wbudowania.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Doktadndé wykonania wykop6w i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypés od osi projektowanej nie powinny dwieksze nk + 10 cm. Rénica w stosunku do
projektowanych rgdnych robét ziemnych nie me przekraczé+ 1 cmi-3 cm.

Szeroké¢ gornej powierzchni korpusu nie @@ réni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm, a krawdzie korony drogi nie
powinny mig wyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozr¢ sic od projektowanego o waej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensemgka. Maksymalne nieréwroi
na powierzchni skarp nie powinny przekrac#alO cm przy pomiarze kat3-metrows, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci,
wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyce réwndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i réweioskarp, powinny b§ okreslone w
dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezalenie od budowy urmzeh, stanowacych elementy systeméw odwadanm@jch, ugtych w dokumentaciji projektowej, Wykonawca powinien
o ile wymagaj tego warunki terenowe, wykohairzadzenia, ktére zapewniodprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza absabdt ziemnych tak,
aby zabezpieczygrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykwna ma obowizek takiego wykonywania wykopéw i nasypéw, aby paatchniom
gruntu nadawaw catym okresie trwania rob6t spadki, zapewgtiajprawidtiowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggmawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotryvatieprzydatnéc, Wykonawca ma
obowizek usunjcia tych gruntéw i zasgpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt fadchkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawigigo za
te czynndci, jak réwnie: za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wdd do istnaelych zbiornikow naturalnych i uwsdzer odwadniajcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi
instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi usfiia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trvearobdt ziemnych. Wykonanie wykopéw
powinno posipowa w kierunku podnoszeniagsiniwelety.

W czasie rob6t ziemnych najezachowa odpowiedni spadek podtny i nad@ przekrojom poprzecznym spadki, uriwiajace szybki odptyw
wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej m@warto innego wymagania, spadek poprzeczny nieng@wby¢ mniejszy ni 4% w przypadku gruntow
spoistych i nie mniejszy hi2% w przypadku gruntéw niespoistych. Naleuwzgkdni¢ ewentualny wplyw kolejnixi i sposobu odspajania gruntéw oraz
terminéw wykonywania innych robét na spetnienie vega dotyczicych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrob6t ziemnych.

Zrédta wody, odstorte przy wykonywaniu wykop6w, natg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe rgl@dprowadzi poza teren
pasa rob6t ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinnychyykonane zgodnie z dokumentagrojektovs i SST. Szerok& dna i gébokas¢ rowu nie mog
rézni¢ sie od wymiaréw projektowanych o wgej niz + 5 cm. Doktadn& wykonania skarp rowéw powinna dyggodna z okrdong dla skarp wykopoéw w SST
D-02.01.01.

5.6. Uktadanie geosyntetykow

Geosyntetyki naley uktada taczac je na zakiad zgodnie z dokumeniapjojektows i SST. Jeeli dokumentacja projektowa i SST nie pedaj
inaczej, przylegace do siebie arkusze lub pasy geosyntetykdwzpaléitada z zakladem (i kotwieniem) zgodnie z instrukgiroducenta lub decygj
projektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, mplev uzgodnieniu z lzynierem, przykry to uszkodzenie pasami geosyntetyku na dicigd
szerokdci wigkszej 0 90 cm od obszaru uszkodzonego.

Warstwa gruntu, na ktérej przewiduje sitozenie geosyntetyku powinna bydwna i bez ostrych wygtéw, mogcych spowodowauszkodzenie
geosyntetyku w czasie ukfadania lub pracy. Metokladania powinna zapewnprzyleganie geosyntetyku do warstwy, na ktéref jddadana, na calej jej
powierzchni. Geosyntetykdw nie najenaciagat lub powodowa ich zawieszenia na wzgérkach (garbach) lub nadrdotNie dopuszczasiuchu maszyn
budowlanych bezpwoednio na utéonych geosyntetykach. Naleje przykry gruntem nasypowym niezwiocznie po idaiu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegakararoli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji okdlenymi w pkcie 5 oraz z
dokumentagj projektows.
Szczeg6la uwag; nalezy zwrdck na:
- whasciwe ugcie i odprowadzenie wéd opadowych,
- whasciwe ujccie i odprowadzenie wygiéw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jalki wykonania robot

Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia jaékowykonania robét okigono w pkcie 6 SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz DGD1.



6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeitat®.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 Pomiar szerokmi korpusu ziemnego Pomiaritag, szablonem, tato dtugaci 3 m i poziomia lub niwelatorem
w odstpach co 200 m na
2 Pomiar szeroli dna rowéw prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m naaktko R= 100 m co 50

m na tukach o R 100 m

3 Pomiar rzdnych powierzchni korpusu | oraz w miejscach, ktére buglavatpliwosci
ziemnego

4 Pomiar pochylenia skarp

5 Pomiar réwnéci powierzchni korpusu

6 Pomiar réwnéci skarp

7 Pomiar spadku poditnego powierzchn| Pomiar niwelatorem rzinych w odsfpach co 200 m oraz w punktagh
korpusu lub dna rowu watpliwych

8 Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zagszczenia okrda¢ dla kadej utazonej warstwy lecz nig

rzadziej nk w trzech punktach na 100@ mvarstwy

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szerokdé¢ korpusu ziemnego nie e r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm.
6.3.3.Szerokdé¢ dna rowow

Szeroké¢ dna rowow nie mze r&nic¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magznic¢ sig od rzdnych projektowanych o wéej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sic od pochylenia projektowanego ogsej niz 10% wartéci pochylenia wyraonego tangensemyta.
6.3.6.R6wnas¢ korony korpusu

Nieréwndici powierzchni korpusu ziemnego mierzone Btmetrows, nie mog przekracza3 cm.
6.3.7.Ré6wnas¢ skarp

Nieréwndici skarp, mierzone fat3-metrows, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sp@wmy przez pomiar niwelatoremednych wysokéciowych, nie mae
dawa® réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nt -3 cm lub +1 cm.

6.3.9.Zagszczenie gruntu

Wskanik zagszczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dggodny z zalponym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W
przypadku gruntéw dla ktorych nie o okréli¢ wskaznika zagszczenia nalgy okresli¢ wskanik odksztatceniag) zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].
6.4. Badania geosyntetykow

Przed zastosowaniem geosyntetykow w robotach ziemnyykonawca powinien przedstawlnzynierowi $wiadectwa stwierdzage, i
zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom napnobaty technicznej i zachowa swoje setvosci w kontakcie z materiatami, ktéredrie oddziela
lub wzmacnid przez okres czasu nie krétszy od podanego w doktaoje projektowej i SST.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetnaae wymagéa podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitaasodrzucone. 3 materiaty nie spetiape
wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to na polecerigniera Wykonawca wymieni je na vitawe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujvieksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinnydgonownie wykonane przez
Wykonawe na jego koszt.

Na pisemne wyspienie Wykonawcy, lzynier maze uzna wad; za nie majca zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne dragfali zakres
i wielkos¢ potracen za obniong jakosé.

7. OBMIAR RO