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D - M - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze| ogdine| specyfikacji techniczne| (SST) s3 wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru robdt w zwigzku z
zadaniem Remont nawierzchni drogi gminnej w miejscowosci Sumin.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacia techniczna stanowi dokument przetargowy | kontraktowy przy zlecaniu | realizacji robdt w zwigzku z
zadaniem Remont nawierzchni drogi gminnej w miejscowosci Sumin,

1.3. Zakres roboét objetych SST

D - 1.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

D-04.03.01 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

D - 04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYW WYMAGANIA OGOLNE

D -04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
D-04.03.01 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

D-04.08.05 WYROWNANIE PODBUDOWY KRUSZYWEMSTABILIZOWANYM MECHANICZNIE
D-05.03.05b NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO.WARSTWA WYROWNAWCZA | WIAZACA
D-05.03.08 NAWIERZCHNIA PODWOJNIE POWIERZCHNIOWO UTRWALANA

D - 06.03.01 SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponize| okreslenia nalezy rozumiet w kazdym przypadku nastepujaco

14.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy calosé techniczno-uzytkows (droga) albo jego czesc
stanowigcq odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (oblekt mostowy, korpus ziemny, wezel)

1.4.2  Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Diugosc mostu - odleglosé miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow lukowych z nadsypka - odlegtosc w
Swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe).

144  Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazddw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami
technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem | zabezpieczeniem ruchu,

1.4.5  Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdoéw obstugujacych zadanie budowlane
na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakoficzeniu,

14.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego, wydany zgodnie 2 obowigzujgcymi
przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen | okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazywania polecen | innej korespondencji technicznej pomiedzy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem

1.4.7. Estakada - obiekl zbudowany nad przeszkods terenowg dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projekiu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego, o kidre| wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawea), odpowiedzialna za nadzorowanie robét | administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - czesé korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdiw

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami | do wystepowania w jego imieniu w
sprawach realizacji kontrakiu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju | pasami dzielgcymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia

1.4.13. Konstrukcja nosna (przesio lub przesta obiekiu mostowego) - czest obiekiu oparta na podporach mostowych, tworzaca ustro] niosacy
dia przeniesienia ruchu pojazddw lub pieszych

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi | skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni

1.4.16. Ksigzka obmiardw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika stronami, stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow | ew. dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w ksigzce obmiardw podiegajg potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane projektu zeszyt z ponumerowanymi przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan | prob zwigzanych z oceng jakosci materiatow oraz robét,

1.4.18. Matenaly - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robol, zgodne z dokumentacijg projektowsa | specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dia zapewnienia komunikacji drogowej | ruchu pieszego

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespdl warstw sluzacych do przejmowania | rozktadania obcigzern od ruchu na podioze gruntowe i
zapewniajacych dogodne warunki dia ruchu

a) Warstwa Scieraina - gdbma warstwa nawierzchni’ poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwg Scieraing a podbudowsg, zapewniajgca lepsze rnﬂutanm naprezen w nawierzchini
| przekazywanie ich na podbudowe

c) Woarstwa wyrdwnawcza - warstwa stuzgca do wyrdwnania nierownosci podbudowy lub profilu istniejace) namerzt:hm

d) Podbudowa - dolna czesé nawierzchni sluzgca do przenoszenia nbﬂqzuﬁ od ruchu na podioze. Podbudowa moze skiadac sig z podbudowy
zasadniczej | podbudowy pomocnicze).

e) Podbudowa zasadnicza - gorna czesc podbudowy spefniajgca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni. Moze ona skiadac sig z jednej lub
dwoch warstw.

fi Podbudowa pomocnicza - dolna czesc podbudowy speiniajaca, obok funkcjl nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem
wody, mrozu | przenikaniem czastek podioza Moze zawierac warstwe mrozoochronng, odsaczajgca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa slosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezgce|
powyze|.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sig do nawierzchni

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe | geometryczne rozwinieécie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego
1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych | przepust



1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana | odpowiednio ulrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres
budowy.

1.4.24, QOdpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnosc wykonywanych robdt z dopuszczonymi toleranciami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal
okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi | zwigzanych z nig urzadzen oraz
drzew | krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi | budowy urzadzen chronigcych ludzi i
srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze

1.4.26. Pobocze - czesé korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzadzen organizac)i | bezpieczenstwa
ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni

1.4.27. Podioze nawerzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podioza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia
przejecia ruchu budowlanego | wiasdciwego wykonania nawierzchni

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie
pisemne], dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentac)i projektowe;.

1.4.31. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana
parametrow geometrycznych trasy w planie | przekroju podiuznym) istniejgcego polaczenia.

1.4.32. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko
zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy

1.4.33. Przeszkoda naturaina - element Srodowiska naturainego, stanowigcy utrudnienie w realizacjl zadania budowlanego, na przykiad dolina,
bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sziuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizac)l zadania budowlanego, na przykiad droga, kolej, rurociag,
kanat, cigg pleszy lub rowerowy itp

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentac) projektowe), ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke | wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robot

1.4.36. Przyczolek - skrajna podpora obiektu mostowego Moze skiadac sie z peine| sciany, stupow lub innych form konstrukcyjnych. np.
skrzyn, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie | przywrocenie pierwotnych funkcyi terenom naruszonym w czasie realizac
zadania budowianego.

1.4.38. Rozpietosé teoretyczna - odleglosc miedzy punktami podparcia (lozyskami), przesta mostowego

1.4.39. Szerokos¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleglosé miedzy zewnetrznymi krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii
prostopadie] do osi podiuzne|, obejmuje catkowitg szerokosE konstrukcyjng ustroju niosacego

1.4.40. Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szerokost jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szerokosc
chodnikdéw mierzona w Swietle poreczy mostowych z wytgczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajace] ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich llodci (przedmiarem) w kolejnoéci technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako
tworzace czesc terenu budowy.
1.4.43. Tunel - obiekt zagtebiony ponize poziomu terenu dia zapewnienia komunikac)i drogowe| | ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowsg lub inng drogg dia bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogowe| | ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrgbng catosC konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do
samodzieinego peinienia funkcji techniczno-uzytkowych Zadanie moze polegat na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacia/
przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosc wykonanych robdt, bezpleczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte
przy budowie oraz za ich zgodnosc z dokumentacjg projektowsg, SST | poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi | administracyjnymi, lokalizacje | wspoilrzedne punktow giownych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz
dwa egzemplarze dokumentacji projektowej | dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaino$¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego
robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki, obliczenia | dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegolowych warunkach
umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje projektows’
- Zamawiajgcego, wykaz pozycji, kibre stanowig przetargowa dokumentacie projektowsg oraz projektows dokumentacie wykonawczg
(techniczng) | zostang przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy, wykaz zawierajgcy spis dokumentacji projektowe|, kiéra Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowe|

1.5.3. Zgodnosé robdt z dokumentacia projektowa | SST

Dokumentacja projektowa, SST | wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu
stanowig czest umowy, a wymagania okresione w chocby jednym 2z nich s3 obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w cale
dokumentacii. .

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegbinych dokumentow obowigzuje kolejnosc ich waznosci wymieniona w
.Kontraktowych warunkach ogoéinych” (.Ogoinych warunkach umowy”)

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w, dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomié Inzyniera/Kierownika projektu, kidry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian | poprawek
W przypadku rozbieznosdcl, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projekiows | 55T

Dane okreslone w dokumentacji projektowe] | w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w
ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow | elementow budowli musza wykazywac zgodnosc z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekraczad dopuszczainego przedziatu tolerancji

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w peini zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST | wplynie to na niezadowalajaca
jakosé elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane | wykonane ponownie na koszt Wykonawcy



1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa | remontowe (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiekiow (jezdnie, Sciedki rowerowe,
ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzgdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia | odbioru ostatecznego robdt.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi | organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb | postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien byé na biezaco aktualizowany przez Wykonawce Kazda zmiana, w
stosunku do zatwierdzonego projekiu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje | bedzie obstugiwal wszysikie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajgac w ten sposdb bezpieczenstwo pojazdow | pieszych

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien | w nocy tych zapdr | znakow, dia ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow
bezpieczensiwa.

Wszystkie znaki, zapory | inne urzadzenia zabezpieczajgce beds akceptowane przez inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projekiu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inkyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tresé
bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly
okres realizacj robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podiega odrebnej zaplacie | przyjmuje sie, ze jest wiaczony w cene kontraktows.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia | odbioru
ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje | bedzie utrzymywac tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce, w tym. ogrodzenia, porecze,
oswietlenie, sygnaty | znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraZznie oznakuje teren budowy, w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wiazdy | wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazddw | maszyn pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio
oznakuje w sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projekiu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢
bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly
okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie | przyjmuje sie, ze jest wiaczony w cene kontraktows.

1.5.5. Ochrona érodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znad | stosowad w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony Srodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy | wykanczania robot Wykonawca bedzie
a) utrzymywac teren budowy | wykopy w stanie bez wody stojgce,
b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw | norm dotyczacych ochrony Srodowiska na terenie |
wokdt terenu budowy oraz bedzie unikac uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub débr publicznych | innych, a wynikajacych z nadmiernego
hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania
Stosujac sie do tych wymagan bedzie mial szczegdiny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopow | drog dojazdowych,
2) srodki ostroznosci | zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw | ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
c) mozliwoscia powslania pozaru
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe).

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach | pojazdach.

Materialy latwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami | zabezpieczone przed dostepem osob trzecich

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robét albo przez
personel Wykonawcy
1.5.7. Matenaly szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktdre w sposdb trwaly sa szkodliwe dia otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczainego, okreslonego
ocdpowiednimi przepisami

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie
okreslajacy brak szkodliwego oddziatywania tych matenalow na srodowisko

Materialy, ktore 53 szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwose zanika (np. materialy pylaste)
mogq byt uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania, Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzymac zgodg na uzycie tych materiatow od wiasciwych organow administracji panstwowej.

Jezell Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek
zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy

1.5.8. Ochrona wiasnosci publiczne| | prywatne|

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi | za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagl, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informac)i dostarczonych mu przez Zamawiajacego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie | zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalaci | urzadzer w czasie
trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasows dla wszelkiego rodzaju robdt, ktore majg byc
wykonane w zakresie przetozenia instalacji | urzadzen podziemnych na terenie budowy | powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu | wiadze
lokaine o zamiarze rozpoczgcia robot O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwilocznie powladomi
Inzyniera/Kierownika projektu | zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi | urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudows mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w spostb powodujacy
minimaine niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] w sasiedztwie budowy,
spowodowane jego dziatalnoscig



Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca a wiascicielami
nieruchomosci | dotyczacych korzystania z wlasnosci | drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie
ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie materiatow |
wyposazenia na | z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia | uzgodnienia od wlasciwych wiadz co do przewozu
nietypowych wagowo ladunkow (ponadnormatywnych) | o kazdym takim przewozie bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projekiu.
Inzynier/Kierownik projektu moze polecic, aby pojazdy nie speiniajgce tych warunkéw zostaly usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace
nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na Swiezo ukorczony fragment budowy w obrebie terenu budowy | Wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten spostb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu

1.5.10. Bezpieczenstwo | higiena pracy

Podczas realizacii robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa | higieny pracy

W szczegoinosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych
dia zdrowia oraz nie speiniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych

Wykonawca zapewni | bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet | odpowiednig odziez dla ochrony
zycia | zdrowia 050D zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajq odrebnej zaplacie i s3
uwzglednione w cenie kontraktowe].

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bgdzie odpowiadat za ochrong robot | za wszelkie materialy | urzgdzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty
wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki sposdb, aby
budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpoczac
roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po olrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie sig do prawa | innych przepisow

Wykonawca zobowigzany |est znac wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne | miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy
| wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z wykonywanymi robotami | bedzie w pelni odpowiedzialiny za przestrzeganie tych
postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych | bedzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych
odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materialow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z
wykonywaniem robot | w sposob ciggly bedzie informowad Inzyniera/Kierownika projekiu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen |
inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia | wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Rownowaznost norm | zbiordw przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraklowych powofane sg konkretne normy | przepisy, ktdre speiniac maja materialy, sprzet | inne
towary oraz wykonane | zbadane roboty, bedg obowigzywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i
przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy | przepisy sg panstwowe lub odnosza sie do
konkretnego kraju lub regionu, mogq by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce réwny lub wyzszy poziom wykonania niz
powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomiedzy
powolanymi normami a ich _proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce | przediozone
Inzynierowl/Kierownikowi projekiu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warosciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowy beds uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomid
Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszly illub wystapia
opozZnienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym | Wykonawca ustall wydtuzenie czasu wykonania robdt ilub
wysokosSC kwoty, o ktorg nalezy zwiekszyc cene kontraktowa

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewidujg realizacje)

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczyé Zamawiajgcemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transporl oraz inne urzgdzenia
towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 Zaplecze Zamawiajgcego”

2. MATERIALY
2.1. Zrodia uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do robot, Wykonawca
przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegolowe informacje dolyczace proponowanego Zrédia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych matenalow jak rowniez odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materialow.

Zatwierdzenie parti materialow z danego Zrodia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego Zrodia uzyskajg
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego Zrodia w sposob
ciggly spetniajg wymagania S5T w czasie realizacji robot

2.2, Pozyskiwanie materialoéw miejscowych

Wykenawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiasciciell | odnosnych wiadz na pozyskanie materiatow ze Zrodet miejscowych
wigczajac w to zrodia wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczyé Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty
przed rozpoczeciem eksploatacji zrodia. :

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych |
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia | selekcji, uwzgledniajac aktuaine decyzje o eksploatacji, organdw administracii
panstwowej | samorzgdowe .

Wykonawca ponosi odpowiedzialnost za spelnienie wymagan ilosciowych | jakosciowych materialéw pochodzacych ze #roded
miejscowych. :

Wykonawca ponosi wszystkie koszly, z tytulu wydobycia matenalow, dzierzawy | inne jakie okaza si¢ potrzebne w zwiazku z
dostarczeniem materialow do robot.

Humus | nadkiad czasowo zdjete z terenu wykopdw, dokopow | miejsc pozyskania materialdw miejscowych beda formowane w haldy |
wykorzystane przy zasypce | rekultywaciji terenu po ukorczeniu robot.



Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy
beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegoinione w
dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodel materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujgcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy | zlozone w miejscu wskazanym
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatébw do innych robot, niz te dia
ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu,

Kazdy rodzaj robdt, w ktarym znajduja sie nie zbadane | nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac
Sie Z jego nieprzyjeciem, usunieciem | niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwost wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materialu, albo w
okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badaf wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projekiu Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie | skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beds one uzyte do robot, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakosc | wiasciwosci | byly dostgpne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materialéw bedg ziokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych 2z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce | zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materialéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatow moga byt pobierane w celu sprawdzenia ich whasciwosci. Wyniki tych kontroli
beda stanowi¢ podstawe do akceptacii okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekcig wytwomi, muszg byc speinione nastepujace warunki.

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniona wspoiprace | pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatbw w czasie przeprowadzania
inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowoinym czasie, do tych czesc wytwomi, gdzie odbywa sie produkcja materialow
przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezgcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika projekiu zezwolenie dia
przeprowadzenia inspekcji | badar w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kiory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakosc
wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy | powinien odpowiadac pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w . PZJ lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projekiu; w przypadku braku
ustalers w wymienionych j dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony | zaakceplowany przez Inzyniera/Kierownika projektu

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacy
projektowej, SST | wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projekiu.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawey Iub wynajety do wykonania robot ma by utrzymywany w dobrym stanie | gotowosci do pracy
Powinien byt zgodny z normami ochrony Srodowiska | przepisami dotyczacymi jego uzytkowania,

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projekiu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania |
badar okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac lub wymieniac sprzet niesprawny

Jezell dokumentacia projektowa lub SST przewidujg mozliwoé¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projekiu o swoim zamiarze wyboru | uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany
sprzet, po akceptac)i Inzyniera/Kierownika projekiu, nie moze byc pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia | narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow UMOWY, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane | nie dopuszczone do robét.

Zamawiajacy wymaga, aby podbudowa z kruszywa tamanego byla ulozona przy uzyciu rozkiadarki
4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie na jakosc
wykonywanych robdt | wlasciwosci przewozonych materiatow

Liczba &rodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1
wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowsg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speiniac wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych naciskow na of | innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie speiniajace tych warunkéw mogg by dopuszczone
przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco. na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy \

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy Ofaz za jakosé zastosowanych materiatow |
wykonywanych robét, za ich zgodnosé z dokumentacjq projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projeklem organizacji robot opracowanym przez
Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projekiu ;

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie | wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robdt zgodnie z
wymiarami | rzednymi okre$lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu | wyznaczaniu robot zostang, usuniete przez Wykonawce na wiasny koszt, z
wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sie skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika
projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robol lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projekiu nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosc



Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialbw | elementéw robot beda oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej | w SST, a takze w normach | wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badarn materiatéw i robét, rozrzuty normainie wystepujace przy produkcii i przy badaniach
materiatdw, dodwiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inzyniera/Kierownika
projektu, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jako4ci

Wykonawca jest zobowiazany opracowac | przedstawic do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projekiu program zapewnienia jakosci, W
programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslic, zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwoscl techniczne, kadrowe | plan
organizacji robdt gwarantujgcy wykonanie robdt zgodnie z dokumentacig projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a} czgsc ogoing opisujacy
organizacje wykonania robot, w tym terminy | sposob prowadzenia robot,
- prganizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- sposob zapewnienia bhp.,
- wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje | przygotowanie praktyczne,
- wykaz osob odpowiedzialnych za jakosé | terminowose wykonania poszczegoinych elementow robot,
- system (sposdb | procedure) proponowane| kontroli | sterowania jakoscig wykonywanych robét,
wyposazenie w sprzet | urzgdzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratonium, ktoremu Wykonawca zamierza zlecic
pmwadzeme badan),
- sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardw, nastaw mechanizmow sterujgcych, a takze wycigganych
wnioskow | zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob | forme przekazywania tych Informac)
Inzynierowi/Kierownikowi projektu,
b) czesé szczegdlows opisujacy dia kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn | urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania |
urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilos¢ Srodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania | zaladunku materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposdb zabezpieczenia | ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,
- sposob i procedure pomiardw | badan (rodzaj | czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja | sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych
podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek | wykonywania poszczegdinych elementow robot,
sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem | wykonaniem, aby osiggngc zatozong jakosc robot

Wykonawca jest odpowiedziainy za peing kontrolg robot i jakoséci materialéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,
wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie | wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek | badan materialow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazadac od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy

Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary | badania materiatdow oraz robdt z czestotliwoscia zapewniajgca stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej | SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwost s okreslone w SST, normach | wytycznych. W przypadku, gdy nie
zostaty one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projekiu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni wykonanie robot zgodnie z umowa

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projekiu Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia | sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidiowo wykalibrowane | odpowiadaja wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan

Inzynier/Kierownik projektu bedzie miec nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywac Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beds tak
powazne, e moga wplyngé ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wsirzyma uzycie do robot badanych matenatow |
dopusci je do uzycia dopiero witedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte | stwierdzona zostanie odpowiednia
jakost tych matenatow

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem | prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie stalystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, Ze wszystkie
jednostkowe elementy produkcji mogg byé z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie miec zapewniong mozliwost udzialu w pobieraniu probek

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce | zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beds odpowiednio opisane | oznakowane, w sposob
zaakceptowany przez Inkyniera/Kierownika projekiu,

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzac dodatkowe badania tych materialow, kiore budzg
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasne] woll. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy

6.4. Badania | pomiary

Wszystkie badania | pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzynieral
Kierownika projekiu,

Przed przystapieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, migjscu | terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika
projektu

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wymkamt badan jak najsz',rbciq nie poZnie|
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Whyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wediug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych

6.6. Badania prowadzone przez Inktyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projekiu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek | badania materiatdbw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, 8 Wykonawca | producent materiatdw powinien udzieli¢ mu niezbedne] pomocy



Inzynier/Kierownik projektu, dokonujgc weryfikacyi systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi
swoje badania, bedzie oceniac zgodnosC materalow | robot z wymaganiami SS5T na podstawie wynikéw wiasnych badan kontrolnych jak i
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobierac probki materialow | prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swo| koszt. Jezel
wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projekiu oprze sie wylacznie na wlasnych badaniach
przy ocenie zgodnosci materiatdw | robdt z dokumentacjg projektowa | SST Moze rowniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium W takim przypadku calkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badarn i
pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty | deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopuscic do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosc z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm,
aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow | dokumentow technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z-
- Polskg Normg lub
- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dia ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1
| ktore speiniajg wymogi SST.

W przypadku matenatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadac te
dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej cechy

Produkty przemyslowe musza posiadac ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu

Jakiekolwiek matenaly, kiGre nie speiniajg tych wymagan beda odrzucone

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgacym Zamawiajgcego | Wykonawce w okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. OdpowiedzialnosC za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco | bedg dotyczyc przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi | mienia oraz
techniczne | gospodarcze) strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonala zapisu, z podaniem je|
imienia | nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czyteine, dokonane trwalg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beds oznaczone kolejnym numerem zalgcznika | opatrzone datg |
podpisem Wykonawcy | Inzyniera/ Kierownika projekiu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdinosci
- datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- datg przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowe),

- date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci | harmonogramow robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegoinych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci | przeszkody w ich prowadzeniu, okresy | przyczyny przerw w robotach,

- uwagi | polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

- daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

- Zgloszenia | daty odbiordw robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych | ostatecznych odbiorow robot,

- wyjasnienia, uwagi | propdzycje Wykonawcy,

- stan pogody | temperature powietrza w okresie wykonywania robot podiegajgcych ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwigzku z
warunkami klimatycznymi,

- ZgodnoSc rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentac)i projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robdt,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kio je przeprowadzal,
- wyniki prob poszczegdinych elementdéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu robot

Pmpﬂz_yci-&, uwagl | wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska,

Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strona
umowy | nie ma uprawnien do wydawania polecer Wykonawcy robét

(2) Ksigzka obmiarow

Ksiazka obmiardw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow robdt Obmiary
wykonanych robol przeprowadza sig w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie | wpisuje do ksigzki obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci matenaléw, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze | kontrolne
wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnione] w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do
odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zytzenie Inzyniera/Kierownika projektu

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
€] umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi | inne umowy cywilng-prawne,
d) protokoty odbioru robdt,
e) protokoly z narad i ustalen,
fi korespondencie na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym
Zaginiecie hlﬂrugnlmlmnh Z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe oditworzenie w formie przewidziane prawem



Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dia Inzyniera/Kierownika projekiu | przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdine zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacia projeklowa | SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projekiu o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosziorysie lub gdzie indziej w SS5T nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesieczne| ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w
innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce | Inzyniera/Kierownika projekiu

7.2. Zasady okreslania llosci robot | materiatow

Diugosci i odlegiosci pomiedzy wyszczegdinionymi punktami skrajnymi bedq obmierzone poziomo wzdiuz linii osiowej.

Jedli SST wiasciwe dia danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m” jako dlugoéé pomnozona przez sredni
przekrd|.

llosci, ktbre maja by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzagdzenia | sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu

Urzadzenia | sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce Jezell urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych
to Wykonawca bedzie posiadac wazne swiadectwa legalizac)i
Wszystkie urzgdzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi | zasady waZenia

Wykonawca dostarczy | zainstalue urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom SST Bedzie utrzymywac to
wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie dokfadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze w przypadku wystgpowania
diuisze| przerwy w robotach

Obmiar robdt zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podiegajgcych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy | jednoznaczny

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupeinione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki
obmiardw. W razie braku miejsca szkice moga by dolgczone w formie oddzielnego zalgcznika do ksigzki obmiardow, ktbrego wzor zostanie
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujgcym etapom odbioru
a) odbiorow robot zanikajgcych | ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowl czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajgcych | ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci | jakosci wykonywanych robot, kiore w dalszym
procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajgcych | ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt |
poprawek bez hamowania ogoinego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowosc danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy | jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do
dziennika budowy | powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakosé | llod¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projekiu na podstawie dokumentdw zawierajgcych komplet
wynikow badan laboratoryjnych | w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST | uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbibr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci | jakoscl wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak
przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finainej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci | wartosci.

Calkowite zakoriczenie robdt oraz gotowoéé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika
budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu .

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot | przyjecia dokumentow, o ktdrych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu |
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowe| na podstawie przediozonych dokumentow, wynikow badan | pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodnodci wykonania robot z dokumentacig projektowa | S5T

W toku odbioru ostatecznego robot komisfa zapozna si@ z realizacjq ustalen przyjetych w trakcie odbiordw robdt zanikajgcych |
ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych | robol poprawkowych.



W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupeiniajacych w warstwie Scieralne lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci | ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosc wykonywanych robot w poszczegoinych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymagane| dokumentacjg projektowa | SST z uwzglednieniem tolerancji | nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu |
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartoS¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokdt odbioru ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru

ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy | ew. uzupelniajgce lub zamienne),
recepty | ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaly),
wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan | oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZJ,
dakiaraq'a zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgnl:lnm z58Ti1ew PZJ,
npimg ;chnndwczna sporzadzong na podstawie wszystkich wynikdw badarn | pomiardw zatgczonych do dokumentdw odbioru, wykonanych
:gudm& z I PLJ
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefoniczne), energetyczne|, gazowej, oswietlenia itp.)
oraz protokoty odbioru | przekazania tych robdt wtascicielom urzgdzen,
9. geodezyjng inwentaryzacie powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopig mapy zasadnicze| powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacjl powykonawcze,.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego,
komisja w porozumieniu 2 Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robdt.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beds zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego

Termin wykonania robot poprawkowych | robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

N O R

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym |
zaistniatych w okresie gwarancrjnyrn

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4
.Odbior ostateczny robot”

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogéine

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarows ustalong dla danej pozycji
kosziorysu

Dila pozycjl kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartosé (kwota) podana przez Wykonawce w danej
pozyc)l kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowe| bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnoéci, wymagania | badania
sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST | w dokumentacii projekiowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- wartosc zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,
- warlosC pracy sprzetu wraz z lowarzyszacymi kosztami,
- koszly posrednie, zysk kalkulacyjny | ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wliczat podatku VAT

9.2. Warunki umowy | wymagania ogdine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkow umowy | wymagan ogoinych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki
okresione w ww. dokumentach, a nie wyszczegoinione w kosztorysie

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projekiu | odpowiednimi instytucjami projektu organizacgji ruchu na czas trwania
budowy. wraz z dostarczeniem kopii projekiu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem daiszych zmian i uzgodnien wynikajacych z
postepu robot,
(b} ustawienie tymczasowego oznakowania | oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
(c) opiaty/dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(@) konstrukcie tymczasowe| nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan | drenazu,
(h tymczasowq przebudowe urzadzen obeych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow | organizacji ruchu obejmuje
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie | usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, baner i $wiatet,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidac)i objazdow/przejazdow i urgantzaql ruchu obejmuje:
(a) usuniecie wbudowanych materialow | oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr B9, poz. 414 z pdiZniejszymi zmianami)

2 Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu | rozbibrki oraz tablicy informacyjne;
(Dz. U. Nr 138, poz. 1555)

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz 60 z pbZniejszymi zmlanamlj



D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot S5T

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
odtworzeniem trasy drogowe] | je] punktéw wysokosciowych w zwigzku z zadaniem Remont nawierzchni drogi gminnej w miejscowosci
Sumin.

1.2. Zakres stosowania SST

Szezegtlowa specyfikacia techniczna stanowi dokument przetargowy | kontraktowy przy zlecaniu | realizacji robdt w zwigzku z
zadaniem Remont nawierzchni drogi gminnej w miejscowosci Sumin.

1.3. Zakres robdt objetych SST
Roboty pomiarowe przy przebudowie drogi-0,67 km
1.3.1. Odtworzenie trasy | punktow wysokosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy | punktow wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego | wysokosciowego punktow glbwnych osi trasy | punktdw wysokosciowych,
b) uzupeinienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punkiow wysokosciowych (reperdw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych, -l
e} zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ultatwiajacy odszukanie | ewentualne
odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiekidw mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiekiu | punktow wysokosciowych, zastabilizowanie ich w
sposob trwaly, ochrone ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposdb ulatwiajacy odszukanie | ewentualne odiworzenie oraz wyznaczenie
usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty glibwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy | koncowy punkt trasy

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M-
00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 1.4

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robdt
Ogdine wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 1.5
2. MATERIALY
2.1. Ogdine wymagania dotyczgce materiatow
Ogoine wymaganiawdotyczace materiatow, ich pozyskiwania | sktadowania podano w SST D-M-00.00.00 .Wymagania ogoine” pkt 2,
2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow giéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwoidziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury
metalowe o diugosci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny miec srednice od 015
do 0,20 m idlugoscod 1.5do 1.7 m.

Do stabilizacji pozostaltych punktow nalezy stosowac paliki drewniane Srednicy od 0,05 do 0,08 m | diugosci okolo 0,30 m, a dia
punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe Srednicy 5 mm i dlugodci od 0,04 do 0,05 m

.Swiadki” powinny mieé diugosé okolo 0,50 m i przekrdj prostokatny

3. SPRZET
3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu

Ogdine wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odiworzenia sytuacyjnego trasy | punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzgt
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
taty,
- tasmy stalowe, szpilki .
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i je) punkidw wysokodciowych powinien gwarantowal uzyskanie wymagane)
dokltadnosci pomiaru :

4. TRANSPORT
4.1. Ogbine wymagania dotyczace transportu
Ogdine wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 4.
4.2, Transport sprzetu | materiatow :
Sprzet | n‘inlﬂﬂaﬂ do odtworzenia trasy mozna przewozic dowolnymi Srodkami transportu
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdine zasady wykonania robot
Ogdine zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 5.



5.2, Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukciami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przejgc od Zamawiajgcego dane zawierajgce lokalizacie | wspdirzedne punktow
ghdwnych trasy oraz reperow,

W oparciu 0 matenaly dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzié obliczenia | pomiary geodezyjne
niezbedne do szczegolowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje | uprawnienia

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktow gldwnych trasy |
(lub) reperow roboczych. Bledy te powinny byE usuniete na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzic czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowe) s zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu.
Jezelh Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomic¢ o tym Inzyniera. Uksztatowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z réZnic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowe| | rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktdre bazujg na pomiarach Wykonawcy. nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez

Punkly wierzchotkowe, punkty gidwne trasy | punkly posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposob
wyrazny | jednoznaczny charakterystyke | polozenie tych punktow. Forma | wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki
pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odiworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odiworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dia prawidiowe| realizaci robol naleza do obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéow gléwnych osi trasy | punktow
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy | inne punkty giowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu pall drewnianych lub
stupkdw betonowych, a takie dowigzane do punktow pomocniczych, polozonych poza granicg robdt ziemnych. Maksymalna odleglosé pomiedzy
punktami gidwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczac 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozyC robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym
obiekcie inzynierskim

Maksymalna odiegiosc miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowe| w lerenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast
w terenie falistym | gorskim powinna byc odpowiednio zmnigjszona, zaleznie od jego konfiguragji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej | obiektow towarzyszacych. Jako
repery robocze mozna wykorzystac punkly stale na stabilnych, istniejgcych budowlach wzdiuz trasy drogowe]. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalezy zalozyC w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajacy
osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperdw roboczych nalezy okreslac z taka dokladnoscia, aby Sredni biad niwelacii po wyrdwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km,
stosujac niwelacje podwding w nawigzaniu do reperow panstwowych

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyraine | jednoznaczne okreslenie nazwy reperu |
jego rzedne),

5.4. Odtworzenie osi trasy

Inzyniera

Tyczenie osi trasy nalezy wykonac¢ w oparciu o dokumentacje projektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji pafistwowe| albo innej osnowy geodezyjne|, okreslonej w dokumentacji projektowe|.

05 trasy powinna byC wyznaczona w punktach gldwnych i w punktach posrednich w odleglosci zalezne) od charakierystyki terenu |
uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wylyczone) osi trasy w stosunku do dokumentac)i projekiowe| nie moze byC wigksze niz 3 cm dia
autostrad | drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drog. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczyt z dokladnoscig do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2,

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczaine tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdw | wykopdw na powierzchni terenu (okreslenie
granicy robét), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot | w
miejscach zaakceplowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow | wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowad w
przypadku nasypow o wysokoSci przekraczajace] 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglos¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowad do uksztaftowania terenu oraz geometrii trasy drogowej Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych
przekrojdw poprzecznych

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanmie nasypow | wykopdw o ksztalcie zgodnym z dokumentaciq
projektows.

5.6. Wyznaczenie polozenia obiektow mostowych

Dia kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczyc jego potozenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiekiu, .
b) wytyczenie punktow okreslajgcych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegoinosci przyczotkow | filardw mostow | wiaduktow.

W przypadku mostdw | wiaduktow dokumentacja projektowa powinna zawierad opis odpowiedniej osnowy realizacyjne| do wytyczenia
tych obiektow ;

Polozenie obiektu w planie nalezy okreslic z dokladnoscig okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodine zasady kontroli jakosci robot

Ogdine zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 .Wymagania ogoine” pkt 6
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy | punktow wysokosciowych nalezy prowadzic wedlug ogoinych
zasad okreslonych w instrukgjach | wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5 4



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoine zasady obmiaru robot

Ogéine zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt T

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzone| trasy w terenie
Obmiar robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiekiow jest czescig obmiary robot mostowych

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdine zasady odbioru robot

Ogéine zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogéine” pki 8

8.2. Sposob odbioru robét

Odbidr robdt zwigzanych 2z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow | dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub

protokdiu z kontroli geodezyjnej, ktdre Wykonawca przedkiada Inzynierowi
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 .Wymagania ogolne’ pki 8

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robdt obejmuje.

sprawdzenie wyznaczenia punktow gitwnych osi trasy | punktow wysokosciowych,

uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punklow wysokosciowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

zastabilizowanie punktow w sposdéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem | oznakowanie utatwiajace odszukanie | ewentuaine odtworzenie.
Platnost robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujgta w koszcie robot mostowych

10. PRZEPISY ZWIAZANE

~ND e -

Instrukcja techniczna 0-1. Ogéine zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Gldwny Urzad Geodezi | Kartografii, Warszawa 1978
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne | wysokosciowe, GUGIK 18789

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1883,

Whytyczne techniczne G-3 1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

#

10.2. Inne dokumenty

10.

1
12
13

Wykonanie | odbiér robét ziemnych dia drog szybkiego ruchu, IBDIM, Warszawa 1978

Instrukcja badan podioza gruntowego budowli drogowych | mostowych, GDDP Warszawa 1998
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych | poisztywnych, IBDIM, Warszawa 1987
Wytyczne wzmacniania podioza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDIM, Warszawa 2002



D-04.03.01 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegblowe] specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczgce wykonania | odbioru robot zwigzanych z
oczyszczeniem | skropleniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni w zwiazku z zadaniem Remont nawierzchni drogi gminnej w miejscowosci
Sumin.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy | kontraktowy przy zlecaniu i realizacyi robot w zwiazku z
zadaniem
1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejsze| specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z oczyszczeniem | skropieniem warstw
konstrukcyjnych przed ulozeniem nastgpne] warstwy nawierzchni.

- oczyszczenie mechaniczne wraz skropieniem emulsjg nawierzchni drogowych — 6 107 40m’,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00
Wymagania ogdine” pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot
Og6ine wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 \Wymagania ogdine” pkt 1.5,
2. MATERIALY
2.1. Ogdine wymagania dotyczace materialow
Ogdine wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania | skiadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 2
2.2. Rodzaje materialéw do wykonania skropienia

Materatami stosowanymi przy skropieniu warstw konstrukcyjnych nawierzchni sg.

a) do skropienia podbudowy nieasfaltowe):

kationowe emulsje Sredniorozpadowe wg WT EmA-1984 5],
- uptynnione asfalty érednioodparowalne wg PN-C-96173 (3],
b) do skropienia podbuddw asfaltowych | warstw z mieszanek mineralno-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT EmA-1894 [5],
- uplynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-96173 [3],

asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 (2], za zgodg Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materialow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowe) podano w EmA-94 [5]
Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-C-86170 [2]

2.4, Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni podano w tablicy 1
Tablica 1 Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zuzycie (kg/m®)
M

1 Emulsja asfaltowa kationowa od04 do 1.2

2 Asfalt drogowy D 200, D 300 od04 do 06

Doktadne zuzycie lepiszczy powinno byé ustalone w zaleznosci od rodzaju warstwy | stanu jej powierzchni | zaakceptowane przez
Inzyniera.

2.5. Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mogq powodowac utraty cech lepiszcza i obnizema jego jakosci

Lepiszcze nalezy przechowywaé w zbiomikach stalowych wyposazonych w urzadzenia grzewcze | zabezpieczonych przed dostepem
wody | zanieczyszczeniem. Dopuszcza sig magazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanych, betonowych lub zelbetowych przy speinieniu
tych samych warunkow, jakie podano dia zbiornikow stalowych

Emulsie mozna magazynowad w opakowaniach transportowych lub stacjonarmych zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna

Nie nalezy stosowat zbiornika walcowego lezacego, ze wzgledu na tworzenie si¢ na duzej powierzchni cieczy kozucha” asfaltowego
zatykajacego poznie| przewody

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy przestrzegac zasad ustalonych przez producenta

3. SPRZET
3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzgtu

Ogtine wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 3
1.2. Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien wykazaé sig mozliwoscig korzystania 'z nastepujacego
sprzefu
- szczotek mechanicznych,
zaleca sie uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana z twardych elementow czyszczacych |
stuzyé do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen przylegajacych do czyszczone] warstwy. Druga szczotka powinna posiadac migkkie
elementy czyszczace | sluzyd do zamiatania. Zaleca sie uzywanie szczotek wyposazonych w urzadzenia odpylajace,
sprezarek,
zbiornikow z woda,
szczotek rgcznych



3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywaé skrapiarke lepiszcza Skrapiarka powinna byé wyposazona w urzadzenia
pummmwn-kuniruln& pozwalajgce na sprawdzanie | regulowanie nastepujacych parametrow.
temperatury rozktadanego lepiszcza,
- ciSnienia lepiszcza w kolektorze,
- obrotdw pompy dozujacej lepiszcze,
- predkosci poruszania sie skrapiarki,
- wysokosci | diugosci kolektora do rozkiadania lepiszcza,
- dozatora lepiszcza.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak, aby byto moziiwe zachowanie state| temperatury lepiszcza
Wykonawca powinien posiadac aktualne Swiadectwo cechowania skrapiarki.
Skrapiarka powinna zapewnic rozkladanie lepiszcza z tolerancig + 10% od ilosci zalozone|.

4, TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00 00 Wymagania ogoine” pkt 4

4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mogg by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samochodowych, posiadajacych izolacje termiczna, zaopatrzonych w
urzadzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczonych przed dostepem wody

Emulsja moze by¢ transportowana w cysternach, autocysternach, skrapiarkach, beczkach i innych opakowaniach pod warunkiem, ze
nie beda korodowaly pod wplywem emulsji | nie bedg powodowaly |e) rozpadu D,ratarn'f przeznaczone do przewozu emulsji powinny byc
przedzielone przegrodami, dzielacymi je na komory o pojemnosci nie wiekszej niz 1 m’, a kazda przegroda powinna mieé wykroje w dnie
umozliwiajgce przeptyw emulsji. Cystemny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone do transportu lub skiadowania emulsji powinny byC czyste | nie
powinny zawierac resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdine zasady wykonania robot

Ogdine zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 5
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunieciu luznego matenalu, brudu, blota | kurzu przy uzyciu szczotek mechanicznych, a
w razie potrzeby wody pod ci$nieniem. W miejscach trudno dostepnych nalezy uiywac szczotek recznych. W razie potrzeby, na terenach
niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem warstwa powinna byé oczyszczona z kurzu przy uzyciu sprezonego powietrza

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna byc oczyszczona

Jezeli do czyszczenia warstwy byla uzywana woda, to skropienie lepiszczem moze nastapic dopiero po wyschnigciu warstwy, z
wylatkiem zastosowania emulsjl, przy ktorych nawierzchnia moze byc wilgotna.

Skropienie warstwy moze rozpoczad sie po akceptacjl przez Inzyniera jej oczyszczenia.

Warstwa navﬂar:m’ni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno dostepnych recznie (za pomoca
weza z dyszg rozpryskowa).

Temperatury lepiszczy powinny miesci¢ sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza Temperatury ("C)
e
1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 20 do 40
2 Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 | Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsje nalezy ogrzac do temperatury zapewniajgcej wymagang lepkosc

Jezeli do skropienia zostala uzyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinna by¢ pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na
czas niezbedny dia umoziiwienia penetracji lepiszcza w warstwe | odparowania wody z emulsji. W zaleznosci od rodzaju uzyte) emulsji czas ten
wynosi od 1 godz. do 24 godzin,

Przed ulozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczyC skropiong warstwe nawierzchni
przed uszkodzeniem dopuszczajgc tylko niezbedny ruch budowlany

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogdine zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt &
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeprowadzi¢ probne skropienie warstwy w celu okreslenia optymalnych
parametrow pracy skrapiarki i okreslenia wymagane| ilosci lepiszcza w zaleznosci od rodzaju | stanu warstwy przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie robdt
6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna by¢ oparta na atestach producenta z tym, Zze \Hﬁr!-mnama powinien kontrolowacé dla kazde] dostawy
wiasciwosci lepiszczy podane w tablicy 3. :

Tablica 3. Wiasciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robét

. Kontrolowane wiasciwosc Badanie

1 Emulsja asfaltowa kationowa lepkosc EmA.-94 [5]




| 2 |Asfait drogowy | penetracja | PM-C-04134 [1) |

6.31.2, Sprawdzenie jednorodnosci skropienia | zuzycia lepiszcza

Nalezy przeprowadziC kontrolg ilosci rozkiadanego lepiszcza wediug metody podane] w opracowaniu Powierzchniowe utrwalenia.
Oznaczanie ilosci rozkltadanego lepiszcza | kruszywa” [4)

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdine zasady obmiaru robdt

Ogébine zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00 00 00 Wymagania ogoine” pkt 7
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest
- m® (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
-m* (metr kwadratowy) powierzchni skropionej,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8,
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacia projektowa, SST | wymaganiami inzyniera, jezeli wszystkie pomiary | badania
z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00 00 Wymagania ogéine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe)

Cena 1 m’ oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
- mechaniczne oczyszczenie kaidej nizej polozone] warstwy konstrukcyjne] nawierzchmi z ewentualnym polewaniem wodg lub uzyciem
sprezonego powietrza,
rgczne cdspojenie stwardnialych zanieczyszczen
Cena 1 m’ skropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje
- dostarczenie lepiszcza | napetnienie nim skraplarek,
-  podgrzanie lepiszcza do wymagane| temperatury,
- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiarow | badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1 PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetracji asfaltow
2 PN-C-96170 Przetwory naftowe Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 ¢ Przetwory naftowe. Asfalty uplynnione AUN do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4. _Powerzchniowe utrwalenia. Oznaczanie llosci rozkladanego lepiszcza | kruszywa". Zalecone przez GDDP do stosowania pismem GDDP-
5.3a-551/5/92 z dnia 1952-02-03.
5 Warunki Techniczne Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-94 IBDIM - 1994 r



D-04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYW WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze| ogodinej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogdine dotyczgce wykonania | odbioru robot zwigzanych
z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie w zwigzku z zadaniem Remont nawierzchni drogi gminnej w
miejscowosci Sumin.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa specyfikacia techniczna stanowi dokument przetargowy | kontraktowy przy zlecaniu | realizacl robot w zwigzku z
zadaniem Remont nawierzchni drogi gminnej w miejscowosci Sumin.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem podbudow z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie wg PN-5-06102 [21] | obejmujg SST:

D-04 04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie, _
Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowej, jako
podbudowe pomocniczs | podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych | potsztywnych [31],

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymainej wilgotnosci kruszywa o
wiasciwie dobranym uziamieniu

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SST D-M-

00.00.00 .Wymagania ogbine” pkt 1.4 oraz w SST dotyczacych poszczegdinych rodzajéw podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 1.5,
2. MATERIALY

2.1. Ogoine wymagania dotyczace materiatow

Ogbine wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania | skladowania, podano w SST D-M-00.00.00 .Wymagania ogolne” pkt 2
2.2. Rodzaje materialow

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie pedano w SST dotyczacych poszczegoinych
rodzajow podbudow:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04 02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04 04 03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie

2.3. Wymagania dla materialéw
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 (3] powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi pol dobrego
uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
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wykonywane metodg stabilizacj: mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczg (gorma warsiwe) lub podbudowe jednowarstwowa
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinna byé ciagla | nie moze przebiegac od dolne krzywej graniczne| uziarnienia do gorme] Krzywe)
granicznej uziamienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziamma kruszywa nie moze przekraczac 2/3 grubosci warstwy ukladane)
jednorazowo,

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetniac wymagania okreslone w tablicy 1

Tablica 1
Wymagania
et Kruszywa Kruszywa tamane
Lp. Wyszczegolnienie naturalne Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad | pomoc- | zasad | pomoc- zasad- pomoc-
-nicza nicza -nicza nicza nicza nicza

1 ZawartosC ziarn mniejszych niz 0075 | od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 do od 2 PN-B-06714
mm, % (m/m) do 10 do 12 do 10 do 12 10 do 12 -15 [3]

2 | Zawartos¢ nadziarna, % PN-B-06714
(m/m), nie wiecej niz 5 10 S 10 5 10 -15 [3]

3 | Zawartosc¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wiecej niz 35 45 35 40 n . 16 [4]

4 | Zawartosc zanieczyszczen
organicznych, %(m/m), nie wiecej niz 1 1 1 1 1 1 FN-B-04481 [1]

5 | Wskaznik piask iecio-krotnym
ﬂgmaﬁiu mn;yﬂapﬁﬂeﬁlwg PHTE- od 30 od 30 od 30 | od 30 do = 2 BN-64/8831
04481, % do 70 do 70 do 70 70 -01 [26]

68 | Scieralnoéé w bebnie Los Angeles
a) sceralnosC calkowita po peilne | 35 45 35 50 40 50
liczbie obrotdw, nie wiecej niz PN-B-06714
b) scieralnost czesciowa po 1/5 petnej | 30 40 30 35 30 35 -42 12]
liczby obrotdw, nie wiecej niz

[} Nasiakliwose, %(mim), nie wiecej niz PN-B-06714

» VINRUE N 25 4 3 5 B B -18 [B]

B8 | Mrozoodpornosé, ubytek masy po 25 PN-B-06714
cyklach zamraza- 5 10 5 10 5 10 -18 [7]
nia, %(m/m). nie wiecej niz

9 PMN-B-06714
Rozpad krzemianowy | zela- -37 [10]
zawy lgcznie, % (m/m), nie wiece| niz = . . - 1 a PN-B-06714

-38 [11]

10 |Zawartodé  zwiazkéw  siarki 0w
przeliczeniu na SO, %(m/m), nie wiece) [ 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714
niz -28 [9]

11 Wskaznik nosnosci Wg, mie-szanki
kruszywa, %, nie mnigjszy niz
a) przy zageszczeniu ks 2 1,00 BO 60 80 60 80 60 PN-S-06102
b) przy zageszczeniu ls = 1,03 120 - 120 - 120 - [21]

2.3.3. Matenal na warstwe odsaczajaca

Na warstwe odsaczajgcy stosuje sie:
- Zwir i mieszanke wg PN-B-11111 [14],
piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4. Matenal na warstwe odcinajgca

: Na warstwe odcinajgca stosuje sig:
- piasek wg PN-B-11113 [16],

- miat wg PN-B-11112 [15],

- geowlokning o masie powierzchniowe] powyze| 200 g/m wg aprobaty techniczne|

2.3.5. Materaly do ulepszania wiasciwosci kruszyw

Do ulepszania wiasciwosci kruszyw stosuje sie
- cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
- wapno wg PN-B-30020 [18],
- popioty lotne wg PN-5-86035 (23],
- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18).
Dopuszcza sie stosowanie innych spomw pod warunkiem uzyskania rownorzednych efektow ulepszania kruszywa | po zaakceptowaniu
przez Inzyniera,
Rodzaj i ilosé dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowac zgodnie z PN-5-06102 [21]

2.3.6. Woda
Nalezy stosowac wode wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET
3.1. Ogéine wymagania dotyczace sprzetu
Ogbine wymagania dotyczace sprzelu podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do w;rlm_na nia robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z Kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazac si¢ mozliwoscig
korzystania z nastgpujacego sprzgtu’ .
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgce wode Mieszarki powinny zapewnic wytworzenie jednorodng|
mieszanki o wilgotnosci optymainej,
bl rowniarek albo ukiadarek do rozkladania mieszanki,



¢) walcow ogumionych | stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno dostepnych powinny byc stosowane
zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoine wymagania dotyczace transportu '
Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00 00 .Wymagania ogoine” pkt 4

4.2. Transport materialow

Kruszywa mozZna przewozié dowolnymi &rodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem | zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac sie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatéw powinien odbywacé sie zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdine zasady wykonania robdt

Ogdine zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 5
5.2. Przygotowanie podloia

Podioze pod podbudowe powinno speinia¢ wymagania okreslone w SST D-04.01.01 .Koryto wraz z profilowaniem i
zageszczeniem podioza® | SST D-02.00.00 .Roboty ziemne®

Podbudowa powinna byé ulozona na podiozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do podbudowy. Warunek
nieprzenikania nalezy sprawdzic wzorem:

D
2 28 (1)
dgs
w ktorym:
D.s - wymiar boku oczka sita, przez kibre przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy odsaczajgce), w milimetrach,
dss - wymiar boku oczka sita, przez kiore przechodzi 85% ziarn gruntu podioza, w milimetrach.

Jezell warunek (1) nie moze byé spelniony, nalezy na podiozu ulozy¢ warstwe odcinajaca lub odpowiednio dobrang geowlokning
Ochronne wiasciwoscl geowldkniny, przeciw przenikaniu drobnych czastek gruntu, wyznacza sie z warunku:

ds
< 1.2 (2)
95
w ktorym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktdre przechodzi 50 % ziarn gruntu podioza, w milimetrach,

Ow - umowna &rednica poréw geowldkniny odpowiadajaca wymiarom frakcji gruntu zatrzymujaca sig na geowlokninie w iloci 90% (m/m),
wartosé parametru Oz powinnd by¢ podawana przez producenta geowlokniny

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny byC wczesnie) przygotowane

Paliki lub szpilki powinny byé¢ ustawione w osi drogi | w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiat naciggniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odsigpach nie
wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o Scidle okreslonym uziarnieniu | wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzat¢ w mieszarkach gwarantujacych
otrzymanie jednorodnej mieszanki Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sig¢ wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegdinych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce whudowania w taki
sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu | wysychaniu.

5.4. Wbhudowywanie | zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byé rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubosc po zageszczeniu
byta réwna grubosci projektowanej. Grubosé pojedynczo ukiadanej warstwy nie moze przekraczac 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy
powinna byé roziozona w sposob zapewniajgcy osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada sig 2
wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana | zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow |
rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnosé mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadat wilgotnosci optymalnej, okreslonej wediug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zostad osuszony przez mieszanie | napowielrzanie.
Jezeli wilgotnoé mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna byc zwilzona okreslong iloscia wody |
réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymainej o 10% je| wartosci, mieszanke nalezy
osuszyt. ;

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadat przyjetemu poziomowi wskaZnika noSnosci
podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11 .

5.5. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano koniecznost wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robot, Wykonawca
powinien wykonac odcinek probny w celu.
- stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozkiadania | zageszczania kruszywa jest wlasciwy,
- okreslenia grubosci warstwy materiatu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci warstwy po zaggszczeniu,
okreslenia liczby przejéé sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskainika zageszczenia.
Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzyé takich materiatow oraz sprzetu do mieszania, rozkladania | zaggszczania, jakie bedg
stosowane do wykonywania podbudowy
Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosié od 400 do 800 m’
Odcinek prébny powinien by¢ ziokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzymiera.
Wykonawca moze przystapié do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inzyniera.



5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nasiepne] warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca
bedzie wykorzystywal, za zgodq Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdine zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00 00 Wymagania ogoine” pkt 6
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robdt | przedstawic wyniki tych
badan Inzynierowi w celu akceptacji matenatow. Badania te powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejsze) SST

6.3. Badania w czasie robdét
6.3.1. Czeslotliwost oraz zakres badan | pomiarow

Czestotliwose oraz zakres badan podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czestotliwos¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

&

CzestotliwosE badan
i _ Maksymalna powierzchnia
Minimalna liczba podbudowy przy-padajaca na

Lp Wyszczegoinienie badan badan na dzienne| | jedno badanie (m
dzialce robocze
1 Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnosé mieszanki 2 600
3 | Zageszczenie warstwy 10 probek  na 10000 m*

dia kazdej partii kruszywa | kazde| zmianie
4 | Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 e krmzmm? :

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinng by zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2. 3. Probki nalezy pobierac w sposob losowy, z rozlozone
warstwy, przed je| zageszczeniem. Wyniki badan powinny byé na biezaco przekazywane Inzynierow

6.3.3. Wilgotnosé mieszanki

Wilgotnos¢é mieszanki powinna odpowiadac wilgotnosci optymalne, okreslone; wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]
(metoda Il), z tolerancig +10% -20%
Wilgotnosc nalezy pkreslic wediug PN-B-06714-17 [5]

6.3.4. Zageszczene podbudowy

Zageszczenie kazde| warstwy powinno odbywac sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika zageszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzaé wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe
ze wzgledu na gruboziamiste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprzeé na metodzie obcigzen plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie
rzadziej niz raz na 5000 m", lub wedtug zalecer Inzyniera

Zageszczenie podbudowy stabilizowane] mechanicznie nalezy uznaé za prawidiowe, gdy stosunek wiomego modulu E; do
pierwolnego modutu odkszialcenia E, jest nie wigkszy od 2.2 dla kazde) warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E,
E,

< 22

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2
Probki do badan peinych powinny byc pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. CzestolliwosC oraz zakres pomiarow
Czestolliwosé oraz zakres pomiardow dotyczgcych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3



Tablica 3. Czestotliwosc oraz zakres pomiardw wykonane| podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdinienie badan | pomiarow Minimalna czestothiwosé pomiarow
1 Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km
w sposob ciggly planografem albo co 20 m tatg na kazdym
2 Réwnosc podiuzna pasie ruchu
3 Rownosc poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne®’ 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe co 100 m
& Uksztattowanie osi w planie®’ co 100 m
7 Grubosc podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce robocze|, lecz nie rzadziej niz raz
na 400 m”
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m*
8 Nosnosé podbudowy
- modut odksztalcenia co najmnie] w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
co najmnie| w 20 punktach na kazde 1000 m
- ugigcie sprezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych | uksztattowania osi w planie nalezy wykonac w punktach glownych fukow poziomych
6.4.2. Szerokost podbudowy

Szeroko4c podbudowy nie moze réznic sie od szerokosci projektowane] o wigcej niz +10 cm, -5 cm
Na jezdniach bez kraweznikéw szerokosc podbudowy powinna byt wigksza od szerokosci warstwy wyze| lezacej o co najmniej 25 cm
lub 0 wartos¢ wskazang w dokumentacji projektowej

6.4.3. Rownosc podbudowy

Nierdwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows lata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28),
Nierdwnoscl poprzeczne podbudowy nalezy mierzyt 4-metrowa latg.
Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 10 mm dia podbudowy zasadnicze),

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze).

6.4.4, Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny byé zgodne z dokumentacjg projektows, z tolerancjg + 0.5 %.
6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy | rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac + 1 cm, -2 cm
6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy | ulepszonego podioza

O3 podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowane) o wiecej niz + 5 cm
6.4.7. Grubos¢ podbudowy | ulepszonego podioza

Gruboscé podbudowy nie moze sie rdznic od grubosci projektowane) 0 wigcej niz:
- dia podbudowy zasadniczej + 10%,
- dia podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nosnost podbudowy
- modul odksztatcenia wg BN-64/8831-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno byt zgodne z podanym w tablicy 4

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa .

Z Kruszywa o Wskainik : Minimalny modut odksztal-cenia
wskazniku w., | zageszczenials | Maksymaine ugigcie sprezyste ped mierzony plyta o Srednicy 30 cm,
nie mniejszym nie kotem, mm MPa

mnigjszy niz
niz, % : od pierwszego od drugiego
yodiady i obcigzenia E senia E
60 1,0 1,40 1,60 B0 PR
80 1.0 1,25 1,40 80 ' 140
120 1,08 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy



Wszystkie powierzchnie podbudowy, kidre wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 powinny by naprawione przez
spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrownane i powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia
wykonanej warstwy |est niedopuszczaine.

Jezeli szerokosc podbudowy jest mniejsza od szerokosci projeklowane] o wiece| niz 5 cm | nie zapewnia podparcia warstwom wyZej
lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszl poszerzyC podbudowe przez spulchnienie warstwy na peing grubosc do polowy szerokosci
pasa ruchu, dolozenie materialu | powtdrme zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa gruboéé podbudowy

Na wszysltkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny
byC naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig ghtebokosc, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupetnione nowym
materialem o odpowiednich wiasciwosciach, wyrdwnane | ponownie zageszczone
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar | ocena grubosci warstwy, wediug wyze|
podanych zasad, na koszt Wykonawcy

6.5.3. Niewtasciwa nosnosc podbudowy

Jezell nosnosé podbudowy bedzie mnigjsza od wymaganegj, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia
wymagane| nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wiedy, gdy zanizenie nosnosci podbudowy wynikio 2
niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodine zasady obmiaru robot
Ogoine zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 .Wymagania ogolne” pkt 7
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
8. ODBIOR ROBOT

Ogbine zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00 00 Wymagania ogdine” pkt 8
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST | wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary | badania z
zachowaniem tolerancyi wg pkt 6 daly wyniki pozytywne

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodine ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00 00.00 Wymagania ogoine” pkt 8
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa 1 m* podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie, podano w SST
D-04 04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanago mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie
#

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1 PN-B-D4481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2 PN-B-06714-12 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obeych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
4 PN-B-06714-16 Kruszywa mineraine. Badania Oznaczanie ksztattu ziam
5 PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
8 PN-B-06714-18 Kruszywa mineraine Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
7 PN-B-06714-19 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie mrozoodpomosci metoda bezposrednig
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineraine. Badania Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych
] PN-B-06714-28 Kruszywa mineraine. Badania Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowa
10 PN-B-06714-37 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
1 PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
12 PN-B-06714-42 Kruszywa mineraine. Badania Oznaczanie Scieralnodci w bebnie Los Angeles
13 PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineraine. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir | mieszanka
15 PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawiarzchni drogowych
16 PN-B-11113 Kruszywa mineraine. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
17 PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci
18 PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego
19 PN-B-30020 Wapno
20 PN-B-32250 Matenaly budowlane. Woda do betonu | zapraw
21 PN-S-06102 Drogi samochodowe Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
22 PN-5-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa | nawierzchnia z tlucznia kamiennego
23 PN-5-86035 Popioly lotne
24 BN-BB/6731-08 Cement Transport | przechowywanie
25 BN-84/6774-02 Kruszywo mineraine. Kruszywo kamienne lamane do nawierzchni drogowych
26 BN-84/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika plaskowego
27 BN-84/8831-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych 1| podioza przez
obcigzenie plyla o
28 BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i latg
29 BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugiec podatnych ugieciomierzem belkowym
30 BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
31 Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych | potsztywnych, IBDIM - Warszawa 1987



D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogoine| specyfikac)l technicznej (SST) sg wymagania ogoine dotyczace wykonania | odbioru robot zwigzanych
z wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie w zwigzku z zadaniem Remont nawierzchni drogi gminnej
w miejscowosci Sumin.

1.2. Zakres stosowania S5T

SzczegOlowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy | kontraktowy przy zlecaniu | realizac)i robot w zwigzku z
zadaniem Remont nawierzchni drogi gminnej w miejscowosci Sumin,

1.3. Zakres robot objetych SST
- wykonanie umocnionych poboczy przy uzyciu kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie -156,50m’
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiece| warstw zageszczone| mieszanki, ktora stanowi warstwe
nosna nawierzchni drogowej

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definiciami podanymi w 55T D-
0404 00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoéine” pkt 1.4

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot
Ogdine wymagania dotyczace robot podano w SST D-04 04.00 .Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdine wymagania dotyczace materiatow

Ogdine wymagania dotyczgce matenatow, ich pozyskiwania | skladowania, podano w S5T D-04 04 00 _Podbudowa z kruszyw
Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw ltamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku
przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych | otoczakow albo ziam 2wiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno byé jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny

2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byé zgodne z wymaganiami podanymi w SSTD-04.04.00 _Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine”
pkt 231

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa *
Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST D-04.04 00 .Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-04.04.00 .Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-04.04 00 .Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pki 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogodine zasady wykonania robot podano w SST D-04 04 .00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 5
5.2, Przygotowanie podioka

Przygotowanie podioza powinno odpowiadaé wymaganiom okreslonym w SST D-04.04 00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania
0goine” pkt 5.2,

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzac¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04 00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogoine” pkt 5.3. _

Jesli dokumentacia projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od 20 do 30% lub powyze|
70%, szczegolowe warunki | wymagania dia takiej podbudowy okresli SST, zgodnie z PN-S-06102 [21]

5.4, Whudowywanie i zageszczanie mieszanki limintm

Ustalenia dotyczace rozkladania | zageszczania mieszanki podano w SSTD-04.04 00 .Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt
54

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykonac odcinki probne, zgodnie z zasadami okreslonymi w 38T D-04.04.00
Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okresionym w SST D-04.04.00 .Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogbine” pkt 5 6.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoine zasady kontroli jakogci robét

Ogéine zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonac badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-04.04.00 Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 6.2

6.3. Badania w czasie robdt

Czestotliwos¢ oraz zakres badan | pomiardw kontrolnych w czasie robdt podano w SST D-04.04.00 .Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwosc oraz zakres pomiarow podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 6.4
6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

g ; Ea;a-dy postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w SST D-04.04 00 .Podbudowa z kruszyw Wymagania
ne” pkt

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdine zasady obmiaru robot podano w SST D-04.04 00 .Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 7
7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonane| | odebrane| podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoline zasady odbioru robét podano w SST D-04 .04 00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 8
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-04.04 .00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowe)

Cena wykonania 1 m* podbudowy obejmuje
- prace pomiarowe | roboty przygotowawcze,
- pznakowanie robot,
- sprawdzenie | ewentualng naprawe podioza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- rozlozenie mieszanki,
- zageszczenie roztozone) mieszanki,
- przeprowadzenie pomiardw | badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot 10. przepisy zwigzane
Normy | przepisy zwigzane podano w SST D-04.04 00 .Podbudowa z kruszyw
Wymagania ogoine” pkt 10.



D-04.08.05 WYROWNANIE PODBUDOWY KRUSZYWEM STABILIZOWANYM MECHANICZNIE
1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowe| specyfikacji technicznej (SST) s wymagania dotyczace wykonania | odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem wyrownania poprzecznego | podiuznego podbudowy kruszywem stabilizowanym mechanicznie zwigzku z Remont nawierzchni
drogi gminnej w miejscowosci Sumin.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy | kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot w zwigzku z
Remont nawierzchni drogi gminnej w miejscowoséci Sumin.

1.3. Zakres robét objetych SST

- wykonanie uzupelnienia istniejgce] nawierzchni podbudowy z wyprofilowaniem | zageszczaniem - 50,00 m®

Ustalenia zawarte w niniejsze| specyfikac) dolyczg zasad prowadzenia robol zwigzanych z wykonaniem wyrownania podbudowy
a) kruszywami tamanymi stabilizowanymi mechanicznie,
b} zuzlem wielkopiecowym stabilizowanym mechanicznie

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa wyrownawcza - warstwa o zmienne] grubosci ukladana na istniejace] warstwie w celu wyrdwnania jej nierownosci w profilu
poprzecznym | podtuznym

1.4.2. Pozostale okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami | z definiciami podanymi w 55T D-M-00.00.00
Wymagania ogdlne” pkt 1.4 oraz w SST D-04 04 00 .Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 1. 4.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot
Ogédine wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 1.5
2. MATERIALY
2.1. Ogoine wymagania dotyczace materialow
Ogéine wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 2,

2.2. Materialy do wykonania wyrdéwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym
mechanicznie

Do wyrownania podbudowy kruszywem stabilizowanym mechanicznie nalezy stosowac materialy speiniajace wymagania okreslone w.
S5T D-04.04.00 Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2,
SST D-04 .04 02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie” pkt 2,
SS5T D-04.04.03 .Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie”
pkt 2.

2.3. Skladowanie materialow

#
Kruszywa uzywane do robot nalezy skitadowal w zasiekach materiatowych na podiozu utwardzonym, dobrze odwodnionym w
warunkach zabezpieczajgcych je przed zmieszaniem 2z innymi gatunkami kruszyw | frakcjami
Material w okresie sktadowania nie moze ulec zanieczyszczeniu

3. SPRZET
3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu

Ogdline wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 3
3.2. Sprzet do wykonania robét

Do wykonan@a wyrownania podbudowy kruszywem lamanym stabilizowanym mechanicznie Wykonawca powinien dysponowad
sprzetem okreslonym w SST D-04.04.00 Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 3

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 4.
4.2. Transport materialow
Transport kruszyw powinien spetniac wymagania okreslone w 55T D-04 0400 .Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 4
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdine zasady wykonania roboét
Ogbine zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Zasady | warunki wytwarzania mieszanki kruszywa powinny speinia¢ wymagania okresione w SST D-04.04.02 Podbudowa z
kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie” pkt 5 -

5.3. Przygotowanie powierzchni podbudowy do wyrdwnania kruszywem
stabilizowanym mechanicznie

Przed przystgpieniem do wykonywania wyrownania powierzchnia podbudowy powinna zostaé oczyszczona 2z wszelkich
zanieczyszczen, zgodnie z SST D-04 03.01 .Oczyszczenie | skropienie warstw konstrukcyjnych” pkt 5.

Powierzchnia podbudowy tluczniowe| lub z kruszyw przewidziana do wyrownania powinna zostac przed ukiadaniem warstwy
wyrownawcze| zoskardowana na glebokosc 7 cm, co pozwoli na wiasciwe zwigzanie wykonane| warstwy wyrownawcze| z istniejgca podbudowa.



Prace pomiarowe powinny bDy¢é wykonane w sposob umozliwiajgcy wykonanie wyrdwnania podbudowy zgodnie z dokumentacia
projektowa.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania wyrdwnania podbudowy powinny byé wczesniej przygotowane, odpowiednio zamocowane |
utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce.

Paliki lub szpilki powinny byC ustawione w 0si drog! | w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiac naciggniecie linki do wytyczenia robot w odstepach nie wiekszych niz co 10
m

Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy nalezy ustawic wzdiuz istniejacej podbudowy prowadnice w taki sposob, aby wyznaczaly one
scisle warstwe wyrownawczg podbudowy w stanie niezageszczonym. Prowadnice winny byé ustawione stabilnie, w sposob wykluczajacy ich
przesuwanie sie w czasie ukladania | zageszczania kruszywa.

5.4. Odcinek probny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykonaé odcinek prébny, zgodnie z zasadami okresionymi w SST D-04.04.00
.Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogodine” pkt 5

5.5. Wbudowanie | zageszczanie kruszywa

Minimaina grubosc ukladane] warstwy wyrdwnawcze| z kruszywa stabilizowanego mechanicznie nie moze byt po zageszczeniu
mnigjsza od najwigkszego wymiaru ziama w kruszywie Warstwe wyrownawczg z kruszywa stabilizowanego mechanicznie uklada sie |
zageszcza wedlug zasad okreslonych w SST D-04.04 02 _Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie® pkt 5 oraz S5T D-
04.04.03 _Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie” pkt 5

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robot

Ogoine zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 .Wymagania ogoine” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé¢ badania zgodnie z ustaleniami zawartymi w SST D-04.04.02
.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie® pkt 6 oraz SST D-04.04.03 _Podbudowa z zuzla wielkopiecowego
stabilizowanego mechanicznie” pkt 8

6.3. Badania w czasie robdt

Czestotliwose oraz zakres badar | pomiarbw w czasie wykonywania wyréwnania podbudowy podano w SST D-04.04.00 _Podbudowy 2
kruszyw. Wymagania ogdine” pkt &6

6.4.Wymagania dotyczace cech geometrycznych wykonanego wyrdéwnania podbudowy

Czestotliwosé oraz zakres pomiarow dotyczgcych cech geometrycznych wykonanego wyrdwnania powinny by¢ zgodne z okreslonymi
dia podbudowy w SST D-04 0400 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogéine zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 7
7.2. Jednostka obmiarowa ;
Jednostka obmiarowa jest m’ (metr szescienny) wbudowanego kruszywa stabilizowanego mechanicznie
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdine zasady odbioru robdt

Ogoéine zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 \Wymagania ogoine” pkt 8
Roboty uznaje sig¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST | wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary | badania
z zachowaniem tolerancji wediug pki 8 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych | ulegajacych zakryciu

Roboty zwigzane z wykonaniem wyrdwnania podbudowy naleza do robot ulegajacych zakryciu Zasady ich odbioru sg okreslone w
S5T D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 8.2

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w S5T D-M-00.00.00 \Wymagania ogoine” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowe|

Cena wykonania 1m’ wyrdwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym mechanicznie obejmuje
prace pomiarowe | roboty przygolowawcze,
- oznakowanie robot,
- transport matenalu na plac budowy,
- przygotowanie mieszanki,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roziozenie | zageszczenie mieszanki, .
przeprowadzenie pomiarow | badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy | przepisy zwigzane z wykonaniem wyrownania kruszywem stabilizowanym mechanicznie sg podane w SST D-04.04 00
-Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 10



D-05.03.05b NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO.WARSTWA WYROWNAWCZA | WIAZACA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze) szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania | odbioru robot mnzan]rch‘z
wykonaniem warstwy wigzace| | wyrdwnawcze| z betonu asfaltowego w zwigzku z Remont nawierzchni drogi gminnej w miejscowosci Sumin.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegOlowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy | kontraktowy przy zlecaniu | realizacji robdt w zwigzku z
Remont nawierzchni drogi gminnej w miejscowosci Sumin.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacj dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem | odbiorem warstwy wigzace |
wyrownawcze] z betonu asfaltowego wg PN-EN 13108-1 [47]) | WT-2 Nawierzchnie asfaliowe 2008 [65] z mieszanki mineralno-asfaltowe)
dostarczone] od producenta. W przypadku produkcji mieszanki mineraino-asfaliowe| przez Wykonawce dla potrzeb budowy, Wykonawca
zobowigzany jest prowadzic Zakladowsg kontrolg produkcji (ZKP) zgodnie z WT-2 [65] punkt 7.4.1.5.

Warstwe wigzaca | wyrownawczg z betonu asfaltowego mozna wykonywac dla drog kategori ruchu od KR1 do KRE (okresienie
kategoni ruchu podano w punkcie 1.4.8). Stosowane mieszankl betonu asfallowego o wymiarze D podano w tablicy 1.

Tablica 1. Stosowane mieszanki

Kategona . T
55 o Mieszanki o wymiarze D', mm
KR 1-2 AC11IW ¥ AC16W
KR 3-4 AC168W, AC22W
KR 4-5 AC18W, AC22W

"' Podziat ze wzgledu na wymiar najwiekszego Kruszywa w mieszance
* Dopuszcza sig AC11 do warstwy wyréwnawczej do kategorii ruchu KR3+KR6

-Wykonanie profilowania istniejacej nawierzchni przy uzyciu mieszanki mineralno bitumicznej - 415,22 Mg

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia - konstrukcja skladajaca sie z jedne| lub kilku warstw sluzacych do przejmowania | rozktadania obcigzen od ruchu pojazdow
na podioze

1.4.2. Warstwa wigzaca — warstwa nawierzchni migdzy warstwa scieraing a podbudows.

1.4.3. Warstwa wyrownawcza - warstwa o zmienne| grubosci, wlozona na istniejgce] warstwie w celu uzyskania odpowiedniego profilu
potrzebnego do utozenia kolejie] warstwy

1.4.4. Mieszanka mineralno-asfaltowa - mieszanka kruszyw | lepiszcza asfaltowego.

1.4.5. Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowe] — okreslenie mieszanki mineralno-asfaltowe], wyrGzniajace te mieszanke ze zbioru mieszanek tego
samego typu ze wzgledu na najwigkszy wymiar kruszywa, np. wymiar 11 lub 6.

1.4.6. Beton asfallowy — mieszanka mineraino-asfaltowa, w kidre] kruszywo o uziamieniu cigglym lub nieciagtym tworzy strukiure wzajemnie
klinujaca sig

1.4.7. Uziarnienie — skfad ziarnowy Kruszywa, wyrazony w procentach masy ziaren przechodzgcych przez okreslony zestaw sit.

1.4.8. Kategona ruchu - obcigzenie drogl ruchem samochodowym, wyrazone w osiach obliczeniowych (100 kN) wg .Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych | pdtsztywnych® GDDP-IBDIM [68).

1.4.9. Wymiar kruszywa — wielkos¢ ziaren kruszywa, okreslona przez dolny (d) | gorny (D) wymiar sita

1.4.10. Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarze: D s 45 mm oraz d > 2 mm

1.4.11. Kruszywo drobne - kruszywo z ziaren o wymiarze: D s 2 mm, ktdrego wieksza czesc pozostaje na sicie 0,063 mm.
1.4.12. Pyl - kruszywo z ziaren przechodzacych przez sito 0,063 mm.

1.4.13. Wypelniacz - kruszywo, kiorego wieksza czesc przechodzi przez sito 0,063 mm, (Wypelniacz mieszany — kruszywo, ktore skiada sie z
wypeiniacza pochodzenia mineralnego | wodorotlenku wapnia. Wypedniacz dodany - wypeiniacz pochodzenia mineralinego, wyprodukowany
oddzielnie)

1.4.14. Kationowa emulsja asfaltowa — emulsja, w ktore| emulgator nadaje dodatnie fadunki czastkom zdyspergowanego asfaltu,

1.4.15. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami | 2 definiciami podanymi w SST D-M-
00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 1.4,

1.4.16. Symbole | skroty dodatkowe

ACW - beton asfaltowy do warstwy wigzace) | wyrdwnawcze)

PMB - polimercasfalt,

D - gomy wymiar sita (przy okreslaniu wielkosci ziaren kruszywa),

d - dolny wymiar sita (przy okreslaniu wielkosci ziaren kruszywa),

C - kationowa emulsja asfaltowa,

NPD - wlagciwos¢ uzytkowa nie okreslana (ang No Performance Determined! producent moze jg| nie
okreslad),

TBR - do zadeklarowania (ang. To Be Reported, producent moze dostarczy¢ odpowiednie informacje, jednak

nie jest do tego zobowigzany),

MOP - miejsce obstugi podréznych



1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00 .00 Wymagania ogdine” [1] pkt 1.5,
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow
Ogoine wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” [1] pkt 2.
2.2. Lepiszcza asfaltowe

Malezy stosowat asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimeroasfaity wg PN-EN 14023 [59] Rodzaje stosowanych lepiszcz
asfaltowych podano w tablicy 2 Oprocz lepiszcz wymienionych w tablicy 2 mozna stosowac inne lepiszcza nienormowe wediug aprobat
technicznych

Tablica 2. Zalecane lepiszcza asfaltowe do warstwy wigzgce| | wyrdwnawczej 2 betonu asfaltowego

Kategoria Mieszanka Gatunek lepiszcza
ruchu ACS asfalt drogowy polimeroasfalt
KR1 - KR2 AC1TWAC1EW 50170 '
KR3 - KR4 AC18W ACZ2W 35/50, 50/70 PMB 25/55-60
KRS - KR& AC16W AC22W 35/50 PMB 25/55-60

Asfalty drogowe powinny speiniac wymagania podane w tablicy 3.
Polimeroasfalty powinny speinia¢ wymagania podane w tablicy 4.

Tablica 3. Wymagania wobec asfaltow drogowych wg PN-EN 12581 [27]

Metoda Rodzaj asfaltu
Lp. Wiasciwoscl badania 35/50 50/70
WEASCIWOSCI OBLIGATORYJNE
1 Penetracja w 25°C 0,1 mm PN-EN 1426 [21] 35+50 50+70
Temperatura mieknienia b PN-EN 1427 [22] 50+58 46+54
Te ratura zaplonu,
ni.gmnf:jei niz *C PN-EN 22592 [62] 240 230
4 Zawartosé skladnikow
rozpuszczalnych, % mim PN-EN 12592 [28] 99 99
nie mniej niz
5 Zmiana masy po starzeniu (ubytek
lub przyrost), % mim PN-EN 12607-1 [31] 0.5 0.5
nie wigcej niz
6 Pozostala penetracia po starzeniu,
nie mniej niz bl Yo PN-EN 1426 [21] 53 50
T Temperatura migknienia po
starzeniu, nie 1'nni£|j“=lniiﬁl:{rII ‘C PN-EN 1427 [22] 52 48
WEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE
8 Zawartosc parafiny,
nie wiecej niz % PN-EN 12606-1 [30] 22 22
9 Wzrost temp  mieknienia po
starzeniu, nie wiecej niz G PN-EN 1427 [22] 8 9
10 Temperatura tamliwosci Fraassa,
nie wiecej niz “C PN-EN 12583 [29] -5 -8
Tablica 4 Wymagania wobec asfaltow modyfikowanych polimerami (polimeroasfaltow) wg PN-EN 14023 [59)
Gatunki asfalidw modyfikowanych
Wymaganie Metoda polimerami (PMB)
podstawowe Wiasciwosc badania Jednostka 25/55 — 60
wymaganie klasa
1 2 a 4 5 6
Konsystencja
w posrednich
temperatu- :“;;fcm“ PN-EN 1426 [21] 0,1 mm 25.55 3
rach eksploa-
tacyinych
Konsystencja
w wysokich
temperatu- T‘.’";ﬁfﬂ’:i‘:m PN-EN 1427 [22] °C 260 6
rach eksploa- | "'
tacyjnych ;
#a rozciggania
(mala  predkos¢ | PNEN 13000 {g'.f,‘{ Jierm? 22w5°C 3
rozciggania)
Sita rozciggania w
: 5°C (duza PN-EN 13587 [53] 2 a .
. predkosé rozcig- | PN-EN 13703 [57] Ll NPO ; 0
__gania)
Wahadio Vialit
(meto-da PN-EN 13588 [54] Jem? NPD® 0
uderzenia)
Stalosé kon- Zmiana masy %o 205 3
systenci Pozostata :
(Odpormosé penetracia PN-EN 1426 [21] % 2z 40




na starzenie
Woazrost tem-
TEEE;‘:;E ::b o sl PN-EN 1427 [22] C <8 3

3 [31] migknienia

Inne Temperatura PN-EN IS0O 2582 . q .
wiasciwosci zaplonu [63]) c =236

Temperatura

s PN-EN 12583 [29] C 5-12 6

Nawrdt sprezysty
w 25°C PN-EN 13398 [51] Yo 2 50 5

Zakres PN-EN 14023 [59] b

plastycznosci Punkt 5.1.9 & VBR L
Stabilnost
magazynowania PN-EN 13399 [52]
Réznica tempe- PN-EN 1427 [22]
| _ratur migknienia
Stabilnosc

_ m owania. PN-EN 13399 [52) .

Wymagania Hgg:;:“ PN-EN 1426 [21] 0,1 mm NPD 0
Spadek tempe-
ratury migknienia PN-EN 12807-1
po starzeniu wg [31] by TBR" 1
PN-EN 12607 PN-EN 1427 [22]
-1 lub -3 [31]
Nawrdt spre-zysty
w 25°C po
starzeniu wg PN- 2 50 4

EN 12607-1 lub - PN-EN 12607-1
3[31] [31] %
Nawrot spre-zysty ;

w 10°C po PN-EN 13388 [51]
starzeniu wg PN- NPD" 0
EN 12607-1 lub -
3 [31]

" “NPD - No Performance Determined (wiadciwosé uzytkowa nie okreslana)
" TBR - To Be Reported (do zadeklarowania)

Sktadowanie asfaltu drogowego powinno sie odbywac w zbiornikach, wykluczajgcych zanieczyszczenie asfallu | wyposazonych w
system grzewczy posredni (bez kontaktu asfaltu z przewodami grzewczymi). Zbiomnik roboczy otaczarki powinien byC izolowany termicznie,
posiadaé automatyczny system grzewczy 2 tolerancig + 5°C oraz uklad cyrkulacji asfaltu.

Polimeroasfalt powinien by¢ magazynowany w zbiomiku wyposazonym w system grzewczy posredni z termostatem kontrolujgcym
temperature z dokladnoscia + 5°C. Zaleca sie wyposaZenie zbiomika w mieszadlo. Zaleca si¢ bezposrednie zuzycie polimeroasfaltu po
dostarczeniu. Nalezy unikaé wielokrotnego rozgrzewania | chiodzenia polimeroasfaltu w okresie jego stosowania oraz unikac niekontrolowanego
mieszania polimeroasfaltow rdznego rodzaju | klasy oraz z asfaltem zwyklym.

2.3. Kruszywo

Do warstwy wiazacej | wyrdwnawczej z betonu asfaltowego nalezy stosowad kruszywo wediug PN-EN 13043 [44] | WT-1 Kruszywa
2008 [64), obejmujace kruszywo grube , kruszywo drobne | wypetniacz Kruszywa powinny speinia¢ wymagania podane w WT-1 Kruszywa 2008
- czest 2 — punkt 2, tablica 2.1, tablica 2.2 |, tablica 2.3,

Skiadowanie kruszywa powinno sig odbywaé w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem | zmieszaniem 2
kruszywem o innym wymiarze lub pochodzeniu. Podloze skladowiska musi byé réwne, utwardzone | odwodnione. Skladowanie wypeiniacza
powinno sie odbywac w silosach wyposazonych w urzadzenia do aeracii.

2.4, Srodek adhezyjny

W celu poprawy powinowactwa fizykochemicznego lepiszcza asfaltowego | kruszywa, gwarantujgcego odpowiednig przyczepnosc
(adhezje) lepiszcza do kruszywa | odpormnoéé mieszanki mineralno-asfaltowej na dziatanie wody, nalezy dobrac | zastosowac srodek adhezyjny,
tak aby dla konkretnej pary kruszywo-lepiszcze wartos¢ przyczepnosci okreslona weditug PN-EN 12697-11, metoda C [34] wynosita co najmniej
80%.

Skladowanie $rodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginainych opakowaniach producenta

2.5. Materiaty do uszczelnienia polaczen | krawgdzi

Do uszczelnienia potgczen technologicznych (Y. ziaczy podiuznych | poprzecznych z tego samego materialu wykonywanego w roznym
czasie oraz spoin stanowigcych potaczenia rdznych materialow lub polaczenie warstwy asfaltowe| z urzadzeniami obcymi w nawierzchni lub g
ograniczajgcymi, nalezy stosowad:
a) matenaly termoplastyczne, jak tasmy asfaltowe, pasty itp. wedlug norm lub aprobat technicznych,
b) emulsje asfaltowa wediug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wediug norm lub aprobat technicznych
Grubo&¢ materialu termoplastycznego do spoiny powinna wynosic:
nie mniej niz 10 mm przy grubosci warstwy technologicznej do 2,5 cm, .
nie mniej niz 15 mm przy grubosci warstwy technologicznej wigkszej niz 2,5 cm
Skladowanie materiatow termoplastycznych jest dozwolone tylko w oryginalnych opakowaniach producenta, w warunkach okreslonych
w aprobacie techniczne). 1.
Do uszczelnienia krawedzi nalezy stosowad asfalt drogowy wg PN-EN 12581 [27], asfalt modyfikowany polimerami wg PN-EN 14023
158] .metoda na goraco”. Dopuszcza sie inne rodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat technicznych,

2.6. Materialy do zlaczenia warstw konstrukcji

Do zlgczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwa wigzaca z warstwa Scieraina) nalezy stosowac kationowe emulsje asfaltowe lub
kationowe emulsje modyfikowane polimerami wedlug PN-EN 13808 [58] | WT-3 Emulsje asfaltowe 2009 punkt 5.1 tablica 2 i tablica 3 [86].



Emulsje asfallowa mozna skladowaé w opakowaniach transportowych lub w stacjonarnych zbiomikach pionowych z nalewaniem od
dna. Nie nalezy nalewac emulsji do opakowan | zbiomikow zanieczyszczonych matenatami mineralnymi.

3. SPRZET
3.1. Ogodine wymagania dotyczace sprzetu .

Ogoine wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” [1] pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robdt Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania ze sprzefu
dostosowanego do przyjete) metody robdt, jak:
wytwomia (otaczarka) o mieszaniu cyklicznym lub cigglym, z automalycznym komputerowym sterowaniem produkcji, do wytwarzania
mieszanek mineralno-asfaltowych,
ukfadarka gasienicowa, z elektronicznym sterowaniem rownosci uktadanej warstwy,
skrapiarka,
walce slalowe gladkie,
walce ogumione
szczotki mechaniczne iflub inne urzgdzenia czyszczace,
samochody samowyladowcze z przykryciem brezentowym lub termosami,
sprzet drobny.

4, TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00 00.00 Wymagania ogoine” [1] pkt 4
4.2. Transport materiatdow

Asfalt | polimeroasfall nalezy przewozic w cystermach kolejowych lub samochodach izolowanych | zaopatrzonych w urzadzenia
umozliwiajace poSrednie ogrzewanie oraz w zawory spustowe.

Kruszywa moina przewozic dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpeczajgcych j@ przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materialami | nadmiernym zawilgoceniem

Wypelniacz nalety przewozic w sposdb chronigcy go przed zawilgoceniem, zbryleniem | zanieczyszczeniem. Wypeiniacz luzem
powinien byl przewozony w odpowiednich cystemach przystosowanych do przewozu materiatdw sypkich, umoiliwiajgcych roztadunek
pneumatyczny.

Emulsja asfaltowa moze bycC transportowana w zamknigtych cysternach, autocysternach, beczkach | innych opakowaniach pod
warunkiem, ze nie beda korodowaly pod wplywem emulsji | nie bedg powodowaly jej rozpadu Cysterny powinny byC wyposazone w przegrody.
Nie nalezy uzywac do transportu opakowan z melali lekkich (moze zachodzi¢ wydzielanie wodoru | grozba wybuchu przy emulsjach o pH = 4)

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalety dowozi¢ na budowe pojazdami samowyladowczymi w zaleznosci od postepu robot. Podczas
transportu | postoju przed wbudowaniem mieszanka powinna byC zabezpieczona przed ostygnigciem | doplywem powietrza (przez przykrycie,
pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewane itp. ). Warunki | czas transportu mieszanki, od produkcji do wbudowania, powinna zapewniaé utrzymanie
temperatury w wymaganym przedziale. Powierzchnie pojemnikow uzywanych do transportu mieszanki powinny by¢ czyste, a do zwilzania tych
powierzchni mozna uzywad tylko srodki antyadhezyjne niewplywajace szkodliwie na mieszanke

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonarfia robot

Ogodine zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” [1] pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca dostarczy Inzynierowi do akceplacji projekt skiadu mieszanki mineralng-asfaltowe|
(AC11W, AC16W, AC22W).
Uziamienie mieszanki mineralne| oraz minimaina zawartosc lepiszcza podane sg w tablicach 5i 8

Wymagane wilasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe| podane 53 w tablicach
7. 8, 9 - projektowanie empirycznie | tablicach 10,11 - projektowanie funkcjonaine.

Tablica 5 Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawarto$é lepiszcza do betonu asfaltowego do warstwy wiakacej | wyrdwnawcze
(projektowanie empirycznie) [65]
Przesiew, [% (m/m)]
Wihasciwose AC11W AC18W AC18W AC22W
KR1-KR2 KR1-KR2 KR3-KRE KR3-KR&
Wymiar sita #, [mm] od do od do od do od do
31,5 - - - - - - 100 -
22,4 - 100 - 100 - 80 100
16 100 - 80 100 a0 100 65 BO
1.2 90 100 65 80 B5 80 - -
B 80 80 - - - - - -
2 30 50 25 40 25 30 25 33
0,125 5 18 b - 15 5 10 5 10
0,063 2.0 8.0 3.0 8.0 3,0 7.0 3,0 7.0
ﬁ:ﬂ?‘fﬁ i = - Branaa Birens 4 Brna 2

" Minimalna zawartost lepiszcza jest okreslona przy zalozone gestosci mieszanki minerainej 2,650 Mg/m™. Jezeli
stosowana mieszanka mineraina ma inng gestosé (p,), to do wyznaczenia minimaine| zawartosci lepiszcza podang

2,650 -
wartosc nalezy pomnozyc¢ przez wspdiczynnik (X wedlug rownania: &f = ———
Pd
Tablica & Uziarnienie mieszanki mineralne) oraz zawartosc lepiszcza do betonu asfaltowego do warstwy wiazace| | wyrownawcze|

(projektowanie funkcjonalne) [65]



Przesiew, [% (m/m]]
Wiasciwost AC16W AC22W
KR3-KRB KR3-KR&
Wymiar sita #,_[mm] od do od do
N5 - . 100 - .
22 4 100 - a0 100
16 90 100 - -
2 10 50 10 50
0,083 2.0 12,0 2 11,0
Zawartosé lepiszcza, minimum '

Minimaina zawartosé lepiszcza jest okreslona przy zalozone| gestosci mieszanki minerainej 2,650 Mg/m”. Jezell
stosowana mieszanka mineralna ma inng gestosé (p4), to do wyznaczenia minimainej zawartosci lepiszcza podang

2.650
warto$é nalezy pomnozyé przez wspolczynnik (¥ wedlug réwnania. & = ——

Pd

Tablica 7. Wymagane wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe| do warstwy wiazacej | wyrdwnawczej, KR1 + KR2 (projektowanie empiryczne)

[65]
Warunki
Wiasciwost ’Tf;ﬁ;ﬂ“ Metoda | warunki badania AC11W AC16W
13108-20 [48])
Zawartost .
C.1.2,ubijanie, Vind o Va0
wolnych PN-EN 12697-8 [33], !
przestrzeni 2+50 uderzen p 4 Vit 0 Va0
Wolne
wypeinione 2%50 uderzen G VEB o VFBrnoac
lepiszczem '
Zawartosé
wolnych L,
C.1.2 ubijanie,
przestrzeni W PN-EN 12697-8 [33], VMA n1e VMA 016
e e 2=50 uderzen p. 5
mineraline =
PN-EN 12697-12 [35),
Odpornosc na C.1.1,ubjjanie, przechowywanie w 40°C z
dziatanie wody 225 uderzen jednym cyklem zamrazania, ITSRe0 ITSR
badanie w 15°C
Tablica  Wymagane wiasciwoéci mieszanki mineralno-asfaltowe) do warstwy wiazace, | wyrownawczej, przy ruchu KR3 + KR4 (projektowanie
empiryczne) [65]
; Wamnir:i
Wiasciwosé e Metoda i warunki badania AC18W AC22W
_ 13108-20 (48]
Zawartosc wolnych | C.1.3,ubijanie, Vina 0 Viminao
przestrzeni 2x75 uderzen PN-EN 12687-8 [33]. p 4 Vingsr,0 Vingaz.0
ﬂdpﬂmﬂh‘: na C.1.20, watowanie, Pi-EN 125“;?3_‘;,1%5_ 20 - WTSaumns WTSuros
deformacje trwale Poa-P100 D.1.6,60°C, 10 000 cykli [38] PROwrs.o PRDyirsi0
' PN-EN 12697-12 [35],
Odpornost na dzialanie C.1.1,ubijanie, przechowywanie w 40°C z jednym 178 ITSR
wody 2x25 uderzen cyklem zamrazania, o "
badanie w 15°C

Tablica®  Wymagane wiaciwosci mieszanki mineraino-asfaltowe| do warstwy wigzace, | wyréwnawczej, przy ruchu KRS + KRB (projektowanie

empiryczne) [65]
Warunki
Whasciwosé e Metoda | warunki badania AC16P AC22P
13108-20 [48]
Zawartost wolnych | C.1.3 ubijanie, Vimina 0 Va0
| ocrmtizon azt elortad PN-EN 12697-8 33). p. 4 i 4
Odpormasé na C.1.20, walowanie, | FoEn 12087 O e 20 | WTSwm1 | WTSaea
deformacje trwate Paa-Pioo AR e PRDuma o PRDura o
D.1.6,60°C, 10 000 cykl [38] 1 '
PN-EN 12697-12 (35,
Odpornoscé na dziatanie C.1.1, ubijanie, przechowywanie w 40°C z jednym
wody 2x25 uderzen cyklem zamrazania, ITSRa0 TSR
badanie w 15°C




Tablica 10 Wymagane wiasciwosci mieszanki mineraino-asfaltowej do warstwy wigzacej | wyréwnawczej, przy ruchu KR3 + KR4
(projektowanie funkcjonaine) [65]
Warunki
Wiasciwosé gl Metoda | warunki badania AC16P AC22P :
13108-20 [48]
Zawartosc wolnych | C.1.3 ubijanie, Vina o Viminao
przestrzeni 2x75 uderzer PN-EN 12697-8 [33], p. 4 Vinesz.0 Vinge? 0
Odpornosé na C.1.20, walowanie, PN-EN 12007-22, metoda 8w | e WTS o
trwae .- D.1.6,60°C, 10 000 cykli [38] fisee i
PN-EN 12687-12 [35],
Odpornosé na dziatanie C.1.1,ubijanie, przechowywanie w 40°C z jednym ITSR ITSR
wody 2x25 uderzen cyklem zamrazania, " ™
badanie w 15°C_
C.1.20, walowanie, PN-EN 12697-26, 4PB-PR,
Satywnoss PPy temp.10°C, czestosé 10Hz Srurisooo Srinso00
Odpornosé na ;
- : C.1.20, walowanie, PN-EN 12687-26, 4PB-PR,
;mﬁﬁyﬂiuna Pos-Piag temp.10°C. czestosé 10Hz Be-118 Eo-11s
Tablica 11 Wymagane wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe] do warstwy wiazace| | wyrdwnawcze, przy ruchu KRS + KR6
(projektowanie funkcjonalne) [65]
Walunlqi
Wiasciwosé m*;ﬁféﬂ‘“ wg Metoda i warunki badania AC16P AC22P
13108-20 [48]
Zawartosc wolnych | C.1.3 ubijanie, Vimind 0 Virend 0
przestrzeni 2x75 uderzen PN-EN 12667-8 [33]. p. 4 Vinax? 0 Vimast 0
. PN-EN 126687-22 metoda B W
i I 2 SRR, powietrzu, PN-EN 13108-20, WTSnmas WTS s s
< o°F 100 D.1.6,60°C, 10 000 cykli [38] PRDags 0 PRD sy o
PN-EN 12697-12 [35],
Odpornosc na dziatanie C.1.1,ubijanie, przechowywanie w 40°C z jednym
wody 2x25 uderzen cyklem zamrazania, TSR0 ITSReo
badanie w 15°C
C.1.20, watowanie, PN-EN 12697-26, 4PB-PR,
ki Pas-Pioo temp.10°C, czestos¢ 10Hz Srint1a00 Srartooo
Odpornosé na :
. : C 1.20, watowanie, PN-EN 12897-26, 4PB-PR.
ersyor “"'Eh:tm“““ Poe-Pioo temp.10°C, czestosé 10Hz Ee18 ol

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineraino-asfaltowej

Mieszanke minura']nn-aafnltan nalezy wytwarzac na gorgco w ofaczarce (zespole maszyn | urzadzern dozowania, podgrzewania i
mieszania skladnikow oraz przechowywania gotowe] mieszanki).

Dozowanie skiadnikdow mieszanki mineralno-asfaltowe] w otaczarkach, w tym takze wstepne, powinno byt zautomatyzowane | zgodne
Z receply robocza, a urzadzenia do dozowania skladnikow oraz pomiaru temperatury powinny by¢ okresowo sprawdzane Kruszywo o roznym
uziarnieniu lub pochodzeniu nalezy dodawac odmierzone cddzielnie.

Lepiszcze asfallowe nalezy przechowywaé w zbiomiku z podrednim systemem ogrzewania, z ukladem termostatowania
Zapewniajacym utrzymanie zgdanej temperatury z dokladnoscig + 5°C. Temperatura lepiszcza asfaltowego w zbiorniku magazynowym
(roboczym) nie moze przekraczac 180°C dla asfaltu drogowego 50/70 i polimeroasfaltu drogowego PMB25/55-60 oraz 190°C dla asfaltu
drogowego 35/50

: Kruszywo powinno by¢ wysuszone | podgrzane tak, aby mieszanka mineralna uzyskata temperature wiasciwg do otoczenia lepiszczem
asfaltowym. Temperatura mieszanki minerainej nie powinna by¢ wyzsza o wiecej niz 30°C od najwyzszej temperatury mieszanki mineralno-
asfaltowe) podanej w tablicy 12 W te| tablicy najnizsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltowe] dostarczone] na miejsce
wbudowania, a najwy2sza temperatura dotyczy mieszanki mineraino-asfaltowej bezposrednio po wytworzeniu w wytwonmi

Tablica 12. Najwyzsza | najnizsza temperatura mieszanki AC [65]

Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki [*C]
Asfalt 35/50 od 155 do 195
Asfalt 50/70 od 140 do 180
PMB 25/55-60 od 140 do 180

Sposob | czas mieszania skladnikéw mieszanki mineralno-asfaltowe] powinny zapewni¢ rownomieme otoczenie kruszywa lepiszczem
asfaltowym, ,
Dopuszcza si¢ dostawy mieszanek mineraino-asfaltowych z kilku wytwomni, pod warunkiem skoordynowania miedzy soba
deklarowanych przydatnosci mieszanek (m.in. typ, rodzaj skiadnikéw, wiasciwosci objetosciowe) z zachowaniem braku roznic w ich
wlasciwosciach.

5.4. Przygotowanie podioza

Podioze (podbudowa lub stara warstwa Scieralna) pod warstwe wigzgca lub wyréwnawcza z betonu asfaltowego powinno byé na calej
powierzchni .

ustabilizowane i nosne,
czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostatosci luznego kruszywa,
wyprofilowane; rowne | bez kolein.

W wypadku podioza z nowo wykonanej warstwy asfaltowe|, do oceny nierdwnosci nalezy przyjac dane z pomiaru réwnosci tej warstwy,
zgodnie z WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008 - punkt 8.7.2 [65]. Wymagana rownos¢ podiuzna jest okreslona w rozporzadzeniu dotyczacym
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne [67]. W wypadku podioza z warstwy stare] nawierzchni, nierdwnosci nie
powinny przekraczac wartosci podanych w tablicy 13.



Tablica 13. Maksymalne nieréwnosci podioza z warstwy starej nawierzchni pod warstwy asfaltowe (pomiar latg 4-metrowa lub rownowazng

meatoda) [65)
Maksymalna nierownost podioza
Klasa drogi Element nawierzchni pod warstwe wigzaca [mm]
A. S, Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe, wigczania | wylgczania " ’
GP Jezdnie lacznic, jezdnie MOP, utwardzone pobocza 0
G Pasy: ruchu, dodatkowe, wigczania | wytgczania, postojowe,

jezdnie tacznic, utwardzone pobocza 10

Z LD Pasy ruchu 12

Jezeli nierdownosci sa wieksze niz dopuszczaine, to nalezy wyrownac podioze.

Rzedne wysokosciowe podioza oraz urzadzen usytuowanych w nawierzchni lub jg ograniczajacych powinny by¢ zgodne z
dokumentacjq projektowa. Z podioza powinien by¢ zapewniony odplyw wody

Oznakowanie poziome na warstwie podioza nalezy usunac Dopuszcza sig pozostawienie oznakowania poziomego z matenatow
termoplastycznych przy spetnieniu warunku sczepnosci warstw wg punktu 5.7,
Nierdwnoséci podioza (w tym powierzchnie istniejacej warstwy Scierainej) nalezy wyrownad poprzez frezowanie lub wykonanie warstwy
WYTOWnawcze,.

Wykonane w podiozu laty z materiatlu o mniejszej sztywnosci (np. ltaty z asfaltu lanego w betonie asfaltowym) nalezy usungc, a
powstale w ten sposob ubytki wypeinic materialem o wiasciwoséciach zblizonych do matenalu podstawowego (np. wypetnic betonem asfaltowym).

W celu polepszenia polgczenia miedzy warstwami technologicznymi nawierzchni powierzchnia podioza powinna byc w ocenie
wizualnej chropowata.

Jezeli podioze jest nieodpowiednie, 1o nalezy ustali¢, jakie specjaine rodki nalezy podjat przed wykonaniem warstwy asfaltowe).

Szerokie szczeliny w podiozu nalezy wypelnit odpowiednim materiatemn, np. zalewami drogowymi wedtug PN-EN 14188-1 [60] lub PN-
EN 14188-2 [61] albo innymi materialami wedtug norm lub aprobat technicznych.

Na podiozu wykazujacym zniszczenia w postaci siatki spekan zmeczeniowych lub spekan poprzecznych zaleca si¢ stosowanie
membrany przeciwspekaniowej, np. mieszanki mineralno-asfaltowe|, warstwy SAMI lub z geosyntetykow wedtug norm lub aprobat technicznych

5.5. Préba technologiczna

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanki jest zobowiazany do przeprowadzenia w obecnosci Inzyniera proby
technologicznej, ktéra ma na celu sprawdzenie zgodnosci wlasciwosci wyprodukowane] mieszanki z recepls. W tym celu nalezy zaprogramowac
otaczarke zgodnie z recepl roboczg | w cyklu automatycznym produkowac mieszankg. Do badan nalezy pobra¢ mieszanke wyprodukowang po
ustabilizowaniu sie pracy otaczarki.

Nie dopuszcza sie oceniania doktadnosci pracy otaczarki oraz prawidiowosci skiadu mieszanki mineralne| na podstawie Lzw, suchego
zarobu, z uwagi na mozliwg segregacije kruszywa

Mieszanke wyprodukowang po ustabilizowaniu sie pracy otaczarki nalezy zgromadzic w silosie lub zatadowac na samochad. Probki do
badan nalezy pobiera¢ ze skrzyni samochodu zgodnie z metoda okresiong w PN-EN 12687-27 [38].

Na podstawie uzyskanych wynikéw Inzynier podejmuje decyzje o wykonaniu odcinka probnego.

5.6. Odcinek prébny

Przed przystapieniem do wykonania warstwy wigzace| z betonu asfaltowego Wykonawca wykona odcinek probny celem uscislenia
organizacji wytwarzania i uktadania oraz ustalenia warunkow zaggszczania.

Odcinek probny powinien byt zlokalizowany w migjscu uzgodnionym z Inzynierem. Powierzchnia odcinka probnego powinna WYNOSIC
co najmniej 500 m*, a diugosé co najmniej 50 m. Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzyc takich materiatdw oraz sprzetu jakie zamierza
stosowad do wykonania warstwy

Wykonawca moze przystapié do realizacji robdt po zaakceptowaniu przez Inzyniera technologii wbudowania | zageszczania oraz
wynikow z odcinka probnego

5.7. Polaczenie migdzywarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwaloéci nawierzchni jest uzaleznione od zapewnienia polgczenia migdzy warstwami i ich wspolpracy w
przenoszeniu obcigzenia nawierzchni ruchem

Podioze powinno byé skropione lepiszczem Ma to na celu zwiekszenie pofaczenia migdzy warstwami konstrukcyinymi oraz
zabezpieczenie przed wnikaniem | zaleganiem wody migdzy warstwami

Skropienie lepiszczem podioza (np. podbudowa asfaltowa), przed wlozeniem warstwy wigzacej z betonu asfaltowego powinno byc
wykonane w ilogci podanej w przeliczeniu na pozostate lepiszcze, tj. 0,3 + 0,5 kg/m®, przy czym:

zaleca sie stosowac emulsje modyfikowang polimerem,
ilo&¢ emulsji nalezy dobra¢ z uwzglednieniem stanu podioza oraz porowatosci mieszanki ; jesli mieszanka ma wigksza zawartosc wolnych
przestrzeni, 1o nalezy uzyt wieksza ilos¢ lepiszcza do skropienia, ktbre po ulozeniu warstwy Scieralnej uszczeini ja.

Skrapianie podloza nalezy wykonywaé réwnomiemie stosujac rampy do skrapiania, np. skrapiarki do lepiszczy asfaltowych.
Dopuszcza sie skrapianie reczne lanca w miejscach trudno dostepnych (np. $cieki uliczne) oraz przy urzgdzeniach usytuowanych w nawierzchni
lub ja ograniczajacych. W razie potrzeby urzadzenia te nalezy zabezpieczy¢ przed zabrudzeniem. Skropione podioze nalezy wytgczyt z ruchu
publicznego przez zmiane organizacji ruchu.

W wypadku stosowania emulsji asfaltowej podioze powinno byc skropione 0.5 h przed ukiadaniem warstwy asfaltowej w celu
odparowania wody

Czas ten nie dotyczy skrapiania rampg zamontowang na rozkladarce

5.8. Wbudowanie mieszanki mineraino-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowa mozna wbudowywaé na podiozu przygotowanym zgodnie z zapisami w punktach 5.4 i 5.7

Transport mieszanki mineraino-asfaltowe] asfaltowe] powinien by¢ zgodny z zaleceniami podanymi w punkcie 4.2.

Mieszanke mineralno-asfaltowa asfaltowg nalezy wbudowywac w odpowiednich warunkach atmosferycznych.

Temperatura otoczenia w ciggu doby nie powinna by¢ nizsza od temperatury podanej w tablicy 14. Temperatura otoczenia moze byc
nizsza w wypadku stosowania ogrzewania podioza. Nie dopuszcza sig ukladania mieszanki mineraino-asfaltowe| asfaltowe] podczas silnego
wiatru (V = 16 m/s) '

W wypadku stosowania mieszanek mineralno-asfaltowych z dodatkiem obnizajacym temperaturg mieszania | wbudowania nalezy
indywidualnie okreslic wymagane warunki otoczenia. "

Tablica 14 Minimaina temperatura otoczenia podczas wykonywania warstwy wiazacej lub wyréwnawczej z betonu asfaltowego

Rodzaj robét | Minimaina temperatura otoczenia [*C] |




przed przystapieniem do robot W czasie robot

Warstwa wigzaca (4] +2

Warstwa wyrownawcza 0 +2

Wiasciwosci wykonanej warstwy powinny spefnia¢ warunki podane w tablicy 15
Tablica 15. Wiasciwosci warstwy AC [65]

Projektowana grubosé _ Zawartos¢ wolnych
Typ | wymiar mieszanki warstwy Wskaznik zaggszczenia przestrzeni w warstwie

technologicznej [cm] (%] [(viv)]
AC11W, KR1+KR2 © 40+ 10,0 > 68 3.0+6,0
AC16W, KR1+KR2 ™ 50+ 100 > 08 3,0+8,0
AC16P, KR3+KR6 * 50+ 10,0 > 08 40+7.0
AC22P, KR3+KRg ©' 7.0+ 10,0 z 08 40+7.0
AC16P, KR3+KR4 " 50+ 10,0 =98 3.0+70
AC22P, KR3+KR4 "' 7.0+ 10,0 =08 3.0+7.0
AC16P, KR5+KR& "' 50+ 100 = 98 40+70
AC22P, KR5+KRs& "' 7.0+ 10,0 = 08 40+7,0

“' projektowanie empiryczne,
") projektowanie funkcjonalne

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana rozkladarkg wyposazong w uklad automatycznego sterowania grubosci
warstwy | utrzymywania niwelety zgodnie z dokumentaciy projektows. W miejscach niedostepnych dla sprzetu dopuszcza sie wbudowywanie
reczne.

Grubosc wykonywane] warstwy powinna by¢ sprawdzana co 25 m, w co najmniej trzech miejscach (w osi | przy brzegach warstwy).

Warstwy walowane powinny by¢ réwnomiemie zageszczone ciezkimi walcami drogowymi. Do warstw z betonu asfaltowego nalezy
stosowac walce drogowe stalowe gladkie z mozliwoscig wibracji, oscylacji lub walce ogumione.

5.9. Polaczenia technologiczne
Polaczenia technologiczne nalezy wykonac¢ zgodnie z WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008 punkt 8.6 [65]
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdine zasady kontroli jakosdci robot
Ogdine zasady kontroli jakosci robét podano w SST  D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” (1] pkt 6
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed prz]rsl;amani;m do robot Wykonawca powinien.

- uzyskac wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu | powszechnego stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu
materiatu znakiem CE lub znakiem budowlanym B, centyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnoéci, aprobate techniczng, ew. badania materialéw
wykonane przez dostawcow itp.),

- ew wykonac wiasne badania wlasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robot, okreslone przez Inzyniera,

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacii.

6.3. Badania w czasie robdt
6.3.1. Uwagi ogdine

Badania dzielg sie na:
badania wykonawcy (w ramach wiasnego nadzoru),
badania kontroine (w ramach nadzoru zleceniodawcy — Inzyniera)

6.3.2. Badania Wykonawcy

Badania Wykonawcy s wykonywane przez Wykonawce lub jego zleceniobiorcow celem sprawdzenia, czy jakosé materiatow
budowlanych (mieszanek minerainc-asfaltowych i ich skiadnikow, lepiszczy | materialéw do uszczelnien itp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane
warstwy asfaltowe, polgczenia itp.) speiniajg wymagania okreslone w kontrakcie

Wykonawca powinien wykonywac te badania podczas realizacji kontraktu, z niezbedng starannoécia | w wymaganym zakresie, Wyniki
nalezy zapisywac w protokotach. W razie stwierdzenia uchybien w stosunku do wymagan kontraktu, ich przyczyny nalezy niezwlocznie usunac

Wyniki badan Wykonawcy nalety przekazywac Inzynierowi na jego zadanie Inzynier moze zdecydowad o dokonaniu odbioru na
podstawie badan Wykonawcy. W razie zastrzezen Inzynier moze przeprowadzi¢ badania kontrolne wediug pktu 6.3.3,

Zakres badan Wykonawcy zwigzany z wykonywaniem nawierzchni:

pomiar temperatury powietrza, :
pomiar temperatury mieszanki mineraino-asfaltowej podczas wykonywania nawierzchni (wg PN-EN 12697-13 [38)),
ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowe),

wykaz ilosci materiatow lub grubosci wykonanej warstwy,

pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowej,

pomiar rownosci warstwy asfaltowej (wg pktu 6.4 2 5),

pomiar parametrow geometrycznych poboczy,

ocena wizualna jednorodnosci powierzchni warstwy,

ocena wizuaina jakosci wykonania potgczen technologicznych

6.3.3. Badania kontroine

Badania kontrolne sg badaniami Inzyniera, ktorych celem jest sprawdzenie, czy jako$¢ materiatdw budowlanych (mieszanek
mineraino-asfaltowych | ich skladnikow, lepiszczy | materialow do uszczelnien itp.) oraz gotowe] warstwy (wbudowane warstwy asfaltowe,
polgczenia itp.) speiniajg wymagania okreslone w kontrakcie. Wyniki tych badan s3 podstawa odbioru. Pobieraniem prabek | wykonaniem badan



na miejscu budowy zajmuje sie Inzynier w obecnosci Wykonawcy Badania odbywajg sig¢ rowniez wiedy, gdy Wykonawca zostanie w porg
powiadomiony o ich terminie, jednak nie bedzie przy nich obecny.
Rodzaj badar kontroinych mieszanki mineraino-asfaltowe] | wykonanej z niej warstwy podano w tablicy 16

Tablica 16. Rodzaj badan kontrolnych [65)

Lp Rodzaj badan
1 Mieszanka mineralno-asfaltowa *' *'
1.1 Uziarnienie
12 ZawartoSe lepiszcza
1.3 Temperatura migknienia lepiszcza odzyskanego
14 Gestosc | zawartos¢ wolnych przestrzeni probki
2 Warstwa asfaitowa
2.1 Wskaznik zageszczenia "'
2.2 Spadki poprzeczne
23 Rownose
24 Grubosé lub ilosé matenatu
25 Zawartoé¢ wolnych przestrzeni *
26 Wihasciwosci przeciwposiizgowe
" do kazdej warstwy | na kazde rozpoczete 6 000 m” nawierzchni jedna probka; w
razie potrzeby liczba prébek moze zostat zwiekszona (np. nawierzchnie drog
w lerenie zabudowy)
" w razie polrzeby specjaine kruszywa i dodatki

6.3.4. Badania kontrolne dodatkowe

W wypadku uznania, ze jeden z wynikow badar kontrolnych nie jest reprezentatywny dia ocenianego odcinka budowy, Wykonawca
ma prawo zauac przeprowadzenia badan kontrolnych dodatkowych.

Inzynier | Wykonawca decyduja wspoinie o miejscach pobierania probek | wyznaczeniu odcinkow czesciowych ocenianego odcinka
budowy. Jezeli odcinek czesciowy przyporzadkowany do badan kontrolnych nie moze byé jednoznacznie i zgodnie wyznaczony, to odcinek ten
nie powinien byc mniejszy mz 20% ocenianego odcinka budowy.

Do odbioru uwzgledniane sg wyniki badarn kontrolnych i badan kontroinych dodatkowych do wyznaczonych odcinkow czesciowych.
Koszty badan kontrolnych dodatkowych zazadanych przez Wykonawce ponosi Wykonawca

6.3.5. Badania arbitrazowe

Badania arbitrazowe sg powtdrzeniem badan kontrolnych, co do kidrych istniejg uzasadnione watpliwosci ze strony Inzyniera lub
Wykonawcy (np. na podstawie wiasnych badan).

Badania arbitrazowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezalezne laboratorium, ktore nie wykonywato badan kontrolnych.

Koszty badar arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi ponosi strona, na ktorej niekorzysc przemawia wynik badania

Whniosek o przeprowadzenie badan arbitrazowych dotyczacych zawartosci wolnych przestrzeni lub wskaZnika zageszczenia nalezy
zlozyé w ciggu 2 miesiecy od wphlywu reklamacji ze strony Zamawiajacego.

6.4, Wiasciwosci warstwy | nfwhr:chnl oraz dopuszczalne odchylki

6.4.1. Mieszanka mineraino-asfaltowa

Dopuszczalne wartosci odchylek | tolerancje zawarte sg w WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008 punkt 8 8 [65].

Na etapie oceny jakosci wbudowane] mieszanki mineraino-asfaltowe] podaje sig wartosci dopuszczalne | tolerancje, w ktorych
uwzglednia sie: rozrzut wystepujacy przy pobieraniu probek, doktadnosé metod badar oraz odstepstwa uwarunkowane metoda pracy

Wiasciwosci materiatow nalezy oceniaé na podstawie badan pobranych probek mieszanki mineralno-asfaltowe] przed wbudowaniem
(wbudowanie oznacza wykonanie warstwy asfaltowej). Wyjatkowo dopuszcza sie badania probek pobranych z wykonane] warstwy asfaltowe)

6.4.2. Warstwa asfaltowa
6.4.2.1. Grubosc warstwy oraz ilos¢ matenaltu

Grubosé wykonane| warstwy oznaczana wedlug PN-EN 12697-36 [40] oraz ilos¢ wbudowanego materialu na okreslong powierzchnig
(dotyczy przede wszystkim cienkich warstw) moga odbiegacd od projekiu o wartoéci podane w tablicy 17

W wypadku okreélania iloéci materiatu na powierzchnig | $redniej wartosci grubosci warstwy z reguly nalezy przyjac za podstawe caly
odcinek budowy. InZynier ma prawo sprawdzac odcinki c:aﬂmnm Odcinek czesciowy powinien zawiera¢ co najmniej jedng dzienng dziatke
roboczg Do odcinka czesciowego obowigzuja te same wymagania jak do odcinka budowy.

Za grubo$é warstwy lub warstw przyjmuje sie Srednig arytmetyczng wszystkich pojedynczych oznaczen grubosci warstwy na calym
odcinku budowy lub odcinku czesciowym.

Tablica 17 Dopuszczalne odchytki grubosci warstwy oraz ilosci materiatu na okreslone) powierzchni, [%] [65]

Warunki oceny Warstwa asfaltowa AC"'

A — Srednia z wielu oznaczen grubosci oraz ilosci
1. - duzy odcinek budowy, powierzchnia wigksza niz 6000 m” lub
- droga ograniczona Kraweznikami, powierzchnia wigksza niz 1000 m*
lub <10
2. = maly odcinek budowy .
51

B - Pojedyncze oznaczenie grubosci ' =15

" 'w wypadku budowy dwuetapowej, tzn. gdy warstwa Scieralna jest ukladana z opoznieniem, wartosé z wiersza B
odpowiednio obowigzuje, w pierwszym etapie budowy do gornej warstwy nawierzchni obowigzuje wartosc 25%,

a do lacznej grubosci warstw etapu 1+ 15%

6.4.2.2 Wskaznik zageszczenia warstwy

Zageszczenie wykonane| warstwy, wyrazone wskaznikiem zageszczenia oraz zawaroscig wolnych przestrzeni, nie moze przekroczyc
wartosci dopuszczalnych podanych w tablicy 15. Dotyczy to kazdego pojedynczego oznaczenia danej wiasciwosci.



Okreslenie gestosci objetosciowe) nalezy wykonywac wedlug PN-EN 12697-6 [32].
6.4.2 3 Zawartos¢ wolnych przestrzeni w nawierzchni

Zawartosc wolnych przestrzeni w probce Marshalla z mieszanki mineralno-asfaltowej lub wyjatkowo powtdrie rozgrzane| probki
pobranej z nawierzchni, nie moze wykroczyt poza wartosci dopuszczaine podane w p. 5.2 0 wiecej niz 2,0 %(v/v) .

6.4.2 4 Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni nalezy badac nie rzadziej niz co 20 m oraz w punktach gléwnych tukdw poziomych.
Spadki poprzeczne powinny byé zgodne z dokumentacia projektowa. 2 tolerancig + 0,5%

6.4.2.5 Rownosc podiuzna i poprzeczna

Do oceny rownosci podiuznej warstwy wigzace] nawierzchni drég wszystkich klas technicznych nalezy stosowaé metode z
wykorzystaniem faty 4-metrowej i klina lub metody rownowaznej uzyciu taty | klina, mierzac wysokos¢ przeswitu w polowie diugosci taty. Pomiar
wykonuje si¢ nie rzadziej niz co 10 m. Wymagana rownos$¢ podiuzna jest okreslona w rozporzadzeniu dotyczacym warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiadac drogi publiczne [B7).

Do oceny rownosci poprzeczne) warstwy wiazace) nawierzchni drdg wszystkich klas technicznych nalezy stosowad metode z
wykorzystaniem faty 4-metrowej i klina lub metody réwnowaznej uzyciu faty i klina. Pomiar nalezy wykonywa¢ w kierunku prostopadiym do osi
jezdni, na kazdym ocenianym pasie ruchu, nie rzadziej niz co 10 m. Wymagana réwnosc¢ poprzeczna jest okreslona w rozporzadzeniu dotyczacym
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne [67)

6.4 286 Pozostale wlasciwosci warstwy asfaitowe)

Szerokosc warstwy, mierzona 10 razy na 1 km kazdej jezdni, nie moze sie rozni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz £ 5 cm

Rzgdne wysokosciowe, mierzone co 10 m na prostych | co 10 m na osi podiuznej | krawedziach, powinny by¢ zgodne z dokumentacig
projektows z dopuszczalng tolerancig t 1 cm, przy czym co najmniej 85% wykonanych pomiaréw nie moze przekraczac przedzialu
dopuszczalnych odchylen

Uksztattowanie osi w planie, mierzone co 100 m, nie powinno rozni¢ sie od dokumentacji projektowej o £ 5 cm

Ziacza podiuzne | poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinny by¢ réwne | zwiazane, wykonane w linii prostej, réwnolegle lub
prostopadie do osi drogi. Przylegajgce warstwy powinny byé w jednym poziomie

Wyglad zewnetrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinien by¢ jednorodny, bez spekan, deformacji, plam | wykruszen

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoine zasady obmiaru robot
Ogoine zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00 00 ,Wymagania ogdine” (1] pkt 7
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej warstwy z betonu asfaltowego (AC)
8. ODBIOR ROBOT

Ogoine zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 .Wymagania ogéine” [1] pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST | wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary | badania z

zachowaniem tolerancji wedlug pktu 6 daty wyniki pozytywne
Jesli warunki umowy przewidujg dokonywanie potracen, to Zamawiajacy moze w razie niedotrzymania wartoéci dopuszczainych
dokonac potrgcen wediug za8ad okredlonych w WT-2 [65] pkt 9.2

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodine ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” [1] pkt 8
9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 m” warstwy z betonu asfaltowego (AC) obejmuje

- prace pomiarowe | roboty przygolowawcze,
- oznakowanie robot,

oczyszczenie | skropienie podioza,

dostarczenie materialow i sprzetu,
- opracowanie recepty laboratoryjne),
- wykonanie proby technologiczne| | odcinka probnego,
- wyprodukowanie mieszanki betonu asfaltowego | jej transport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem lub pokrycie tasma asfaltowq krawedzi urzadzer obcych | kraweznikow,
- rozlozenie | zageszczenie mieszanki betonu asfaltowego,
- obciecie krawedzi | posmarowanie lepiszczem,

przeprowadzenie pomiarow | badan wymaganych w specyfikacji techniczne),
- odwiezienie sprzetu

9.3. Sposodb rozliczenia robot tymczasowych | prac towarzyszacych

Cena wykonania robét okreslonych niniejsza SST obejmuje
- roboty tymczasowe, kiore sg potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sa przekazywane Zamawiajacemu i sa usuwane po
wykonaniu robot podstawowych,
- prace towarzyszace, kiore s niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robdt tymczasowych, jak geodezyjne
wytyczenie robdt itd :

10. PRZEPISY ZWIAZANE v
10.1. Ogdine specyfikacje techniczne (55T) '
1 D-M-00.00.00 Wymagania ogoine
10.2. Normy
(Zestawienie zawiera dodatkowo normy PN-EN zwigzane z badaniami materialdéw wystepujacych w niniejszej SST)
2. PN-EN 196-21 Metody badania cementu -~ Oznaczanie zawartosci chlorkow, dwutlenku wegla 1 alkalibw w cemencie
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PN-EN 459-2
PN-EN 932-3

PN-EN 933-1
PN-EN 933-3
PN-EN 933-4
PN-EN 833-5
PN-EN 933-6
PN-EN 933-9
PN-EN 933-10
PN-EN 1097-2
PN-EN 1087-3
PN-EN 10974
PN-EN 1097-5
PN-EN 1097-6
PN-EN 1087-7
PN-EN 1097-8
PN-EN 138671
PN-EN 1367-3
PN-EN 1426
PN-EN 1427
PN-EN 1428
PN-EN 1429

PN-EN 17441
PN-EN 1744-4

PN-EN 12591
PN-EN 12582
PN-EN 12583
PMN-EN 12606-1

PN-EN 12607-1
i

PN-EN 12607-3
PN-EN 12697-6
PN-EN 12687-8
PN-EN 12697-11
PN-EN 12697-12
PN-EN 12687-13
PN-EN 12687-18
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Badania ganme{ryn:nw:h wiasciwoscl kruszyw - Oznaczanie skladu ziamowego - Metoda
przesiewania

Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziaren za pomoca wskaznika
plaskosci

Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw - Czesc 4. Oznaczanie ksztattu ziaren — Wskaznik
ksztattu

Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw - Oznaczanie procentowe] zawartosci ziaren ©
powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub famania kruszyw grubych

Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw - Czes¢ 6: Ocena wiasciwosci powierzchni -
Wskaznik przeplywu kruszywa
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Badanita chemicznych wiasciwosci kruszyw - Czesé 4. Oznaczanie podatnosci wypeiniaczy do
mieszanek mineralno-asfaltowych na dziatanie wody

Asfalty | produkty asfaltowe — Wymagania dia asfaltow drogowych

Asfalty | produkty asfaltowe - Oznaczanie rozpuszczalnosc

Asfalty | produkty asfaltowe - Oznaczanie temperatury tamliwosci Fraassa

Asfalty | produkty asfaltowe - Oznaczanie zawartosci parafiny — Czesc 1: Metoda destylacyjna

Asfalty | produkty asfaltowe — Oznaczanie odpomosci na twardnienie pod wptywem ciepla | powietrza
- Czest 1: Meloda RTFOT

Jw. Czesc 3: Metoda RFT

Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badar mieszanek mineralno-asfaltowych na gorgco - Czgsc
6. Oznaczanie gestosci objetosciowe] metoda hydrostatyczng

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco - Czesc
8. Oznaczanie zawartosci wolnej przestrzeni

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na gorgco — Czesc
11: Okreslenie powigzania pomiedzy kruszywem i asfaltemn

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco - Czgsc
12: Okreslanie wrazliwosci na wode

Mieszanki mineraino-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineraino-asfaltowych na gorgco — Czesc
13: Pomiar temperatury

Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badarn mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco - Czesc
18: Splywanie lepiszcza

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na gorgco — Czgsc
22° Koleinowane

Mieszanki mineraino-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na gorgco - Czesc
27. Pobieranie probek
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D-05.03.08 NAWIERZCHNIA PODWOJNIE POWIERZCHNIOWO UTRWALANA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlinej specyfikacji techniczney (S55T) sq wymagania dotyczace wykonania | odbioru robot z’uﬂqzanythhz
wykonawstwem podwojnego powierzchniowego utrwalenia nawierzchni,

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy | kontrakiowy przy zlecaniu i realizac)i robot w zwigzku z
zadaniem Remont nawierzchni drogi gminnej w miejscowosdci Sumin.
1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejsze| specyfikacji dotycza =zasad prowadzenia robot zwigzanych 2z wykonaniem podwdjnego
powierzchniowego utrwalenia nawierzchni na drogach obcigzonych ruchem od lekkiego do ciezkiego.

Zataczony do niniejsze| specyfikacji zalacznik pt. _Projektowanie powierzchniowego utrwalenia. Wytyczne | zalecenia” [7] moze byc
wykorzystywany przy okreslaniu rodzaju powierzchniowego utrwalenia, rodzaju frakcji kruszywa | lepiszcza i ich ilosci.

-wykonanie podwodjnego powlerzchniowego utrwalenia przy uZyciu grysow | emulsiji 2/5 | 5/8 mm= 6 107,40m2

1.4. Okresienia podstawowe
1.4.1. Podwojne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni

Podwojne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jest zabiegiem utrzymaniowym polegajgcym na kolejnym rozlozeniu.
warstwy lepiszcza,

- ‘warstwy kruszywa,
- druge) warstwy lepiszcza,
- warstwy drobniejszego kruszywa

1.4.2. Pozostale okresienia

Pozostale okresienia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi,
odpowiednimi polskimi normami | z definiciami podanymi w SST D-M-00.00.00
Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogobine wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt 1.5
2. MATERIALY
2.1. Ogdine wymagania dotyczace materialow
Ogdine wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania | skladowania, podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne” pki 2
2.2. Kruszywa
2.2.1. Wymagania dotyczace kruszyw

Do powierzchni o utrwalania nalezy stosowac grysy lub zwiry kruszone o waskich frakcjach uziamienia, speiniajgce wymagania
wg tablicy 11 2, zgodne z normg PN-B-11112 [1] | wytycznymi CZDP [6] przy jednoczesnym uwzglednieniu uscislen zawartych w ninigjszych 55T.

Do podwojnego powierzchniowego utrwalenia nalezy stosowac kruszywo tamane o frakcjach: od 4 mm do 6,3 mm; od 6,3 mm do 10
mm; od 10 mm do 128 mm iod 12,8 mm do 16 mm

Dopuszcza sie stosowanie waskich frakcjl grysow o wymiarach innych niz wyzej podane pod warunkiem, ze zostang zaakceptowane
przez Inzyniera

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia nie dopuszcza sie kruszywa pochodzacego ze skal wapiennych

Tablica 1. Wymagania dla grysu | zwiru kruszonego w zaleznosci od klasy kruszywa

S
) h )
)

i )
= _-d--r-:’-fi-——i »——FF

| kategorii ruchu
Kategoria ruchu
! ; clezki sredni, lekkosredni,
Wyszczegdinienie wiasciwosci ¢ lekki
klasa kruszywa
| Il
Scierainos¢ w bebnie kulowym po peinej liczbie obrotéw, ubytek 25 a5
masy nie wigkszy niz, %(m/m): (40) (45)
Scieralnodé w bebnie kulowym po 1/5 peinej liczby obrotéw, ubytek
masy w stosunku do ubytku masy po peinej liczbie obrotow nie 25 35
wigkszy niz, %(m/m):.
Nasigkliwoéé nie wieksza niz, %(m/m). 1.5 20
MrozoodpornoS€ wg metody zmodyfikowanej, ubylek masy nie
wiekszy niz, %(m/m): 10,0 30,0

* - dla 2wirdw kruszonych przyjeto takie same wymagania jak dla kruszywa tamanego
(grysow) :
{ ) - wartosci podane w nawiasach dotycza wylacznie kruszywa granitowego,

Tablica 2. Wymagania dla grysu | 2wiru kruszonego w zaleznosci od gatunku kruszywa

| kategoni ruchu
Kategoria ruchu
- lekkosredni
Wyszczegdinienie wiasciwosci 2 i et i lekki
Gatunek kruszywa
1 i 2




Zawartosc ziarn mniejszych niz 0,075 mm odsianych na mokro, nie . . :
_h'iamj niZ, %{m/m). 05 0.5 05
Zawartoscé frakg)i stawowej, nie mniej niz, %(m/m
e : ( :I B5.0 85,0 B850
Zawartosc nadziama, nie wiecej niz, %(m/m); 8,0 B.0 B0
Zawartosé podziama, nie wiecej niz, %(m/m): 10,0 10,0 10,0
Zawartosc zanieczyszczen obeych, nie wiecej niz, %(m/m). i i i3
Zawartos¢ narn nieforemnych, nie wiecej niz, %(m/m): b " "
ik e ( ) 15.0 20.0 25.0
barwa cieczy nie ciemniejsza niz wzorcowa
Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych Ej g
| Zawartos¢ przekruszonych ziam Zwirowych, nie wiecej niz, Je(m/m). -~ —
. - wymagania zostaly zwigkszone w stosunku do normy PN-B-11112 [1]
" - dotyczy grysu produkowanego z kruszywa naturalnego

2.2.2. Skiadowanie kruszyw

Wykonawca zapewni sktadowanie kruszyw na sktadowiskach ziokalizowanych jak najblizej wykonywanego odcinka powierzchniowego
uirwalenia. Podioze sktadowiska powinno byt rowne, dobrze odwodnione, czyste, o twardej powierzchni zabezpieczajace| przed
zanieczyszczeniem kruszywa w czasie jego skladowania | poboru. Kazda frakcja kruszywa, jego klasa i gatunek beda skiadowane oddzielnie, w

sposob umozliwiajacy ich mieszanie sig zardwno w czasie skladowania, jak réwniez tadowania | transportu.

2.3. Lepiszcza
2.3.1. Wymagania dla lepiszczy

Miniejsza SST uwzglednia jako lepiszcze do powierzchniowego utrwalenia, tylko drogowe kationowe emulsje asfallowe
szybkorozpadowe niemodyfikowane | modyfikowane rodzaju K1-65 K1-70, K1-65MP, K1-70MP, speiniajgce wymagania zawarte w tablicy 3

zgodnie z opracowaniem Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe

Tablica 3. Wymagania dla drogowych emulsji kationowych niemodyfikowanych [5]

Em-94" - IBDIM - 1994 [5]

Badane wiasciwosc TRRMES
K1-685 I K1-70

Zawartosc lepiszcza, % od 64 do 66 od 68 do 71
Lepkosé wg Englera wg PN-C-04014 [2], E.
nie mniej niz: 6 =
Lepkosé BTA @ 4 mm (s), nie mniej niz: 7
Jednorodnosc, %, # 0,63 mm, nie wiecej niz. 0,10 0,10
Jednorodnosc, %, # 0,16 mm, nie wiece) niz 0,25 0,25
Trwatose, %. 0,63 mm po 4 tyg.. nie wiece| niz: 04 0.4
Sedymentacja, %, nie mniej niz: 50 50
Przyczepnosé do kruszywa, %, nie mniej niz. 85 85
Indeks rozpadu, g/100 g, nie wiece| niz: 80 80

Kationowe emulsje asfaltowe rodzaju K1-70 zaleca sie stosowac do wykonywania powierzchniowego utrwalenia na drogach o ruchu
srednim. Przy ruchu mniejszym od Sredniego dopuszcza sie stosowanie emulsji K1-65. Powierzchniowe utrwalenie moze byé wykonywane
rowniez na drogach o ruchu ciezkim, lecz przy uzyciu kationowej emulsji modyfikowanej, przy czym zalecane jest stosowanie emulsji wytwarzane
przy uzyciu asfaltu wczesnie) modyfikowanego

Wymagania dla drogowych emulsji kationowych modyfikowanych zawarte sg w tablicy 4.

Dopuszcza sie rowniez stosowanie asfaltow fluksowanych lub polimeroasfaltow.

Inne lepiszcza niz drogowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowe (modyfikowane | niemodyfikowane) moga byc stosowane pod
warunkiem posiadania aprobaty technicznej wydane| przez uprawniong jednostke | musza by¢ zaakceptowane przez Inzyniera

Wykonawca do wykonania powierzchniowych utrwalen zapewni lepiszcza od jednego dostawcy

2.3.2. Skladowanie lepiszczy

Do skiadowania lepiszczy Wykonawca uzyje cystemn, pojemnikéw, zbiormikow lub beczek.

Cysterny, pojemniki, zbiorniki | beczki przeznaczone do sktadowania emulsji powinny byé czyste i nie powinny zawieraé resztek innych
lepiszczy.

Przy przechowywaniu asfaltowe) emulsji Wykonawca jest zobowigzany przestrzegac nastepujgce zasady:
- czas skladowania emulsji nie powinien przekraczac 3 m-cy od daty jej wyprodukowania,
- temperatura przechowywania emulsji nie powinna byé nizsza niz +5°C.

Tablica 4 Wiasciwosci drogowych emulsji kationowych modyfikowanych

Oznaczenia Klasa emulsji
S 0 dowe
Badane wlasciwosc i
K1-685MP K1-TOMP
Zawartos¢ lepiszcza, % od 64 do 66 od 69 do 71




Lepkoé¢ wg Englera wg PN-C-04014 [2], °E,

nie mniej niz: 6

LepkoSc BTA & 4 mm (s), nie mnigj ni2: - 7

Jednorodno$¢, %, # 0,63 mm, nie wiecej niz 0.20 0,20

Trwalosc, %, # 0,63 mm po 4 tyg., nie wiecej niz. 0.5 0.5 .
Sedymentacja, %, nie mniej niz. 5.0 5,0

Przyczepnosc do kruszywa, %, nie mniej niz: 85 85

Indeks rozpadu, g/100 g , nie wigcej niz: 80 90

* przy powierzchniowych utrwaleniach wykonywanych w warunkach upalu (temp. powietrza powyzej 30°C i nawierzchni powyzej 40°C)
maksymalna wartosc indeksu rozpadu moze byc podniesiona do 100 g/100 g

3. SPRZET

3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 \Wymagania ogoine” pkt 3.
3.2. Rodzaje sprzetu do wykonania powierzchniowego utrwalenia

Wykonawca przystgpujacy do wykonania powierzchniowego utrwalenia powinien wykazaé sie mozliwodcig korzystania 2
FFHEtﬂPUH‘DEED sprzgtu:
szczotek mechanicznych - do oczyszczania nawlerzchni | usuwania niezwigzanych ziarn po wykonaniu powierzchniowego utrwalenia,
- skrapiarek lepiszcza - do rozlozenia lepiszcza na nawierzchni,
- rozsypywarek kruszywa - do rozloZzenia kruszywa na nawierzchni,
- walcow drogowych - do przywalowania rozlozonego kruszywa

3.3. Wymagania dla sprzetu

3.3.1. Szcrotki mechaniczne

Zaleca sie stosowanie urzadzen dwuszczotkowych, w skiad ktdrych wehodzi szczotka wykonana z twardych elementéw czyszczacych,
stuzaca do zdrapywania | usuwania zanieczyszczen, oraz szczotka migkka stuzgca do zamiatania | usuwania niezwigzanych ziarn kruszywa

Ze wzgledu na duze pylenie powstajace w procesie czyszczenia, szczotki powinny by¢ wyposazone w urzadzenie pochianiajgce pyly
oraz umozliwiajace czyszczenie powierzchni na sucho | na mokro

3.3.2. Skrapiarka lepiszcza

Wykonawca roboét jest zobowigzany do uzycia tylko takiej skrapiarki, ktora zapewni roziozenie na jezdni przewidziane] ilosci lepiszcza
rownomiernie, zarowno w kierunku podiuznym jak | poprzecznym. Dia zapewnienia rébwnomiernego roziozenia przewidziane| ilosci lepiszcza na
nawierzchni, skrapiarka powinna by¢ wyposazona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne oraz mechanizmy regulacyjne, pozwalajgce na sprawdzenie
i mgulnwam& parametrow takich jak:

temperatury rozktadanego lepiszcza,
- ciSnienia lepiszcza w kolektorze,
- obrotow pompy dozujgce| lepiszcze,
- predkosci poruszania sie skrapiarki (szczegoinie dokladny pomiar | wskazanie w zakresie zwykle od 3 do 6 km/h),
- wysokosci | diugosci kolektora do rozkladania lepiszcza.

Dia zachowania niezmiennej temperatury rozkladanego lepiszcza, skrapiarka powinna posiada¢ zbiomik izolowany termicznie.
Kolektor skrapiarki powinien bfé wyposazony w dysze szczelinowe oraz posiadac regulacie wysokoscl swego polozenia nad powierzchnia jezdni,
dia zapewnienia rownomiernego pokrycia nawierzchni lepiszczem z dwoch lub trzech dysz. Nie dopuszcza sie stosowania skrapiarek, ktdrych
kolektor jest wyposazony w dysze stozkowe Zaleznosci pomiedzy wydatkiem lepiszcza a nastawami regulowanych parametrow takich jak:
cismienie, obroty pompy predkosc jazdy skrapiarki | temperatura lepiszcza powinny by¢ zawarte w aktualnych wynikach cechowania skrapiarki.

Skrapiarke mozna uznac za przydatng do wykonywania powierzchniowego utrwalenia, jezeli odchylenia rozkladanego lepiszcza od
ilosci zatozonych mieszcza sie w przedziale + 10% w kierunku podiuznym | poprzecznym,

3.3.3. Rozsypywarka kruszywa

: Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawca zapewni jeden z ponizszych typow rozsypywarek kruszywa:
- doczepng do skrzyni samochodu z kruszywem,
- pchang przez samochdd z kruszywem,
- samojezdna,
doczepna do skrapiarki.
Ze wzgledu na koniecznost uzyskania duzej dokladnosci dozowania kruszywa preferuje sig uzycie rozsypywarek samojezdnych.
Rozsypywarke kruszywa mozna uznac¢ za przydatng do wrknnama powierzchniowego utrwalenia, jezell pomierzone odchylenia ilosci
dozowanego kruszywa nie roznia sie od przewidzianej iloéci wiecej niz o 1 im’
3.3.4. Walce drogowe
Do przywatowania kruszywa Wykonawca uzyje walcow ogumionych wyposazonych w opony o gladkim biezniku, ze stalym cidnieniem
do 0.6 MPa i obcigzeniem 15 kN na kolo oraz lekkich walcow statycznych o stalowych pancerzach, pod warunkiem, 2e nie beda one powodowaty
miazdzenia ziarn kruszywa,

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogdine” pkt 4

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo moina przewozit dowolnymi Srodkami transportu; w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
Zzmieszaniem z innymi materiatami (asortymentami) | nadmiernym zawilgoceniem. .

4.3, Transport lepiszczy

Cysterny samochodowe uzywane do przewozu emulsji powinny by¢ podzielone przegrodami na komory o pojemnosci nie wieksze| niz
3m’, a kazda przegroda powinna mie¢ wykroje przy dnie, aby mozliwy byt przeptyw emulsji miedzy komorami.
Wyijatkowo, za zgodq Inzyniera, dopuszcza sie do transportu emulsji beczki lub inne pojemniki stalowe.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 5
5.2. Zalozenia ogdine

Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jest zabiegiem utrzymaniowym, kidry pozwala na uszczeinienie istniejgcej nawierzchni,
zapewnia dobre wlasciwosci przeciwposlizgowe warstwy cieraine, natomiast nie wptywa na poprawe jej nosnoéci i réwnosci

Nawierzchnia, na kidrej ma by¢ wykonane powierzchniowe utrwalenie, powinna byé wyremontowana, posiadaé wilasciwy profil
podiuzny | poprzeczny oraz powierzchnie charakteryzujaca sig¢ duza jednorodnoscia pod wzgledem twardosci | tekstury.

5.3. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia
5.3.1. Ocena stanu powierzchni istniejgce) nawerzchni

_ Dia ustalenia rzeczywistej ilosci lepiszcza | wielkosci frakcji kruszywa pierwsze| warstwy powierzchniowego utrwalenia, nalezy ocenié
stopien twardosci | teksture powierzchni istniejace] nawierzchni. Przy ustalaniu tekstury powierzchni utrwalanej mozna posluzyé sie klasyfikacia
zamieszczong w tablicy 5.

Przy okreslaniu stanu powierzchni dopuszcza sig stosowanie przez Wykonawce innych metod oceny stanu nawierzchni
zaaprobowanych przez Inzyniera.

Tablica 5. Klasyfikacja stanu powierzchni utrwalane) nawierzchni

il
: T o Glebokosé tekstury ' HS

Nawierzchnia ubngn w Iaphsz-::ta np mieszanki mineralno-bitumiczne bardzo HS =17
1 | otwarte | mocno porowate

Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszanki mineralno-bitumiczne 1.2sH8 <17
2 | porowate

MNawierzchnia wygladzona, np. mieszanki mineralno-bitumiczne o strukturze 0B<HS <12
3 | zamkniete] bez wysiekéw lepiszcza

Nawierzchnia bogata w lepiszcze wykazujgca tendencie do wystepowania 04<HS<08
4 | wysiekow lepiszcza lub zaprawy

Nawierzchnia bogata w lepiszcze, z tendencja do pocenia lub z licznymi HS <04
5 | remontami czastkowymi

1) Pomiar glgbokosci tekstury piaskiem kalibrowanym zostal podany dia uscislenia tego parametru.

5.3.2. Ustalenie iloSci grysdw

Ustalenie rzeczywiste| llosci grysow zaleca sig dokonac zgodnie z opracowaniem _Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczenie ilosci
rozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4).
Ustalong wg wymienionego opracowania llosci grysow dia podwojnego powierzchniowego utrwalenia nawierzchni nalezy skorygowac:
dia pierwszej warstwy grySu o -5%.
dla drugiej warstwy grysu 0 +5%

5.3.3. Ustalenie ilosci lepiszcza

Przy ustalaniu ostateczne) ilosci lepiszcza dia kazdego wydzielonego odcinka lub pasma ruchu charakteryzujacego sie jednorodnymi
parameframi nalezy korzystac z wiasnego doswiadczenia oraz z programu projektowania powierzchniowych utrwaler _Allogen” [8], ktory jest w

posiadaniu dyrekcji okregowych drog publicznych
Mozna rowniez korzystac z zatacznika do niniejszej SST Projektowanie powierzchniowego utrwalenia. Wytyczne i zalecenia® pkt 5 [7].

5.4. Zapewnienie przyczepnosci aktywne| lepiszcza do kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawca moze przystapic tylko wowczas, gdy przyczepnosé aktywna kruszywa do
wybranego rodzaju emulsji okreslona zgodnie z norma BN-70/8931-08 (3] bedzie wieksza od 85%

Jezeli przyczepnosc aktywna bedzie mniejsza od B5%, to nalezy jg zwiekszye przez ogrzanie, wysuszenie lub odpylenie kruszywa
bezposrednio przed jego roziozeniem na nawierzchni.

Przy stosowaniu do powierzchniowego utrwalenia innych lepiszczy niz emulsja asfaltowa, przyczepnosé aklywna mozna zwiekszyé
przez zastosowanie oloczonego kruszywa na goraco

5.5. Warunki przystapienia do robét

Powierzchniowe utrwalenie mozna wykonywac w okresie, gdy temperatura otoczenia nie jest nizsza od +10°C przy stosowaniu
asfaltowe| emulsji kationowej i nie nizsza niz +15°C przy stosowaniu innych lepiszczy

Temperatura utrwalanej nawierzchni powinna byé nie nizsza niz +5°C przy emulsji asfaltowej | +10°C przy innych lepiszczach
bezrwodnych.

Nie dopuszcza sig przystapienia do robol podczas opadow atmosferycznych,

5.6. Odcinek probny

Przed przystapieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca powinien wykonaé odcinek probny w celu:
- stwierdzenia, czy sprzet przewidziany do wykonywania robot speinia wymagania okreslone w pkt 3 niniejsze] SST,
- sprawdzenia, czy dozowana ilosc lepiszcza | kruszywa s3 zgodne z parametrami jakie zamierza sie utrzymywac podczas robot

Do takiej proby Wykonawca powinien uzyé materialdw oraz sprzetu takich, jakie beda stosowane do wykonania robét

Odcinek probny powinien byé zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera, Wykonawca moze przystapic do wykonywania
powierzchniowego utrwalenia nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inzyniera.

5.7. Oczyszczenie istniejacej nawierzchni

Przed przystapieniem do rozkfadania lepiszcza, nawierzchnia powinna by¢ dokladnie oczyszczona za pomocq sprzetu mechanicznego

spefniajgcego wymagania wg pkt 3. W szczegolnych przypadkach (bardzo duze zanieczyszczenie) oczyszczenie nawierzchni mozna
wykonac przez splukanie wodg (z odpowiednim wyprzedzeniem dla wyschniecia nawierzchni - wazne przy stosowaniu lepiszczy na goraco)



5.8. Oznakowanie robot

Ze wzgledu na specyfike robdt przy wykonywaniu powierzchniowego utrwalenia nawierzchni, Wykonawca w sposéb szczegolny jest
zobowigazany do przestrzegania postanowien zawartych w SS5T D-M-00.00 00 Wymagania ogoine” pkt 1.5.4, a dotyczacych zasad zachowania
bezpieczensiwa ruchu drogowego w czasie prowadzenia robot.

Znaki powinny by¢ odblaskowe, czyste | w razie potrzeby czyszczone, odnawiane lub wymiemane na nowe. Przy duzym natgzeniu
ruchu, w razie potrzeby, Wykonawca uzgodni | wprowadzi regulacje, ruch wahadiowy za pomocg sygnalizatorow sSwiatel lub za pomoca
pracownikow sygnalistéw, odpowiednio przeszkolonych.

Ruch drogowy odbywajacy sie po wstepnie zageszczonym powierzchniowym utrwaleniu sprzyja utwierdzeniu ziarm kruszywa pod
warunkiem, 2ze predkosc ruchu bedzie ograniczona od 30 do 40 km/h

W okresie pierwszych 48 godzin, a przy mniej sprzyjajacych warunkach atmosferycznych, w okresie od 3 do 4 dob od chwili wykonania
powierzchniowego utrwalenia, Wykonawca spowoduje ograniczenie predkosci ruchu od 30 do 40 km/h.

5.9. Rozkladanie lepiszcza

Rozkitadana emulsja asfaltowa powinna posiadac nastepujgcs temperaturg
emulsjia K1-65 - od 40 do 50°C,

- emulsja K1-70 - od 60 do 85°C,
- emulsja K1-65MP - od 50 do 60°C,
- emulsja K1-70MP - od 65 do 75°C

Jezeli powierzchniowe utrwalenie jest wykonane na polowie jezdni, 1o ztgcze Srodkowe przy drugie warstwie powinno byc przesunigte
od 15 do 30 cm, przy czym zalecane jest wykonanie powierzchniowego utrwalenia na catej szerokosci jezdni w tym samym dniu.

Przy rozpoczynaniu skrapiania nawierzchni nalezy pamigtaé, ze whasciwg jednorodnosc | iloS¢ lepiszcza uzyskuje sie dopiero po
uptywie krotkiej chwili od momentu otwarcia jego wyplywu. Zaleca sig, aby w tym krotkim czasie lepiszcze wyplywalo na arkusze papieru
roztozone na nawierzchni,

5.10. Rozkladanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane rdwnomierng warstwa w ilosci ustalonej wg pkt 5.3 .2, na swiezo rozlozonej warstwie lepiszcza, za
pomocg rozsypywarki kruszywa speiniajgce] wymagania okreslone w pkt 3.3 Odleglos¢ pomiedzy skrapiarka rozktadajaca lepiszcze, a
poruszajaca sie za nig rozsypywarkg kruszywa nie powinna by wigksza niz 40 m. Przy stosowaniu emulsji asfaltowe| czas jaki uplywa od chwili
roziozenia lepiszcza do chwili roziozenia kruszywa powinien by¢ mozliwie jak najkrotszy (kilka sekund).

5.11. Walowanie

Bezpodrednio po roziozeniu Kruszywa, ale nie pozniej niz po 5 minutach nalezy przystapic do jego walowania. Do walowania
powierzchniowych utrwaler najbardzie] przydatne sg walce ogumione (walce statyczne gladkie nie sa zalecane, gdyz mogg powodowac
miazdzenie kruszywa).

Dia uzyskania wiadciwego przywatowania mozna przyjac co najmniej 5-krotne przejécie walca ogumionego w tym samym miejscu przy
stosunkowo duzej predkosci od 8 do 10 km/h | przy cisnieniu powietrza w oponach | obcigzeniu na kolo okreslonym w pkt 3 niniejszej SST

Przy wykonywaniu podwojnego powierzchniowego utrwalenia, pierwsza warstwe kruszywa waluje sie tylko wstepnie (jedno przejscie
walca).

5.12. Oddanie nawierzchni do ruchu

Ma $wiezo wykonanym odcinku powierzchniowego utrwalenia szybkosé ruchu nalezy ograniczyt od 30 do 40 km/h. Dlugosc okresu w
ktorym nawierzchnia powinna byé chroniona zalezy od istniejgcych warunkow. Moze to byé kilka godzin - jezeli pogoda jest sucha i gorgca, albo
jeden lub kilka dni w przypadku pogody wilgotnej lub chiodnej.

Na ogdl dobre zwifzanie ziarn kruszywa uzyskuje sie w czasie od 24 do 48 godzin. Swiezo wykonane powierzchniowe utrwalenie
moze by¢ oddane do ruchu mekontrolowanego nie wczesnie), az wszystkie niezwigzane ziarna zostang usunigte z nawierzchni szczotkami
mechanicznymi lub specjainymi urzadzeniami do podcisnieniowego ich zbierania

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdine zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 6
6.2, Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania lepiszcza | kruszywa | przedstawic wyniki tych badan
Inzynierow do akceptacii.

Badania te powinny obejmowat wszystkie wiasciwosci lepiszczy | kruszywa okredlone w pkt 2 niniejszej SST W zakresie badania
sprzetu, Wykonawca winien przedstawic aktualne Swiadectwo cechowania skrapiarki.

6.3. Badania w czasie robdt

6.3.1. Czestotliwost oraz zakres badan | pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan | pomiardw w czasie wykonywania powierzchniowego utrwalenia podano w tablicy 6.
6.3.2. Badania kruszyw

Jezeli Inzynier uzna to za konieczne, wiasciwosci kruszywa nalezy badac dla kazdej partii. Wyniki badan powinny byC zgodne z
wymaganiami podanymi w pkt 2
6.3.3. Badania emulsji

Jezell Inzynier nie ustali inacze|, o dla kazdej dostarczonej partii (srodka transportu) emulsji asfaltowe| nalezy badac:

- barwe,
- jednorodnosc,
-~ lepkost i indeks rozpadu

Tablica 6. Czestotliwose oraz zakres badan | pomiardw robdt powierzchniowegoe utrwalenia

e | ) Czestotliwosc badan.
Lp. Wyszczegolnienie badan | pomiarow Minimaina liczba badarn
1 Badanie wiasciwosci kruszywa dla kazdej partii kruszywa
2 Badanie emulsji dla kakde| dostawy




3 Sprawdzenie stanu czystosci nawierzchni w sposob ciagly
Sprawdzenie dozowania lepiszcza przed rozpoczeciem robdt (odcinek prébny) 1 w
4 przypadku watpliwosci
Sprawdzenie dozowania kruszywa przed rozpoczeciem robot (odcinek prébny) | w
g przypadku watpliwosci .
Sprawdzenie temperatury otoczenia i
5] nawierzchni e i codziennie przed rozpoczeciem robot
7 Sprawdzenie temperatury lepiszcza minimum 3 razy na zmiang roboczg
Pomia rokosci powterzchniowego
B uuwnlierrliizﬂ i w 10 miejscach na 1 km

6.3.4. Sprawdzanie stanu czystosci nawierzchni

W trakcie prowadzonych robot Wykonawca powinien sprawdzac stan powierzchni nawierzchni, na ktorej ma byé wykonane
powierzchniowe utrwalenie, zgodnie z pkt 5.2 oraz jej oczyszczenie, zgodne z wymaganiami zawartymi w pkt 57

6.3.5. Sprawdzanie dozowania lepiszcza i kruszywa
Dozowanie ilosci lepiszcza | kruszywa nalezy wykonywac jak badania testowe, wediug metod opisanych w opracowaniu GDDF [4]
6.3.6. Sprawdzenie temperatury otoczenia | nawierzchni

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia codziennych pomiaréw temperatury otoczenia | nawierzchni co do zgodnosci z
wymaganiami okreglonymi w pkt 5.5

6.3.7. Sprawdzanie temperatury lepiszcza
Wykonawca jest zobowiazany do prowadzenia stalych pomiarw temperatury lepiszcza, co do zgodnosci z wymaganiami okreslonymi
w pkt 5.9
6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych wykonanego powierzchniowego
utrwalenia
6.4.1. SzerokosE nawierzehni

Po zakonczeniu robdt. tj. po okresie pielegnacji, Wykonawca w obecnosci Inzyniera dokonuje pomiaru szerokosci powierzchniowego
utrwalenia z dokifadnoscig do + 1 em. Szerokosc nie powinna sie réznic od projektowane| wigcej nMiz 0 + 5 cm

6.4.2. Rownoscé nawierzchni

Jezell po wykonaniu robt przygotowawczych przed powierzchniowym utrwaleniem, na istniejace, powierzchni dokonano pomiarow
réwnosci, to po wykonaniu powierzchniowego utrwalenia pomiary takie nalezy wykonac w tych samych miejscach | wediug tej same] metody
Wyniki pomiaréw réwnosci nie powinny by¢ gorsze od wynikow uzyskanych przed wykonaniem robot.

6.4.3. Ocena wygladu zewnetrznego powierzchniowego utrwalenia

Powierzchniowe utrwalenie powinno sie charakteryzowac jednorodnym wygladem zewngtrznym. Powierzchnia jezdni powinna byc
réwnomiemnie pokryta ziarnami kruszywa dobrze osadzonymi w lepiszczu, tworzacymi wyrazng gruba makrostrukture. Dopuszcza sig zioty
kruszywa rzedu 5%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdine zasady obmiaru robot
Ogodine zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 7
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonanego podwdjnego powierzchniowego utrwalenia
8. ODBIOR ROBOT

Ogdine zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 .Wymagania ogoine” pki 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacig projektowa, SST | wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary | badania
z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdine ustalenia dotyczgace podstawy platnosci
Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 8.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” (jednego metra kwadratowego) podwojnego powierzchniowego utrwalenia nawierzchni obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- pznakowanie robdt,
- fransport | skladowanie kruszyw,
- transport | skladowanie lepiszczy,
- dostawe | prace sprzetu do roboét,

przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykonania powierzchniowego utrwalenia,
- prace projektowe przy ustaleniu ilosci matenatow,
- podwdjne roziozenie lepiszcza,
- podwodjne roziozenie kruszywa,
- walowanie,
- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacjl techniczne|

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1 PN-B-11112 Kruszywa mineraine. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

2 PN-C-04014 Przetwory naftowe Oznaczanie lepkosci wzglednej lepkosciomierzem Englera
3 BN-70/8931-08 Oznaczenie aktywne| przyczepnosci lepiszczy bitumicznych do Kruszyw



10.2. Inne dokumenty

4

w0~

Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczenie ilosci rozkladanego lepiszcza | kruszywa. Opracowanie zalecane przez GDDP do stosowania
pismem GDDP-5 3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe Em-84. IBDIM, Warszawa 1994

Wytyczne techniczne oceny jakosci grysow | zwirdw kruszonych produkowanych z naturainie rozdrobnionego surowca skalnego
przeznaczonych do nawierzchni drogowych. MK-CZDP 1984,

Zalgcznik do SST - Projektowanie powierzchniowego utrwalenia. Wytyczne | zalecenia”

Program projektowania powierzchniowych utrwaler Allogen”



D - 06.03.01 SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST -

Przedmiotem niniejszej szczegolowe| specyfikac)i techniczne| (S5T) sg wymagania dotyczace wykonania | odbioru robét zwigzanych
ze Scinaniem | uzupeinianiem poboczy gruntowych w zwiazku z zadaniem Remont nawierzchni drogi gminnej w miejscowosci Sumin.

1.2. Zakres stosowania S5T

Szczegdlowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy | kontraktowy przy zlecaniu | realizacji robdt w zwigzku z
zadaniem Remont nawierzchni drogi gminnej w miejscowosci Sumin.

1.3, Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejsze| specyfikac)i dotycza zasad prowadzenia robol zwigzanych ze scinaniem zawyzonych poboczy |
uzupeinianiem zanizonych poboczy

-Wykonanie plantowania poboczy wraz z uzupeinieniem przy gr. scinania 20 cm- 2 448,00m’
1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - czesc korony drogl przeznaczona do chwilowego zatrzymania si@ pojazdow, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa
ruchu | wykorzystywana do ruchu pieszych, sluzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni,

1.4.2. Odkiad - miejsce skladowania gruntu pozyskanego w czasie Scinania poboczy
1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupeinienia poboczy polozone poza pasem drogowym

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definiciami podanymi w S5T D-M-
00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 1.4

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdine wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 .Wymagania ogdine” pkt 1.5
2. MATERIALY
2.1. Ogoine wymagania dotyczace materialow
Ogdine wymagania dotyczgce matenatow, ich pozyskiwania | skladowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow

Rodzaje materialow stosowanych do uzupeinienia poboczy podano w SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe” | D-05.01.01
MNawierzchnia gruntowa naturaina’

3. SPRZET

3.1. Ogoine wymagania dotyczace sprzetu
Ogdine wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 3

3.2. Sprzet do dcinania | uzupeiniania poboczy

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot okreslonych w niniejszej SST powinien wykazac sie mozliwoscia korzystania z
nastepujgcego sprzetu:
- zrywarek, kultywatorow lub bron talerzowych,
- rowniarek z transporterem (Scinarki poboczy),
- . rowniarek do profilowania,
- tadowarek czolowych,
- walcow,
- phytowych zageszczarek wibracyjnych,
- przewozZznych zbiomikow na wode

4. TRANSPORT

4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu
Ogéine wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materialow

Przy wykonywaniu robot okreslonych w ninigjszej SST, mozna korzystad z dowolnych Srodkow transportowych przeznaczonych do
przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoine zasady wykonania robdt

Ogédlne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkl 5.
5.2, Scinanie poboczy |

Scinanie poboczy moze byt wykonywane recznie, za pomocs lopat lub sprzetem mechanicznym wg pkt 3.2

Scinanie poboczy nalezy przeprowadzic od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchnl, zgodnie z zalozonym w dokumentac)i
projektowe| spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas scinania poboczy nalezy wywiezc na odklad. Miejsce odkladu nalezy uzgodnic z Inzynierem.

Grunt pozostaly w poboczu nalezy spulchnic na glebokos¢ od 5 do 10 cm, doprowadzic do wilgotnosci optymaine| poprzez dodanie
wody | zagescic

WskaiZnik zageszczenia okreslony zgodnie z BN-77/8831-12 [3], powinien wynosit co najmniej 0,98 maksymalnego zageszczenia,
wediug normainej metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]



10.2. Inne dokumenty

4. Powerzchniowe utrwalenie. Oznaczenie ilodci rozkladanego lepiszcza | kruszywa Opracowanie zalecane przez GDDP do stosowania
pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 19982-02-03.

5. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe Em-94  IBDIM, Warszawa 1984

6. Wytyczne techniczne oceny jakodci grysow | zwirdbw kruszonych produkowanych z naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego
przeznaczonych do nawierzchni drogowych. MK-CZDP 1884

7. Zalacznik do SST - Projektowanie powierzchniowego utrwalenia. Wytyczne | zalecenia”

8. Program projektowania powierzchniowych utrwalen _Allogen”.



5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wystepowania ubytkow (wglebien) | zanizenia w poboczach nalezy je uzupetnié materialem o wiasciwosciach podobnych
do matenalu, z ktorego zostaly pobocza wykonane.

Miejsce, w kiorym wykonywane bedzie uzupeinienie, nalezy spulchni¢ na glebokosé od 2 do 3 cm, doprowadzié do wilgotnosci
optymainej, a nastepnie wozy¢ w nim warstwe materialu uzupeiniajgcego w postaci mieszanek optymalnych okreslonych w SST D-05.01.01
.Nawierzchnia gruntowa naturaina™. Wilgotnosé optymaing | maksymaing gestosé szkieletu gruntowego mieszanek nalezy okreslié laboratoryjnie,
zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zageszczenie ulozone] warstwy materialu uzupeiniajgcego nalezy prowadzié od krawedzi poboczy w kierunku krawedzi nawierzchni.
Rodzaj sprzetu do zageszczania musi byt zaakceptowany przez Inzyniera. Zageszczona powierzchnia powinna byé rowna, posiadad spadek
poprzeczny zgodny z zatozonym w dokumentacji projektowe], oraz nie posiadac sladdw po przejsciu walcow lub zageszczarek.

Wskaznik zageszczenia wykonany wediug BN-77/8931-12 [3] powinien wynosié co najmniej 0,98 maksymalnego zageszczenia wediug
normalnej proby Proctora, zgodnie 2z PN-B-04481 [1]

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdline zasady kontroli jakosci robot

Ogodine zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogéine” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przeprowadzi badania gruntdw proponowanych do uzupeinienia poboczy oraz opracuje
optymalny skitad mieszanki wedtug SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, SST D-05.01.01 _Nawierzchnia gruntowa naturaina”

6.3. Badania w czasie robdét

Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiarow w czasie prowadzenia robot podano w tablicy 1
Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan | pomiarow

Czestotliwosc badan
Lp Wyszczegolnienie badan Minimaina liczba badan na dziennej dzialce
mbﬂczu'l
1 Uziarnienie mieszanki uzupedniajgce| 2 probki
2 Wilgotnosc optymalna mieszanki uzupeiniajgce) 2 ardbk
p i
3 Wilgotnosc optymalna gruntu w scigtym poboczu —
1
4 Wskainik zageszczenia na  Scinanych  lub
uzupeinianych poboczach Zrazy na 1km

6.4. Pomiar cech geometrycznych écinanych lub uzupeinianych poboczy
Czestotliwosc oraz zakres pomiarow po zakonczeniu robét podano w tablicy 2

Tablica 2. Czestotliwose oraz zakres pomiardw scinanych lub uzupelnianych poboczy

Lp. W-;tsrczagmnienie Minimaina czestotliwosc pomiarow
1 Spadki pqprzac.znu- B 2 razy na 100 m
2 Rownosc podiuzna oo 50 m
3 Rownost poprzeczna
6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny byé zgodne z dokumentacjg projektows, z tolerancig + 1%

6.4.2. Rownosc poboczy

Nierdwnosci podiuzne | poprzeczne nalezy mierzyé lata 4-metrowg wg BN-68/8931-04 [2] Maksymalny przeswit pod lalg nie moze
przekraczac 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdine zasady obmiaru robot
Ogdline zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 7
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m’ (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach
8. ODBIOR ROBOT

Ogéine zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 .Wymagania ogéine” pkt 8
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, SST | wymaganiami Inzyniera, jezel wszystkie
pomiary | badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoine ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogdine” pkt 9
9.2, Cena jednostki obmiarowe|

Cena wykonania 1 m” robét obejmuje
- prace pomiarowe | przygolowawcze,



- oznakowanie robot,

- §ciecie poboczy | zageszczenie podioza,

- odwiezienie gruntu na odkiad,

- dostarczenie materiatu uzupeiniajacego,

- roziozenie materiatu,

- Zageszczenie poboczy,

- przeprowadzenie pomiarow | badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne).
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne
2 BN-68/8931-04 Drog samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i latg
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne materiaty
4 Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne
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