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D-M -00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot S3T

Przedmiotem niniejsze] ogdlne] specyfikac)i technicznej (SST) sa m-.n_..rmagama ogdine dotyczace wykonania i odbioru robot w ZwiaZku 2z
Modemizacia drogi dojazdowe] do gruntéw rolnych w technologi nawierchni thuczniowej o dtugoscl 1,200 kam w obrebie geodezyjnym Lubin dz Nr 131, Wola
117.

1.2. Zakres stosowanla S5T

Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontrakltowy przy zlecaniu i realizacil robot w zwigzku z
Modemizacja drogi dojazdowe] do gruntéw rolnych w technologi nawierchni tuczniowej o dhugosci 1,200 km w obreble geodezyjnym Lubin dz Nr 191, Wola
117,

1.3. Zakres robot objetych SST

D -1.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

D - 04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM PODLOZA

D - 04.02.01 WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE

D - 04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYW WYMAGANIA OGOLNE

D - 04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1.4, Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej ckreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.41. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy calosé techniczno-uzytkows (droga) albo jego czesc
stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, Korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pleszych.

1.4.3. Diugosé mostu - odlegiosé migdzy zewnetrznymi krawedziami pomestu, a w przypadku mostéw tukowych z nadsypka - odleglost w
dwietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe|.

1.44. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami
technicznymi 2wiazanymi z prowadzeniem | Zzabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specialnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obshugujacych zadanie budowiane
na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakonczeniu,

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyl z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajacego, wydany zgodnie z obowiazujacymi
przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania polecen | innej korespondencii technicznej pomigdzy
Inzynierem/ Kierownikiem projekiu, Wykonawca i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowe| i ruchu pleszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projekiu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego, o kidrej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawea), odpowiedzialna za nadzorowanie robot | administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - czesé korony drogl przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do Kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w
sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia {jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju | pasami dzielgcymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzehni - ukiad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.13. Konstrukcia nosna (przesio lub przesta obiekiu mostowego) - czesé obiekiu oparta na podporach mostowych, tworzaca ustrg] niosacy
dla przeniesienia ruchu pojazddw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czesé wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi | skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksiazka obmiardéw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika sironami, siutacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokanywanych robét w formie wyliczen, szkicdw i ew. dodatkowych zalacznikdw. Wpisy w ksiazce obmiardw podiegaja polwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projexiu.

1.4.17. Laboratorium - dregowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane projekiu zeszyt z ponumerowanymi przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badar | préb 2wigzanych z oceng jakosci matenatow oraz robot.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja projektowa | specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projekiu,

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji drogowe] | ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania | rozkitadania obcigzen od ruchu na podicze gruntowe |

zapewniajgcych dogodne warunki dia ruchu.

a) Warstwa écieralna - gbrma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwg Scieralng a podbudows, zapewniajaca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni

i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nierownosci podbudowy lub profilu istniejace] nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czesé nawierzehni sluzagca do przenoszenia obciazen od ruchu na podioze. Podbudowa moze skiadac sie z podbudowy

zasadniczej i podbudowy pomocnicze).

e) Podbudowa zasadnicza - gérna czesé podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni, Moze ona skiadac sie z jednej lub

dwadch warstw.

fi Podbudowa pomocnicza - dolna czesé podbudowy spelnisjaca, obok funkeji nognych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem

wody, mrozu | przenikaniem czastek podioza. Moze zawieraé warstwe mrozoochronng, odsaczajacs lub odeinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktdrej giéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziaiania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezgce)
powyze].

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe | geometryczne rozwiniecie na pltaszczyinie pionowego przekroju w 0si drogi lub obiektu mostowego.
1.4.22. Obiekt mostowy - maost, wiadukl, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust.



D - M -00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SS8T

Przedmiotem niniejszej ogoing specyfikac)l techniczng) (SST) sa wymagania ogdine dotyczace wykonania| odbion robdt w Zwigzku Z.
Modemizacja drogi dojazdows) do gruntow relnychw technologi nawierzehnl Suczniows o dugosei 1,200 km w obrebie geodezyjrym Lubin dz. Nr 121, Wala
117.

1.2, Zakres stosowania SST

Szczegdiowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy | konirakiwy priy Ziecaniu | reaizac)l robdt w Iwiazku Z
Medamizasja drogi dojazdows) do gruntdw rolrychw technclogi nawierzehni fuczniowe] o dugoiei 1,200 km w obreble geodezyjrym Lubin dz. Nr 151, Wela
117.

1.3. Zakres robot objetych SST

D -1.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

D -04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEMPODLOZA

D -04.02.01 WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE

D -04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYW W YMAGANIA OGOLNE

D -04.04.02 PODEUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILEOWANEGO MECHANICZNIE

14. Okreslenia podstawowe

Uiyte w SST wymienione ponizej okredlenia naezy rozumied w kazdvm przypadku nastepujaco:

14.1. Butowlz drogows - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catost techniczno-uzytkows (droga) albo jego czest
stanowiaca odrebny element konstrukoyny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus Ziem ry, Wezet).

14.2. Chodnik - wyznaczony pas tereni: przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

14.3. Diugosé mostu - odegioéé miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, 8 w prrypadiu mostiw lukowyCh Z nadsypka - odiegiost w
{wietle podstaw skiepienia mierzona w 0si JeZdni drogowe)

144 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony o ruchu lub postgu pojazdow Orez ruchu piesZych wraZ Z wsZelkimi uzadzeniami
technicznymi Zwiazanymi I prowadzeniem i Zabezpieczeniem ruchu.

145  Drmoga tymczasowa (mortazowa) - droga specjainie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazddw obsiuguacych zadanie budowliane
na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego ZakoncZeniu

14.6. Dziennik budowy — Z8sIyt T ponumerowanymi sTonami, opalrzony piecZgclg organu wydajacego, wydany Zgodnie 7 obowigzuacymi
przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych, stuzacy o nolowania zdarzen | okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot, rejestrowania dokomywanych odbiordw robdt, przekazywania polecen i inng korespondenc]l technicznej pomiguzy
Ingynierem/ Kierownikiem projekiu, Wykonawca | projektantem.

147. Estkada- obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dia zapewnienia komunikac)l drogowej | ruchu pleszego.

14.8. Intynier/Kierownik projekiu — osoba wymieniona w damych kontrakaowych (wyZnacZona przez Zamawiajgcego, o kibrej wyznacieniu
aoinformowany jest Wiykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robdt | administrowanie kontrakiem.

149, Jezdna- czesé korony drog przeznaczona do ruchu pojazdow

14.10. Kierownik budowy - 0soba wyZnaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami | do wystepowania w jego imieniu w
sprawach realizac)i konrakiu.

14.11. Korona drogi - jezania (jezdnie) Z poboczami jub chodnikami, Zatokami, pasami awanyjnego postoju | pasami dzielacymi jezdnie.
14.12.  Konstrukeja nawierzehni - ukiad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich poiaczenia.

14.13.  Konstrukeja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - cze$é obiekiu oparta na podporach mostowych, tworzaca ustrdy niosacy
dia przeniesienia nuchu pojazdow Iub pieszych.

14.14.  Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$é wykopu, kiora jest ograniczona korong drogii skarpaml rowdw
14.15. Koryto- element Wiormowany w korpusie drogowym w celu uinZenia w nim konstrukcji nawierzchni,

14146 Ksigfka obmizrdw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika stronami, stuzacy do wpisywania pzez Wykonawcg obmian
dokonmywanych robot w fommie wyliczen, szkicow | ew. dodakowych zatacznikdw. Wpisy w ksiazce obmiardw podiegaja potwierdzeniu przez
Inhynieratierownika projekiu

14.17. Laboratorium - drogowe Iub inne |aboratorium badawcze, zaakceptowane projektu ZesTyt ponumergwamml przez Zamawigacego,
niezbedne do przeprowadzenia wiZelkicn badan | prob Zwiazanych Z ocena jakosci materigow oraz robot.

14.18, Materiaty - wszelkie tworzyws niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentaci projektowa | specyfikacjami techniczrymi,
Taakceptowane przez inkynieral Kierownika projekiu,

1449, Most- chiskt zbudowany nad przeszkoda wodng da zapewnienia komunikacji drogowe] | ruchu pieszego.

14.20. Nawierzohnia - warstwa Iub Zespit warstw stu2acych do przeimowania | rozkiadania obciazed od ruchu na podioze gruniowe |
Zapewniajatych dogodne warnunki dia ruchu.

a) Warstwa scieralna - goma warstwa nawierzchnl poddana bezposrednio oddziahyw aniu ruchu | czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa Inajdujaca sie migdZy waritwg §cieraing a podbudowa, Zapewniajaca lepsze roziozene napreiefn w nawierzchni
| przekazywanie ich na podoudowe .

£} Warstwa wyrGwnawcza - warstwa siuzaca oo wyrdwnania nienbwnosci podbudowy [ub profilll Istniggace) nawierzchni.

d) Podbudows - doina czest nawierzchni stuzaca do przendsZenia obcigzen od ruchu na podiaze. Podbudowa moze skiadal sie 2 podbudowy
ZasadnicZe] | podbudowy pOMOCNICZIE)

g} Podbudowa zasadnicza - gorna cIest podbudowy speiniajaca funkcje nosne w konstrukcjl nawierzehni. Moze ona skiadat sie 7 jedne] lub
dwOCh warshy

f) Podbudowa pomocnicza - doina czes¢ podbudowy spetniajaca, Dok funkcji nosnych, funkcje zabezpleczenia nawierzchnl przed dziataniem
wody, mrozu | przenikaniem czastek podioza. Moze zawierat warstwg mrozoochronng, odsaczajaca lub odcingjacy.

q) Warstwa mrozoochronna - Warstwa, kiore] gidwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h} Warstwa odcinglata - warsiwa stosowana w cel urienoziwlenla przenikania czastek drobmych gruniu do warsiwy nawierzchni IE2aC€]
powYy2ej.

) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajace) sie do nawisrzchn.

1421, Niweleta - wysokosclowe | geometryczne rozwinigcie na plaszczyinie pionowego przekroju w osl drogi lub obiekiu mostowego.
14.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kiadka dia pieszych i przepust.



14.23. Objazd tymczasowy - droga specjainie przygolowana | odpowiednio WrZymana 00 przeprowacdzenia ruchu publicznego na okres
Dudowy

14.24. Odpowiednia (bliska) zgodnost - zgodnosé wykonywanych robot z dopuszezonymi tolerancjami, 2 jedl| przedzia tolerancil nie zostat
pkreslony - 2 przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi Zwyczajowo da danego rodzaju robok budowlanych.

14.25. Pas cdrogowy - wydzielony liniami graniczoymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi | Zwiazanych Z nig wzadzes oraz
drzew | krzewOw. Pas drogowy moze réwnieZ obejmowal teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzed chronigcych ludzi i
smdowisko przed uciazlwosciami powodowanymi przez ruch na dmdze.

14.26. Pobocze - czeéé Korony drogl przernaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzgdzen organizacji | bezpieczenstwa
ruchu oraz do ruchu pieszych, sluzaca jednoczesnie do bocZnego oparcia konstrukc)l nawierzchni.

14.27. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy Iub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do ghebokosci przemarzania,

14.28. Podioze ulepszone nawierzchni - goma warstwa podioZa, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu umailiwienia
przejecia nuchu budowlanego | wiasciwego wykonania nawlerzchnl.

14.29. Poecenie Ineynieraiierownika prgekiu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez IneynleraKierownlka projekiu, w formig
pisemnej, dobyczace sposobu realizacjl nobdt lub innych spraw Zwiazanych z prowadzeniem budowy.

14.30. Pmjektant - uprawniona osoba prawna lub fizytzna bedaca autorem dokumentac)l projekiows).
14.31. Przedslewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita modemizacja/przebudowa (Zmiana
parametrow geometrnyCczmych frasy w planie | przekrgju podiuzmn) istnigjacego potaczenia.

14.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym Zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, sZlaku wedowek zwierzal dziko
Iviacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

14.33. Przeszkoda naturang - slement srodowiska naturainego, stanowiacy utrudnienie w realizac)l zadania budowlanego, na przykiad dolina,
bagno, rzeka, sZlak wedrowsk dzikich zwierzat itp.

14.34. Przeszkods sftucina - diigfo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacjl zadanla budowlanego, na przykiad droga, kolg), rurociag,
kanal, cigg pieszy lub rowerowy [P

14.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czest dokumentac)l projekiows, kiora wskazuie lokalizacje, charakterystyke | wymiary obiekiu
bedaceno prredmiotem robot

14.36. Przyczdiek - skraing podpora oblektu mostoweno. Moze skiadal sie T pelngj sciany, stupOw lub innych farm konstrukcyjnych, np.
skrzyt, komdr

14.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie | proywrocenie pierwotnych funkeji terenom naruszonym w czasie realizacji
zadania budowlanego.

14.38. Rozpieto$é teoretyczna - odleglosé miedzy punkiami podparcia (foryskami), przesta mostowego

14.39. Srzerckosc cakowita obiektu (mostu / wiadukiu) - cdlegtost miedzy zewnetrzmymi krawedziam| konstruke)l obiekiu, mierzonza w lini
prostopadtej do osi podiuzne|, obejmuje catkowita szerokosc konstrukcyjna ustroju niosacego.

14.40. Szercko$t ulytkowa obiektu - szemkosé jezcni (nawierzchni) przeznaczona dia poszezegdlinych rodrajow ruchu oraz szerokosé
chodnikiw mierzona w swietle poreczy mostowych I wytacTeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajace] ruch kolowy od ruchu pieszego.

14.41. Slepy kosztorys - wykaz robdt z podaniem ich loscl (przedmiarem) w kolgjno$cl \echnologiczng] ich wykonania.

14.42. Teren budowy - teren udostepriony przez Zamawiajacego dia wykonania na nim robot oraz inne migjsca wymienione w kontrakcie jako
tworzgce czesc terenu budowy.

1443 Tunel - chiekt zageblony ponize| poziomu terenu dia Zapewnienia komunikacji drogowej | ruchu pieszego.
14.44. Wizdukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inng droga diz bezkolizyjnego Zapewnienia komunikacji drogowe| | ruchu pieszego.

14.45. Zadanie budowlane - czedd przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebna caost konstrukoyng Iub technologiczng, zdolng do
samodzieinego pelnienia furkejl techniczno-unytkowych. Zadanie moZe polegac na wykonywaniu robdt Zwigzanych Z budowa, modemizacje/
przebudowa, urzymaniem oraz ochrong budow i drogowe] lub jej elementu.

15. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wiykonawca jest odpowisdzialny Za jakost wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte
przy budowie oraz Za ich Zgodnost 7 dokumentacia projektowa, SST | poleceniami InZyniera/Hicrownika projekiu,

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawigiacy w terminie okresionymn w dokumentach kontraktowych przekaie Wykonawcy leren budowy wraz ze wsZystkimi
wymaganymi Lzgodnieniami prawrnymi | administracyjnymi, lokalizacje | wspdirzedne punkidw gtownych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz
gwa egzemplarze dokumentacl projekiowey | dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$é za ochrone przekazanych mu punkiow pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego
robdt. U szkodzone lub Zniszczone Znaki geodezyjne Wykonawca odiworzy | utrwali na wiasmny koszt.

15.2. Dokumertacja projektowa

Dokumentacia projektowa bedzie Zawierad rysunki, obliczenia | dokumenty, Zzgodne Z wykazem podanym w sZcZegotowyth warurkach
umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje projektowa;
- Zamawiajacego, wykar pozycji, kiore stanowig przetargowg dokumentacle projektowa oraz projekiowsq dokumentacje wykonawczig
(techriczna) i Zostana przekazane Wiykonawcy,
- ‘Wykonawcy, wykaz zawiergjgcy spis dokumentacji projektowej, ktdrg Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraklowe).

1.5.3. Zgodnosé robot z dokumentacja projektowa | SST

Dokumentacja projekiowa, S5T | wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wikonawcy przez Inzyniera/Kierownika projekiu
stanowia czes$¢ umowy, a wymagania okresione w chocby jednym z nich sa cbowigzujace dia Wykonawcy tak jakiy Zawarte Dyly w calg
dokumentacil.

W przypadku rozhiefnodcl w ustaleniach poszczegdinych dokumentdw obowigZuje kolgjnost ich waZnosci wymienionz w
JKontrakiowych warunkach ogolmych® (LOgolmych warunkadh umowy").

Whykonawca nle moZe wykorzystywad bteciw lub opuszczen w dokumentach korfrakiowych, a o Ich wykryciu winien natychmiast
powiadomié Inzynieraiierownika projektu, kiory podejmie decyzje 0 wprowadzeniu odpawiednich zmian | poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sa wainiejsze od wymiardw okreslonych na podstawie odezvtu ze skail
rysunku _ :

Wszystkie wykonane roboty | dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacjg projekiowd i SST. _

Dane okreslone w dokumentaci projektowej | w SST beda uwatane 2a wartosci docelowe, 0d Kifrych dopuszczane s odchylenia w

ramach okredlonego przedzisfu tolerancji. Cechy materiatow | elementéw budowli musza wykazywat zgodnosc z okredlonymi wymaganiami, a
roZrzuty tych cech nie mogg przekraczal dopuszozainego przedziaiu tolerancl.

W przypadku, gdy materaly lub roboty nie beda w peinl zgodne z dokumentacja projekiows lub SST | wplynie D na niezadowalajaca
jakost elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione inmymi, a elementy budowli rozebrane | wykonans ponownie na koszt Wykonawcy.



15.4. Zabezpisczenie terenu budowy
a) Robotymodemizacyjne/ przebudowa i remontowe (Lpod muchem®)

Wykonawca Jest Zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz ulrzymania istrigjacych obiektow (ezdnie, Scieiki rowemwe,
ciagh piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia ogwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, at do
zakoficzenia | odbion ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowiiderownikowl projexiu do zatwierdzenia, uzgodniony I
gdpowlednim zarzadem drogi | organem ZarZagzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu | zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W
raesmnoscl od potrzeb | postepu robot projekt organizacji ruchu powinien byt na biezaco akiualizowany przez Wykonawce. Kazda Imiana, w
stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga KaZoorazowo ponownego zatwiendzenia projekiu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarcy, zanstaluje | bedzie obsiugiwa wsZystke ymcIasowe urzadzenia
zahezpieczagace takie jak zapory, Swialia osiZegawcze, sygnay. iip., zapewniajac w t=n sposth bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznodel w dzieft | w nocy tych zapdr | Znakow, dia kidrych jest to nieodzowne 7e wzgedow
bezpieczensiwa.

WsTystkie Znaki, Zapory | inne urzadzenia Zabezpleczaace beda akceptowane przez InzynierakKiernownika projekiu.

Fakt proystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publiczrie przed ich roZpoczeciem w spostb uzgodniony Z InZynierem/Kierownikiem
projekiu Oraz przez umiesIczenie, w migjscach i ilogciach okredlonych przez Inzyniera/kierownika projektu, tablic informacyjrych, ktorych trese
bedzie zatwierdzona przez Intynierakierownika projekiu. Tablice Informacyjne bedg UIrZymywane przez wykonawce w dobrym stanie przez cafy
okres realizac)i robot.

Koszt zabezpeczenia terenu budowy nie podega odrebng| Zapiacie | przyimue sie, Ze jest wiaczony w ceng kontrakiows,

b} Roboty 0 charakterze inwestyCyjnyin

Wykonawea jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu pudowy w okresie trwania realizacji kontrakiu az do zakohczenia | odbion
pstateczneqo robot.

Wykonawca dodarczy, zainstaluje | bedzie urzymywat fymczasowe uzadzenia I3DEIDIECI3|ace, W tym: ogrodzenia, porecze,
oswietlenie, sygnaty i Znakl ostrzegaw CZe Oral ws zelkie inne $rodki niezbedne do ochromny robdt, wygody spolecznosci i inmych.

W miejscach przyleggacych do drég otwamych da nuchu, Wykonawa ogrodzi Jub wyrainie oznakuje teren budowy, W sposon
uzgodriony T InzyrieremAKierownikiem projekiu,

Wjazdy | wyjazdy Z terenu budowy przeznsczone dia pojazdow | masZyn pracuygcych przy realizacji robot, Wykonawc a odpowicdnio
ozriakuje w sposob uzgodniony Z Inzynisrem/Kierownikiem projekiu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w spos0b uzgodniony Z Inkynierem/Kienownikiem
projektu Oraz preezr umieszczenie, w migjscach | ilnéciach okredlonych przez Ingyniera/kierownika projekiu, tablic Informacyjmych, ktGryeh tresé
bedzie zatwierdzona przez InzynieraKierownika projektu. Tablice informacyjne bedg ulrZymywane praeZ Wikonawce w dobrym stanie przez caty
okres realizacji robot.

Kpszt zabezpieczenia terenu budowy nie podega odrebne) Zaplatie | prymye sig, 7e jest whaczony w ceng kontrakiowa.

15.5. Ochrona érodowiska w CZasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znat i stosowad w czasle prowadzenia robdt wszelkie prIepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturanego
W okresie trwania budowy | wykanczania robot Wykonawca bedzie:
a) utzymywac teren budowy | wykopy w Stanie bez wody stojece),
b) podejmowat wsZelke uzasadnions kroki majgce na celu stosowanie sie do przepistw | nom dotyezaeyeh ochrony Srodawiska na terenie i
wokét terenu budowy oraz bedzie unikat uszkodzen lub ucigzliwoscl da osdb lub débr publiczrych | inmych, @ wynikajacych Z nadmiemego
hatasu, wibracji, ZaniecZyszczenia lubinnych proyciyn powstaiych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosuac sie do tych wymagan bedzie miat szczegliny wzgiad na.
1) lIokalizacje baz, warsztatw, magazyniw, skiadowisk, ukopow | drog dojazdowych,
2) $rodki ostroznodci | Zabezpieczenia przed
a) zaniecZyszczeniem zbiornikiw | cekow wodnych pytami lub substancjami IoksyCZmymi,
b) zanieczysIczeniem powietrza pylami | gazami,
¢) modiwoscig powstania poLand

156, Ochrona przeciwpdZarowa

Wiykonawca bedzie przestrzegat priepisy OChrony prreciwpozans Ej.

Wykonawca bedzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisiw sprawny sprzet prZeciwpozarowy, na terenie Daz
produkcyinych, w pomieszezeniach biurowych, mieszkanych, magazyn ach oraz w maszynach i pgjazdach.

Mater aty tatwopaing beda skiadowane w sposob zgodny 2 odpowiednimi przepisam| | Zabezpieczone przed dostgpem os0b trzecich.

wykonawca bedzie odpowiedzialny Za wszelkie staty spowodowane polarem wywolarnm jako rezultat reaizacji robdt albo przez

personel Wykonawcy',
15.7. Matengy szkodliwe dia otoczenia

Matenaly, kidre w sposco trwaly 53 szkodliwe dia ctoczenia, nie beda dopuszczonge do uycia.

Mie dopuszeza sle uzytia materigiow wywolujacych szkodiwe promieniowanie 0 steZeniu wigkszym od dopuszczainego, okreslonego
odpowlednimi przepisami

wszelkie materaty odpadowe uzyte do robot beda mizy aprobate techniczng wydana priez uprawniona jednostke, Jednoznacznie
okreslajaca brak szkodiwego oddziakywania tych materiaidw na Srodowisko.

Materialy, kibre sg szkodiiwe dia ctoczenia ko w cZasie robot, @ po Zakonczeniu robdt ich szkodiwosc zanika (np. maten sy pylaste)
moga byt uZyte pod waninkiem prIestzegania wymaga technologiczmch wbudowania. Jezeli wymagaa tego odpowiednie przepisy
VWiykonawca powinien otrzymad Zgode na urycie fych matenatow od wiasciwych organtw administrac]i pafstwowej.

Jetell Wykonawca uZyt materistow szkodiwych dia ctoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uZycle spowodowao jakiekoiwiek
zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawigigcy.

15.2. Ochrona wiasnosci publiczne] | prywatng

Wykonawca odpowiada Za ochrong instalac)l na powierzehni Zlemi | za urzadzena podziemne, takie jak nrodag, kable itp. oraz
uZyska od odpowiedrich wiadz bedacych wiadcicielami tych urzagzen potwierdzenie informac)i dostarczomyCh mu priez Zamawiajacego w
ramach planu ich lokalizac)l. Wikonawca Zapewni wiastiwe oznaczenie | zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalac)l | urzadzen w czasie
trwania budowy.

Wikonawea Zobowigzany jest umiescié w swoim harmonogramie rezerwe czasowd dia wszelkiego rodzau robat, kifre maja byt
wykonane w Zakresie przeiozenia instalac)i | wzadzen podZiemnych na terenie budowy | powiadomié Inzyniera/iKierownika projekiu i wiadze
lokaine © zamiarze rozpoczecia robot. O fakcle przypadkowego uszkodzenia tych instalac)l Wykonawca bezzwiocznie powi adomi
Inpynieraierownika projekiu | Zainteresowane wiadze oraz bedzie T riml wspoipracowal dostarczajgc wsIelkig pomaocy potrzebne] prZy

dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadal za wszelkie spowodowane Priel jego dzigiania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi | urzadzed podziemmyeh wykazanychw dokumentach dostarczonych mu przez Zamawizacego.

Jezell teren budowy priviega do terendw Z zabudowa mieszkaniows, Wwykonawca bedzie realizowac roboty w sposob powodujacy
mirimaine riedogodnodel dia mieszkancw. Wykonawca odpowiada 23 wsTelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy,
spowodowane jego dziatainoscia.



InzynienKierownik projekiu beczie na bieZaco irformowany 0 wszZystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawca 3 wiascicielami
nigruchomosci | dotyczacych Korzystania Z wiasnosci i drog wewnetrzrych. Jednakze, ani InzynierAierownik projektu ani Zamawizacy nie bedzie
imgerows w takie perozumienia, ollenie beda one spriecIne Z postanowleniami Zawartymi w warunkach umowy.

15.9. Ograniczenie obcigien osi poazdow

Wikonawca bedzie stosowal sig d0 ustawowyCh ograniczef naciskow osi na drogach publiczmeh przy transporie materiaiow |
wyposaZenia na | z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszelkie nigzbedne zezwolenia | uzgodnienia od wiasciwych wiadz co do przewozu
nigtypowych wagowo tadunkbw (ponadnommatywnych) i o kazdym takim przewczie bedzie powiadamiz Inbynieraierownika projekiu.
IngynierAdierownik projexiu moze polecic, aby pojazdy nie spetnigjgce tyth warunkow Zostay usuniete 7 terenu budowy. Pojazdy powodujace

nadmieme obcigzenie osiowe nie beda dopusIczone na éwiezo ukohczorny fragment budowy w obrebie terenu budowy | Wykonawca bedzie
odpowiada 7a naprawe wszelkich robot w ten spostb uszkodzonych, Zgodnie Z po ecenlami InzynieraMierownika projekiu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizac robdt wiykonawca bedzie przestiz egaé przepisow dobyczacych bez pleczefstwa i higieny pracy.

w szezeghinodcl Wykonawea ma obowigZek zadbac, aby personel nie wykorywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodiwych
dis zdrowia oraz nie speinigacych cdpowiednich wymagan sanitamych.

Wiykonawea Zapawni | bedzie UrZymywst wsZ elkie urzatzenia Zabezpieczaigce, socjalng Oraz SprIg | odpowiednig odzieZ dia ochrony
byciai zdrowia 0500 zatrudniomych na budowe oraz i3 zapewnienia bezpieczensiwa publicZnego.

Uznaje sie, 22 wszelkie KOSIty Iwigiane I wypeinieniem wymagan ckresionych powyle| nie podegaja odrepbne] zaptacie | 53
uwzednione w Cenie Kontrakiowe|

1.5.11. Ochrona | utrzymanie robdt

Wykonawca bedzie odpowiad® za ochrong robét | za wszelkie materialy | urzadzenia ubywane do robot od daty rozpoczecia do daty
wydlania potwierdzenia 2akoficzenia robot przez Inzyniera/Kierownika projeldu.

Whkonawca bedrie utrzymywad roboty €0 CZasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé prowadzone w tak sposob, aby
budowla drogowa lub jej elementy Dyty w Zadowalgacym stanie przez caty czas, do momentu odbion ostlecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkobwisk czasie zanedba utzymanie, o na polecenie inzyniera/ierownika projekiu powinien rozpoczad
roboty Wrzymaniowe nie poZnig nizw 24 godziry po cirzymaniu tegod palecenia

1.5.12. Stosowanie sie do prawa | innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest znat wsTystkie zarzadzenia wydane prZez wiadze centraine | migjscowe oraz inne przepisy, reguiaminy
i wytyczne, kire sa w |akikolwiek sposob Iwigzane 7 wykonywamyml robotami | Deozie w peinl odpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowief podczas prowadzenia robt

Wykonawca bedzie przestrzegat praw pateriowych | bedzie w peini oopowiedzialny Z2 wypeinienie wizelkich wymagan prawnych
odnosrie Znakaw firmowych, nazw ILD innych chronionyCh praw w odriesieniu do sprzetu, materialow lub urzadzen uZytych lub Iwiazanych I
wykonywaniem robot | w sposob ciagy bedzie informowal Inzynierakierownika projekiu o swoich dzistaniach, przedstawiajac kopie zezwolen |
inne odnosne dokumenty. WszZelkie straty, koszty postgpowania, obciaZenia | wydatki wynikie Z lub Iwigzane I naruszenem jakichkolwiek praw
paentowych pokryje Wiykonawca, I wyjatkiem przypadkiw , Kiedy takie naruszenie wyniknie Z wykonania projekiu lub specyfikacji dostarczong
przez InkynieraXKierownika projekiu.

15.13. Rownowaznoéc norm | zbiordw przepisow prawmech

Godziskowiek w dokumentach kontrakiowyCh powotane 58 konkretne normy | prepisy, kiore speiniad maja matenay, sprigt i inne
towary oraz wykonane | zbadane roboty, beda obowigzywatd postangwienia najnowszego wydania lub poprawionego wytiania powoiamych nonm i
przepistw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono Inacze). W przypacku ody powoiane nomy | przeplsy sa pafistwowe lub odnoszg sig do
korkretnego kraju lub regionu, moga byE rowniez stosowane inne odpowiednie nommy zapewniajace rwny lub wyzszy poziom wykonania niz
powotane normy |ub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego Zawierdzenia priez Ingynierakierownika projektu. Roznice pomiedzy
powolanymi normami 2  ich proponowanymi  zamiennikami  musza byC  dokiadnie opisane przez Wykonawce | przecoione
InynierowiKierownikowi projekiu do Zd@wierdzenia

15.14. Wykopaliska

Wszelde wykopaliska, monety, przedmioly warosciowe, budowle ora inne pozostalo$cd o znaczenlu geologicznym IUD
archeclogicznym odknde na terenie budowy Dedg Uwatare za wiasnoié Zamawiajacego. Wykonawca zobowlazany jest pow iadomic
Indynieraierownika projektu | postg powal zgodnie Z jego poleceniami, Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszhy Wiub wystapia
opdinieria w robotach, Inzynied Kierownik projektu po uzgodnieniu Z Zamawiajgcym | Wykonawca ustali wydiuzenle czasu wykonaria robot Mub
wysokost kwoly, 0 kira naleZy TwiegksZyé cene kontrakiows

16. Zaplecze Zamawiajacego (0 ile warunki kortrakiu przewicuja realizacie)

Wykonawca Zobowiazany [est zabezpieczyt Zamawigjacemu, pomieszczenia biuowe, sprzet, ransport oraz inne wzadrenia
lowarzyszace, Zgodnie 2 wymaganiami podanymi w D-M-00.00 01 Zaplecze Zamawiajacego”

2. MATERIALY
241, Zrodia uzyskania mater dow

Co ngmnig| na trzy tygodnie przed Zaplanowarmym wykorzystaniem jakichkowiek maenaow przeznaczonych do robot, Wykonawta
przedstawl  Indynierowiderownikowi projektu do Zzatwierdzena, siczegdtowe informacje dotycZace proponowanego  Zrodia wytwarzania,
zamawiania Iub wydobyw ania tych materaidw jak rdwniez odpowiednie éwizdectwa badan laboratoryjnych oraz probkd matenatow.

ZTatwierdzenie partil materaiéw z danego Zrddia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie matenaty z danego frodla uzyskaja
ialwierdzenie,

Wiykonawca zobowiazany jest 00 prowadzenia badah w celu wykazania, ze matenaty uzyskane z dopuszczonego Zroda w Sposob

ciagly speiniaja wymagania SST w czasie realizad)i robdt
2 2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wiykonawca odpowiada Za uzZyskane pozwoler od wiasciciell | odnosnych wiadz na pozyskanie materatdw ze Zrodet migjscowych
wiaczaat w to Zrodiz wskazane priez Zamawiajacego | jest zobowlgZany dostamzyt IngynierowiAierownikowi projekiu wymagane dokumenty
przed rozpoczeciem eksploatac)l Zrodta

Wykonawca przedstawi InZynierowiiierownikow| projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajgcg raporty z badan terenowych |
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobytia | selekeji, uwzglednigigce akuane decyzje o eksploatacii, organdw administrac)i
panstwowej | Samorzadowe].

Wiykonawca ponos odpowiedzialnosE Ta spetnienie wymagah ilodciowych | |skosciowych matenaiow pochodzacych ze frode
miggscowych.

Wykonawta ponosi wsZystkie Koszly, I tyuu wydobycia matenatdw, dzierzawy | Inne jakie okazg sie potrzebne w IWigZku I
dostarczeniem matenaiow do robot.

Humus | nadkiad czasowo zdete Z terenu wykopdw, dokopdw | migsc pozyskania materiatow migjscowyth beda fomMmowane w hatdy |
wykorZystane przy Zasypee | rekultywad]l terenu po ukonczeniu robot.



Wazystkie odpowiednie matenaty poZyskane Z wykopow na terenie budowy lub Z innych migjsc wskazanych w gokumerntach umaowy
beda wykorzystane do robst lub odwiezione na odkdad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan InZynierakierownika projektu.

Wiykonawea nie bedzie prowadzié zadnych wykopw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszcregolnione w
dokumerntach umaowy, chyba, Ze uryska na 0 pisemng zgode Ingynierafierownika projextu.

Eksploatacja zrode! materi atdw bedzie zgodna 2 wsZelkimi regulacjami prawnymi obowiazujgcymi na damym obsZarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom Zostang przez Wykonawcg wywIezione 2 terenu budowy | ZiI0Zone w migjscu wskaZzanym
przez Intynierakierownika projekiu. Jesl InzynierAderownik projekiu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdw do Innych robot, niz te dia
ktrych zostaty Zakupions, to koszt tych materaiow Zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez InzynieraKierownika projekiu.

Kaidy rodza| robdt, w kidrym Zngjoujg sie nie zbadane i nie Zaakieptowane materiaty, Wykonawca wykonue na wiasne ryzyko, liczac
sie Z jego nieprzyjeciem, usunieciem | niezaptaceniem

2 4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg maolliwosé wanantowego zastosowania rodzaju matenat w wykomywanych
robotach, Wykonawca powiadomi InZyniera/ierownika projektu 0 swoim zamiarze o naimnie] 3 tygodnie przed uXyciem tego matenaty, albo w
okresie duZszym, jesli bedzie to potrzebne I uwagl na wykonanie badaft wymaganych przez Intyniera/Mierownika projektu. Wybrany |
zaakceptowany rodzal materiaty nie moke byE poiniej zmieniany bez zgody Inzyniera/kKierownika projekiu

2 5. Przechowywanie | skladowanie materialow

Wykonawca Zapewni, aby tymczasowo skiadowane matenaly, do CZasu gy beda one uiyte do robdt, bwly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaty swoig jakost | wiasciwosci | byly dostepne do kortroli przez InbynieraKierownika projekiu.

Migjsca cZasowego skiadowaria matenasttw Dedy Ziokalizowane w obreble terenu budowy w migjscach wgodniomych 2
Inzynierem/Kierownikiem projeitu lub poza terenem budowy w miejscach Torganizowanych przez Wykonawce | zaakceplowamych przez
InzynieraKierownika projekiu

26. Inspekcja wytworni materialow
Wiwtwiirnie matenatow mogg byf okresowo kortrolowane przez Inzyniers/ Kierownika projekiu w celu sprawdzenia zgodnosci

stosowanych metod produkcji Z wymaganiami. Probki matenaidw moga by¢ pobierange w celu sprawdzenia ich wiasciwoscl . Wyniki tych kontroli
beda stanowié podstawe do akceptac)i ckresiong) parui materiatow pod wzgiedem jakosci.

W przypadku, gdy InfynierKiemwnik projekiu beozie przeprowadzal inspeke)e wytwomi, musza byd speinione nastepujgce warurki:
a) InkynierfKierownik projektu bedzie mig Zapewniong wspolprace | pomoc Wykonawcy oraz producenta matenaow w cZasie przeprowadzania
inzpekci,
b) InkynierKierownik projektu bedzie misi wolny dostep, w dowoinym cZasie, do tych czedci wytwomi, gdzie odbywa sie produkc)a materiatiw
przeznaczonych do redizac)i robot,
c) Jeisli produkcja odoywa sie w migjscu nie nalezacym do Wikonawcy, Wiykonawca uzyska dia inzynierafierownika projekiu zezwolenie dia
przeprowadzenia inspekcjl | badan w tych miejscach.

3. SPRIET

Wykonawca jest zobowiazany 0o uZywania jedynie takiego sprigtu, kthry nie spowodue niekorzystnego wplywu na jakost
wykonywanych robt. Sprzet Wywany ¢o robot powinien byt Zgodny Z oferg Wikonawcy | powinien odpowiadaé pod wzgiedem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizac) robdt, zaakcepiowanym prIez Ingynierakierownika projekiu; w priyiedkl braku
ustaled w wymienionych wy2el dokumentach, sprzet powinien byt uzgodniony | zaakceplowany priez InzynieraMierownika projekiu.

Liczba | wydanosé sprzetu powinny gwarentowal przeprowadzenie robll, zgodnle z Zasadami okreslonyml w dokumentac)i
projektowe, SST | wskazaniach InZyniera/ Kierownika projekiu.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma byé utrzymywany w dobrym stanie | gotowosc! do pracy.
Powinien byt Zgodny Z nomami ochrony Srodowiska | przepisami dotyczacymi jego ulytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszcze nie sprzetu do ukytkowania |
badarh okresowych, tam gdzie jestto wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowad sprzet jak rowniez naprawiac Iub wymienial sprIet niesprawny.

Jetell dokumentacja projekiows lub SST przewiduja mo2liwosé wariartowego uZycia sprzgtu przy wykonywanych robotach,
Wiykonawca powiadomi InZymiera/ Kierownika projektu 0 swoim zamiarze wybors | UZyska jego akceptacje przed uzyciem sprzelu. Wbrany
sprzet, po akceptac) Infynierafierownika projektu, nie moze by pozniej Zmieniany bez jegozgody.

Jakikoiwiek sprzet, maszyry, urzadzenia | narzedziza nie gwaraniygce zachowania warunkow umowy, Zostang przez
InzynieraKienownika projekiu Zdyskwaliikowane | rie dopuszczone clo robat,

4. TRANSPORT

Wykonawca st Zobowiazany do stosowania jedynie takich $rockdw transportu, Kiore nie wphyna riekorzystnie na jakost
wykonywanych robot | wiasciwesci przewoZonych materiziow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewniat prowaczenie robot zgodnie 7 Zasadami okreslommi w dokumentacji projektowej, SST |
wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projekiu, w terminie przewldziamym umowa.

Przy ruchu na drogach publiczrych pojazdy bedg speiniaé wymagania dotyczace przepisdw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszezaimeh naciskiw na os | innych parametrOw fBchniczmych, Srodki ransporiu nie speinigjace tych warunkow moga byt dopusZczone
przez Inkynieralkierownika projektu, pod warunkiem przywricenia stanu plerwolnego uZylkow anyon odoinkdw drdg na KOszt Wykonawcy.

Wiykonawca bedzie usuwat na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie TaniecTysIcienia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach dolerenu budowy.

5. WYKOMAMNIE ROBOT

Wiykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot Zgodnie Z warunkaml umowy orsz za jakosé Zastosowanych materiaiow |
wykonywarnch robot, 2a ich zgodnosé 2 dokumentacia projekiows, wymaganiami $ST, PZJ, projektem organizacji robdt opracowamyim przez
Wykonawce oraz poleceniami Inzynierakierownika projekiu.

Wykonawca jest odpowiedziainy 23 stosowane metody wykonywania robét.

Wykorawea jest odpowiedzialny za dokiadne wytyczenie w planie | wyznaczenie wysokoscl wszystkich elementdw roblt zgodnie z
wymizrami i rzednymi okresionyrni w dokumertac) projekiowe) lub pragiazanymi na pismie przez Inzynieraierownika projekiu.

Btedy popeirione przez Wykonawce w wylytZeniu | wyznaczaniu robOt Zostana, usuniete przez Wykonawce na wiasmy KOSII, I
wyjatkiem, kiedy dany bigd okaze si¢ skutkiem biedu Zawartego w danmyth dostarczonych Whykonawcy na pismie przez Indyniers’ Kierownika
projektu

Sprawdzenie wylycZenia robot lub wyZnacZenia wysokosci przez Inzyniera/ Kiemownlka projektu nie Iwainia Wykonawcy od
adpowiedzianosci Za ich dokladnose.

Decyzje Ingyniera/kierownika projekiu dotyczace akceptaci Wb odrzucenia materiatdw | elementow mobd& beda oparte na
wymaganiach okreslomyth w dokumentach umowy, dokumentac) projektowe] | w SST, a takke w nomach | wytycZnych. Przy podejmowaniu



decyzji Inkynier/Kienownik projekiu uwzgledni wyniki badaf materiatow | robdt, rozrzuty nomainie wystepuace przy produkcji | przy badaniach
matensow, doswiadczenia 2 prresziosci, wyniki badan naukowych oraz inne cZynniki wpiyw 3ace na roZwazana kwestie.
Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny byé wykonywane przez Wykonawce w c2a sie okreslonym przez Inzynierakienownika

projektu, pod groZba zatrzymania robot. Skutki inansowe Z tego tytuil poniesie Wykonawca.
6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1. Program zap ewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowlazany opracowad | przedstawic do akceplac)l Inzyniera/ Kierownika projektu program Zapewnienia jakosci, W
programie Zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okredlié, zamierzony sposob wykonywania robot, mazliwoscl techniczne, kadrowe | plan
organizacji bt gwarantujacy wykonanie robot zgodnie 2 dokumentacjg projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierad:

a) czest ogolng opisujaca’

- omganizacje wykonania robot, w tym terminy | sposob prowadzenia robot,

-  Drganizacje ruchu na budowie wraz z oznakowanem robot,

- sposdb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje | przygotowanie praktycne,

- wykaz 0sob odpowiedzialmych 23 Jakost | terminowosE wykonana poszcl egdinych elementow robdt,

- system (3postb | procedurg) proponowane] kontroli i sterowania jakogcia wykomywanych robat,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow | kontroli (opis 12boratorium wiasnego I laboratonum, ktoremu Wykonawca zamierza zlecic
prowadzenie badai),

- sposob oraz forme gromaczenia wynikiw badan laboratonygnych, Zapis pomiardw, nastaw mechanizmow steryacyeh, a takie wyciaganych
wnioskéw | zastosowanych korekt w procesie  technologicZnym, proponowany  spo sib i forme przekarywania tych informad)l
Inkynierowikierownikowi projekiu;

b) czedé szczegdlowa opisujacy dia kazdego asortymentu robdt

-  wykaz masZyn | urzadzen stosowanych na budowie 2 ich parametrami technicznymi Oraz wyposaieniem w mechanzmy do sterowania |
urzgdzenia pomiarowo-Kontroinge,

- rodzaje | iloéE Srodkdw transportu oraz urzadzen do magazrynow ania i zatadunku matenalow, spoiw, lepisZICTy, krusZyw itp.,

- spostb zabezpieczeniai ochrony ladunkdw przed utrata ich wiasciwosei w czasie transportu,

- spostb i procedure pomiardw i badanh (rodza) | czestoliwosé, pobieranie probek, legalizac)a | sprewdzanie urzadzed, itp.) prowadzomych
podczas dostaw materiaiow, wytw arzania mieszanek | wykonywania poszczegdinych elementow robot,

- sposob postepowaria z materiatami | robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

§.2. Zasady kontreli jakeoéel rebot

Celem kortroli robdt bedzie takie sterow znie ich przygotowaniem | wykonaniem, aby osiagnat zatoiona jakosc mbot.

Wykonawca |est odpowiedzisiny za peing kontrolg robot | Jakosci materialow. Wykonawca zapewni odpowiednl system kontroli,
wiaczajas personel, laboratorium, Sprzet, zaoparzenie | wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania pribek | badaf matenatow oraz robat.

Przed zatwierdzeniem systemu kortroll InbynierKierownik projekiu mode zaigdal od Wykonawcy przeprowadzenia badaf w celu
rademonstrowania, e paziom ich wykonywania jest Zadowalgjacy.

Wykonawca beczie przeprowaczaé pomiary i badaria matenaiow oraz robot 7 czestotliwoscia zapewniajgca stwierdzenie, e roboty
wykonano zoodnie z wymaganiami Zawartymi w dokumentac)| projektowej | SST

Minimalne wymagania co do zakmesu badan i ich cZestoiwost s3 okreslone w 55T, normach i wytyczrmych. W przypadku, gdy nie
zostaty one tam okresione, Inkynier/ Kierownik projekiu ustall jaki zakres kordroli jest korieczry, aby Zapewnic wykonanie robot zgodnie Z umow3a

Wykonawca dostarczy InkynierowiKierownikowi projekdu Swiadectwa, ie wsZystkde siDsowane urzadzenia | sprzet badawcly
posiadaja waina legalizacje, zostaty prawiciowo wikalibrowane | odpowiadajq wymaganiom nom okreslajacych procedury badan.

InzynierKierownik projektu bedzie mied nieograniczony dostep do pomieszczen laboratongnych, w celu ich inspekeji.

InzynierKiermwnik projektu bedzie przekazywal Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotycZatych
urzadzefi |aboratonjrych, sprzetu, zaopatizenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezell niedociagnigcia te beda tak
powazne, e moga wpynac ujemnie na wyniki badan, Inkynieriierownik projekiu natychmiast wstrzyma wkycie do robdt badanych materiaiow |
dopusci je do udycia doplero wiedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratonum Wykonawcy Zostana usuniete | stwierdzona zostanie odpowiednia
jako& tych matenatow.

Wszystide koszty Zwigzane Z organizowaniem | prowadzeniem badan materiattw ponos Wykonawca,

.3. Pobieranie probek

Probki beds pobierane losowo. Zaleca sie siOSOowanie statystycznych metod pobierania probek, opamych na zasadzie, 2e wiZysike
jednostkowe elementy produkc)i moga byt I jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan

InkynierKierownik projektu bedzie mieé zapewniong mozliwosc udzialu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wiykonawce 1 zatwierdzone przez Inzynieraiierownika projekiu. Probki
dostarczone przez Wiykonawce do badai wykonywanych przez Inzynierakierownk projekiu beda odpowiednio opisans | oznakowane, w Sposob
zaakceptowany prrer Inkyniera/kierownka projekiu.

Na zlecerie Inzyniera/ierowrika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzal dodatkowe badania tyth materatow, kiore budzg
wampliwoscl co do jakoscl, o lle kwestionowane matenialy e zostang prisz Wykonawce usuniete lub ulepszone Z wiasngl woll. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykeonawca tylko w przypadiu stwi erdzeniz ustersk, w przechwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

64, Badaniai pomlary

Wszystkie badania | pomiary beda przeprowaczone Igodnie I wymaganiaml norm. W prZypadku, goy nomny nie obejmuig
jakiegokolwiek badania wymnaganego w SST, stosowat mozna wiytyczne krajowe, albo inne procedury, Zaakceplowane priez InZymieral
Kierow nika projekiu.

Przed prrystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniers/ Kiergwnika projektu o rodzaju, migjscu | teminie
pomiary lub badania. Po wykonaniu pomiary lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptac)l Inzyniera/ Kierownika
projelkiu

&5, Raporty z badan

Wiykonawca bedzie przekazywal InZynierowiiierownikowl projektu kope raportw z wynikami badanh Jak naszybcie), nie pdiniel
jecnak niz w terminie okresionym w programie Zapewnienia jakoscl.

wWyniid badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Mierownikowi projektu na formularzach wediug dostarcIonego priez niego
wzon lub inmych, przez niego zaaprobowanych.

%6, Badania prowadzone przez InzyniernKierownika projektu

InynierKierownik projekiu jest uprawniony 00 dokonywania kortroli, poblerania probek i badania materialow w migjscu ich
wylwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produc ent materigidw powinien udzielic mu niezbedne| pomocy.



Ingynierkierownik projektu, dokonujac weryfikac) systemu kontroli robdt prowadzonego prez Wykonawceg, poprzez migdzy innymi
swoje badania, bedzie oceniad zgodnost matedatdw | robdt Z wymaganiami SST na podstawie wynikdw wtasnych badan Kontroinych jak i
wyTiKOw badanh dostarczonyth przez Wiykonawce.

InzynierfKierownik projektu powinien pobierat probki matenatow | prowadzit badania niezaleznie od Wykonawcy, na swij koszt Jeisl
wyniki tych badan wykaia, ze rapomy WykonawCy sg niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projekiu oprze sie wylacznie na wiasmych badaniach
przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z dokummentacja projektowa | SST. MoZe riwniez zlecic, sam |ub poprzez Whykonawce, przeprowadzenie
powtormyeh Iub dodatkowych badaf niezaleznemu laboratonum. W takim przypadku catkowite koszty powtdmych jub dodatkowych badan |
pobierania probek poniesione Zostana priez Wykonawce.

8.7. Certyfikaty | deklaracje

InfynierKierownik projekiu moZe dopuscic do uZycia tylko te materiaty, ktdre posiadaja:
1. cemyfikat na znak bezpiecZenstwa wykazujacy, Ze Zapewniono rgodnost 7 Kryteriami techricznymi okreslorymi na podstawie Paolskich Nomn,
aproba fechniczrych oraz wiasciwych przepisow | dokumentow technicznych,
2. dekiaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci .
- Polska Noma lub
- apmobata techniczng, w przypadku wyrobow, dia ktdrych nie ustanowiono Polskie] Normy, jeieli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt 1
| ktore speiniaja wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla kKiorych ww . dokumenty s§ wymagane przez SST, kafda partia dostarczona do robot bedzie posiadac te
dokumenty, okreélajace w spostb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiadal ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie porzeby popare wynikami badan
wyKOonanych przez niego. Kopie wynikow tych badah beda dostarczone przez Wykonawce InZynierowlKierownikowi projektu.

Jakiekotwiek materialy, ktdre rie speiniaja tych wymagan bgda odrzucone.

6.8, Dekumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazuacym Zamawiajacego | Wiykonawce w Okresie od przekarania
Wikonawcy terenu budowy o korfica okresu gwarancyjnego. Odpowledziainose 2a prowadzene driennika budowy zgodnie z obowigZujacymi
przepisami [2] spocZywa naWykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokomywane na biezaco | beda dotyczyt przeblegu robdt, stanu bezpieczedstwa ludzi | mienia oraz
technicznej | gospodarcIe) stromy budowy.

Kazdy 7apis w izienniku budowy becdzie opatrzony datg Jego dokonania, podpisem osoby, ktdra dokonala zapisu, Z podaniem &)
imienia | nazwiska orar stanowiska siurbowego. Zapisy beda cryteline, dokonane trwatg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone ¢0 dziennika budowy protokoky | inne dokumenty beda oznaczone kdejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg |
podpisem Wykonawcy | Inkyniera/ Kierownika projesiu,

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegbinoscr
- gate przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiggcego dokumentac)i projekiowe],

- date uzgodnienia przez InzynieraKierownika projektu programu Zapewniena jakosci | harmonogramow robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczena poszczeglimych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci | przeszkody w ich prowadzeniu, Gkresy | prZyCZyTy priemw w robotach,

- uwag i polecenia Infynierafierownika projeki,

- datyzarzadienia wsirzymania robot, z podaniem powoduy,

- zgloszenia | daty odbiorow robat zanikgacych | ulegajacych zaknyciu, czesciowych | pstateczrych odbionow robot,

-  wyjasnienia, uwag | propozycje YWyronawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robtt podiegaiacych ograniczeniom Iub wymaganiom szczegainym w Iwiazku I
warunkami kKlimatyczmymi,

-  zgodnost rzeczywistych warunkdw gectechnicznyth Z ich opisem w dokumertac)i projektowe],

- dane dotytzace czynnosci geodezynych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

- dane dotycZace sposobu wykonywania Zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci mater #dw, pobierania probek oraz wiyniki przeprowa gzonych badan Z podaniem, kio je przeprow adza,
- wyniki prob poszezegdinych elementiw budowl podaniem, kto j8 przeprowadz at,

- inneistotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwag | wyjasnisnia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone InZynisrowikierownikowi projextu do
ustosunkowania sie.

Decyzle InzynieraKierownika projekiu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisue z zaznaczeniem ich przyjecia Iub
Tgeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Innynieradierownika projekiu do ustosunkowania sig. Projektant nie jest jednak strong
umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wikonawcy robot

(2) Ksiazka obmiandw

Ksiazka cbmizandw stanowl dokument pozwalzjacy na roziiczenie faktycznego postepu kazdego Z elementdw robot. Obmiary
wykonanych robdt przeprowadza sie w sposob clagly w jednostkach przyjetychw kosztorysie | wpisuje do ksigzki obmiarow.

(3) Dokumerty laboratoryjne

Dzienniki Iaboratoryine, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty Zgodnosci materiaitw . orzeczenia 0 jakosci materiatow, recepty robocze | kontmine
wyniki badan Wykonawcy beda gromadiong w tormie uzgodniong] w programie Zapewrnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zalaczriki o0
odoioru robét. Winny bye udostepnione na kazde zyczenie Inzynierafkierownika projelau.

(4) Pozostate dokumenty DUudowy

Do dokumentdw budowy Talicza sie, opricz wymierionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlianego,
b) pmtokoly przekazania terenu budowy,
C) umowy Cywilno-prawne Z osobami trzecimi | inng umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustalen,
N korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow Dudwy

Dokumenty budowy beda przechowyw ane na terenie bucowy w migjscu odpowiednio ZabezpiecZonym.
Zagiriecie ktdregokotwiek 7 dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w fonmie prZewicziane) prawem.



wszelkle dokumenty budowy beda zawsze dostépne da Intynierafierownika projektu | przedstawiane do wgladu na Zyczenie
famawigaceqgo

7.0BMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady cbmiaru robot

Obmiar robdt bedzie ckreslaé faknozny Zakres wykonywamych robot zgodnie z dokumentac)a projektowg | SST, w jednostkach
ustalomych w kosztorysie.

Cbmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera’ Kierownika projekiu o zzkresle obmierzamych robot |
terminie obmiaru, cONajmnigy na 3 oni przed tym Erminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzk pbmiarow.

Jakikolwiek bigd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie Zwainia
Wykonawcy od cbowiazku ukofczenia wszysikich robot. Biedne tane Z0stana popraw ione wg instrukeji Inkyni eraf<ierownika proekiu na pismie.

Oomiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony I czestoscig wymagana do celu miegiecznej pramosci na rzecz WikonawCy b w
inmytm CZasie ckreslonym w um owle [ub oczekiwanym priez wWykonawce | Inzynierafderownika projekiu.

7.2, Zasady okredlania ilosci robat | materiatow

Diugosci i odlegioscl pomisgdzy wyszczeqdinionymi punktami skrajnymi Dgdg obmierzone poziomo wZdiuz linii osiowe].

Jedil 55T wiasciwe dla danych robbt nie wymagaja tego inacze), objetosci bedg wyliczone w m* jako cugos$é pomnozona przez Sredni
przekrd

llodci, ktdre majg byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie Z wymaganiami S3T.

7.3. Urzadzenia | sprzet pomiarowy

Wwszystkie urzadzenia | sprzet pomiarowy, sIOSowany w czasie obmiaru robot beda Taskceplowane przez Intynieraidierownika
projekiu

Urzadzenia | sprzet pomiznowy zostang dostarczong przez Wykonawce. Jeieli urzadzenia te lub sprzet wymagalg badan atestujacych
to Wiykonawca bedzie posiadal wazne swiadechwa legalizac)l.
Wazystide Urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce ulizymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi | zasady waZenia

wykonawca dostarczy | Zainstaluje wzZadzenla wagowe odpowladajace odno$nym wymaganiom SST Bedzie urzymywat to
wyposazenie Zapewniajac w Sposob cigoty zachowanie doktadnoscl wg norm Zatwierdzonych prrez Inzyniera/Kierownika projekiu.

75. Czas przeprowadzenia obmiaru

Cbmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostateczrym odbiorem odcinkow robot, a takde w prIypadku wystepowania
diuzszej prrerwy w robotach.

Cbmiar robot zanikajacych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania

Chmiar robdt podegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zaknytiem.

Roboty pomiarowe ¢o obmiaru orsZ nieodzowne obiiczenia beds wykonane w Spos 0D Zrozumiaty | jednOZnaCZoy.

wWymiary skomplikowanych powlerzchri iub objetosci bedg uzupemione odpowiednimi szkicam| umieszezonymi na karcle ksiaZki
obmizréw. W razie braku migjsca szkice moga bye dolaczone w formie oddzieinego zalgcznika do ksiazki cbmiardw, ktbrego wzdr zostanie
uzgodniony Z InzynieremAierownikiem projektu.

2. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podiegaja nastepujacym etapom odbioru.
a) odborowi robdt Zanikajacych i uiegajacych Zaxrytiu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢y odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu

2.2. Odbior rebot zanikajacych i ulegajacych zakryeiu

Odbior robat zanikajgcych | uegajacych zakrydu polega na finang ocenle flosci i jakoscl wykanywarnych robdt, kidre w dalszym
procesie realizacji uegng aknytiu.

Odbitr mobét zanikajacych | uegajacych Zakryciu bedzie dokonany w czasie umoliwisjacym wykonanie ewentuainych korekt |
poprawek bez hamowania ogiinego postepu robidt.

Qcbioru robdt dokonuje Ingynieriierownik projexi.

Gotowoéé danej czesci robot do odbioru zgiasza Wykonawia WRISEM do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
IntynieraKierownika projekiu. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pbérigl jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgoszenia wpisem do
dziennika Dudowy | powiadomienia o tym fakcle Inzynierafderownika projektu.

Jakoét | licéé mbdt ulegdacych zakryclu ocenia InzynierKierownik projekiu na podstawie dokumentdw zawierajacyth komplet
wynikiw badan laboratongnych i w oparciu o prreprowadzone pomiary, w konfrartac)l dokumentacja projektowa, SST | uprzednimi ustaleniaml.

8.3. Odbior czesciowy

Odbier czedciowy polega na ocenie ilosc i jakoscl wykonarych czescl robot. Odbioru czesciowego robdt dokoruje sie wg Zasad jak
przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru b dokonye InZyrier/Kierownik projekiu.

£ 4. Odbiér ostateczny robot

g.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robd

Odbi6r ostateczny polega na finaingj ocenie rzecIywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakoscl | wartosci.

Cakowite zakofczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru cstatecznego bedzie siwierdzona priez Wwykonawce wpisem do dziennika
budowy I bezzwiocZmym powiadomieniem na pimie 0 tym fakcie Inzyniera/lierownika projekiu.

Odbiér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
IntynieraKisrownika projekiu Zakonczenia robdt | przyiecia dokumentaw, o kiorych mowa w purikcie 8.4.2,

Ocbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyzZnaczona prieZ Zamawiajacego w obecnoscl Ingynieraiierownika projekiu i
Wikonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona lch oceny jakosciowe] na podstawie przedioZonyth dokumentow, wynikow badan | pomiardw,
gcenie wizuang oraz zgodnosci wykonania robdt 7 dokumentacia projekiows i S3T.

W toku odbioru Ostatecznego robdt komisja zapozna sie T realizaciy ustalen przyjetych w trakecie odbiordw robdt zanikajacych |
ulegajacych zakryciu, Zwiaszcza w zakresie wykonania robft uzupetnizjgcych | robot poprawkowych.



W przypadkach niewykonania wyzZnaczonych robot poprawkowych lub robat uzupsiniajgcych w warstwie écieralne] lub robotach
wykoficzeniowych, komisja prZerwie swaje cZynnosci| ustali nowy termin odbloru ostatecZnego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, 2e jakosé wykomywanych robit w poszczegdinych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymagang] dokumentacja projekiowa | 35T z uwzglednieniem tolerarcji | nie ma wigkszeco wplywu na cechy eksploatacyjne obiekiu |
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona patracef, ocenigiac pomniejszong wartnéé wykorywanyth robot w stosunku do wymagan prIyjeych w
dolumentach Umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbloru ostatecZnego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbloru ostalecnego robt jest protokdt odbioru ostatecznego robit sporzadzony wg wZorn

ustalonend przez Zamawigjacego.
Do odbiony ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowal nastepujace dokumenty’

dokumertacje projektowa podstawowa Z naniesionymi rmianami oraz dodatkow a, jedli zostata sporzadzona w trakcie reaizagi umowy,
szczeoitowe speciyfikacie techniczne (podstawowe 2 dokumentdw umowy | 2w, LZupetniajace lub zamienne),
recepty i ustalenia 2ChnologicIne,
dzienniki budowy | ksiazki obmiardw (oryginaty),
wyTiki pomiardw kontrolmych oraz badan | oznaczen laboratory)nych, zgodne z SST lew. PZJ,
dexiaracje zgodnodci lub certyfikaty zgodnoscl whudowanych materiaiow zgodnie z SSTiew. PZJ,
. Opinig tecng%:gttzna sporzadzong na podstawie wszystkich wyrikow badan | pomianiw zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych
7godnie Z SST -
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robit towarzyszacych (np. na przetozenie linli telefoniczne], enemetycznej, gazowej, oswietienia iip.)
oraz protokoty odbioru i przekazania tych robdt wiascicielom urzgdzen,
3 geodezyjnginwentaryzacje powykonawcia roboti sieci Lwzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadriczej powstale] w wiyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcZeg.

W przypadku, gdy wg komisji, robaty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecZnego,
komisjaw poroZumieniu Z Wykonawc g wyZnacly ponowny termin odbioru ostatetznego robot.

wszystkie zarzadzone przezr kKomisje roboly poprawkowe |ub uZupen aace beda zestawione wg wIoru ustalonego pPriez
Zamawiaacego

Termin wykonania robdt poprawkowych i robat uzupenigigeych wyznacZy komisja.

8 5. Odbior pogwarancyjny

O N

Odbiér pogw arancyjny polega na ocenie wykonamyth robét zwiazanych z usunieciem wad stwierdzonych pizy odbiorze ostatecznym |
zaisniatych w okresie gwarancyjnym.

QOdbiér pogwarancyjny bedzle dokonary na podstawie oceny wizualnej obiekiu Z uwzglednieniem zZasad opisanych w punkcie 8.4
_Odbidr ostateczny robdt”

4. PODSTAWA PLATHOSCI
9.1, Ustalenia ogolne

Podstawa platnoscl jest cena jednostkowa skalkulowana priel wkonawce 23 jecnostke obmizrowg ustalong dia danej porycji
KOSTIOrYsU.

Dia pozycjl kosziorysowych wycenionych ryczaitowo podstawg piatnosci |est wartoéé (kwota) podana przez Wykonawce w danej
pozZyc)l KosZiorysu

Cena jednostkowa lub kwota rycZallowa pozTyeji koszorysowe) Dedzie uwzgledniat wszystkdle czynnoscl, wymagania | badania
sktadajace sie na jej wykonanie, okneslone dia tej roboty w SST | w dokumentac)i projekiowe|

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczatowe robot beda obejmowad:
- robocizne bezposrednia wraZ Z towarzZysZacym kosztami,
-  wartodt Zusytych matenalow wraz z kosztam! Zakupu, magazynowania, ewentudnych ubytkow | transportu na teren budowy,
- wartost pracy sprzetu wraz I towarZysIacymi kosziami,
- kosrty posrednie, Zysk Kalkulacyjny | nyZyko,
- podatid oblicZone zgodnie 7 0bowIazujacym! przepisami

0o cen jednostkowych nie nalely wiiczal podatku VAT.

2. Warunki um owy i wymagania ogéline D-M-00.00.00

Koszt dostosow ania sie ¢o wymagan warunkow umowy | wymagan ogdimych Zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie wanunki
gkresione w ww . dokumentach, & nie wyszczegdinione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy | organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazddw/przejazdiw | organizac)l ruchu coejmuje
(a) opracowarie oraz urgodnienie I Ingynierem/ierownikiem projekiu | odpowiednimi instytucjami projektu organizacjl ruchu na czas trwania
budowy, wraz Z dostarczeniem kopil projekty Inzynierowikierownikowi projekiu | wprowadzaniem dalszych zmian | uzgodnief wynikajacych I
postepu robdt,
(b) ustawienie lymczasowego oznakowania i oéwietlenia zgodnie 2 wymaganiami bezpleczenstwa ruchu,
{c) opkatydzierzawy terenu,
{d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcje tymczasowe] nawierZehni, ramp, chodnikéw, kraweinikow, barer, oznakowan | drenazu,
(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.
Koszt Urzymania objazdow/przejazdow | organizacji ruchu obgmuje:
{a) oczyszczanie, przestawienie, przykryciel usuniecie tymczasowych ozn skowafi pionowych, poziomych, barier | swiatel,
(b) wtrzymanie phynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidac]l objazdow/priejazdow | organizacji ruchu obgjmuje:
{(2) usuniecie whudowanych materaow | oZnakowania,
(o) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

{  Ustawaz dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 83, poz. 414 z phinigjszymi Zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastrukiury Z gria 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiond oraz tablicy informacyjnej
(Dz. U. Nr 138, poz. 1353).

3 Ustawaz dhia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. V. Nr 14, poz. 60 z pbiniejszymi Zmianami).



D01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegdiowe] specyfikac)i techniczne] (SST) sa wymagania dotyczace wykonania | odbiory robot Iwiazanych I

OdtworZeniem trasy drogows) | 8] punktow wysokosciowyth w Zwigzku 2 Moedamizacja drogi dojazdowej do gruntdw rolnych w technologi nawlerzehni
tuczniowd o dugesei 1.200 km w cbrebie gecdezyjnym Lubin dz, Nr 191, Wela 117,

12. Zakres stosowania SsT

Szcregiiowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy | Kontrakiowy przy zZlecaniu i realizacji robdt w Zwigzku 1
?ﬁdmﬁac]a drogl dojazdowsej do grumtow relnychw technologii nasterzchni fuezniows) o dugosel 1,200 km w obrebie geoderyjrym Lubin dz. Nr 191, Wola

1.3. Zakres robot objetych S5T
Roboty pomiarowe przy przebudowie drogi-1,200km
123.1. OdworzZenie trasy | punkiow wys okosciowych

W zakres robot pomizrowych, Zwiazanych z odworzeniem trasy | punktbw wysokosciowych wehodza;
3) sprawdzenie wyznaczenia syluacyjinego i wysokosciowego punkiow giownych osi trasy | punktdw wysokosciowych,
b) wuzupeinienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
£} wyznaczenie dodatkowych punkiow wysokosciowych (rependw robaczyeh),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
Ej[ttﬁzastalrhzmmle punkttw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem 0Oraz oznakowanie w sposob watwigacy odszukanie | ewentuaine
odtworzenie.

13.2. Wyznaczenie obiektow mostowych

. WhyZnaczenie obiekiow mostowych obejmue sprawdzenie wyZnaczenia osi obiektu i punkiow wysokosciowych, Tastabilizowanie ich w
Sposob rwaty, ochrong Ich prZed ZnisZcZeniem, 0Znakowanie w sposob ulatwizjacy odszukanie | ewentualne odiworzenie oraz wyZnacIenie
Usvtudwania obiekiu (Kontur, podpory, punity)

14. Okreélenia podstawowe
14.1. Punkly giowne rasy - punkly zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy | koncowy punkt trasy.

14.2. Pozostie okreslenia podstawowe s3 zgodne Z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami | 7 definicjami podanymi w SST D-M-
00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogoine wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 \Wymagania ogiine” pkt 1.5
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Qgoine wymagania dotycZace materiaiow, ich pozyskiwania i skiadowania podano w SST D-M-00.00.00 . Wymagania ogoine” pkt 2.
22. Rodzaje materialow

Do utrwalenia puriktw giowrych trasy naleky stosowal pale drewniane z gwokdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury
metalowe 0 diugosci okota 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granicg robot Ziemnych, w sasiedztwie punkidw Z@amania trasy, powinny mieé srednice od 0,15

do0,20m |dugosc od1,5do1.7m.

Do stabllizac)l pozostaky'ch purktow naezy stosowal paliki drewniane Srednicy od 0,05 do 0,08 m | diugosci okolo 030 m, a dia
punkiow wWrwalanych w istniejacej nawierzchni boice stalowe Srednicy S mm | diugos$cl od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki® powinrny mie¢ diugos€ okoto 0,50 m i przekrd) prostokatmy.

3.SPRIET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoine wymagania dobyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine® pkt 3.
32, Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punkiow wysokosciowych nalety stosowac nastepuiacy sprzet

- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
= gdalmierze,
= Iyczki,
- faty,
- lasmy stalowe, szpilki.

_ Sprzet stosowany oo odtworZenla trasy drogowe) | |&] punkiow wysokosSciowych powinien gwarantowal uzyskanie wymagane]
dokd adnosci pomiaru.

4. TRANSFORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotycZace transporiu podano w 35T D-M-00.00.00 \Wymagania ogolne” pkt 4,
42. Transport sprzetu | materialow

Sprzet i materiaty do odiworzenia trasy mozna przewozic dowolnymi srodkami ransportu,



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogoine zasady wykonania obot podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania 0goine” pkt S.
52. Zasady wykonywania pra¢ pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byC wykonane Zgodnie Z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (0d 1 do 7).

Przed przystapieniem do rohdt Wykonawca powinien przejat od Zamawiajgcego dane Zawierajace lokalizacje | wspoirzedne punkiow
giownych trasy Oraz reperow.

W oparciu 0 matenalty dostarcrone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzic obliczenla | pomiary geodezyjne
niezbedne do szczegbloweqo wytyczenia robdt.

Prace pomiarowe powinny bye wykonane przez osoby posiadaace odpowiednie kwalifikacje | uprawnienia.

Wiykonawca powinien natychmiast poinformowal Infyniera o wszelkich bledach wykrybych w wybyczeniu punkiow gidwnych trasy |
{lub) reperdw roboczych. Bledy b= powinmy by€ usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi cZy rzedne tereny ckreslone w dokumentac)i projektowe) 5a zgodne Z rzeczywistymi rzednymi terenu.
Jezeli Wykonawca stwierdz, Ze rzeczywiste rzedne terenu Istotnie ndinig sie od zednych okresiomyeh w dokumentacfi projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksziattowanie terenu w takim rejonie nie powinno byc Zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzjl przez
Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roZnic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowe] | rzedmych rzeczywistych,
akceptowane przez Inzyniera, Zostana wykonane na kosIt Zamawiajgtego. Zaniechanle powladomienia Infyniera 0Znacza, Ze roboty dodatkowe
w takim preypadku obciazg Wykonawce

wWsZystide roboty, kibre bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga byC rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez
I era
n Punkty wierzcholkowe, punkty gidwne trasy | punkty posrednie osi trasy musza byC zaopatrzone w oInaczenia okresiaace w spasob
wyraZny | jednoznaczny charakterystyke i pofoZenie tych punktow. Forma i wzdr tych oznaczeri powinny byé zaakceptowane przez inkyniera,

Wykonawea jest odpowiedzialny Z2 ochrone wsZystkich punktiw pomiarowych | ich oznaczefl w czasle trwania robot. Jezell znakd
pomiarowe przekarane przez Zamawiajacego zostang ZnisIczone przez Wykonawce Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostana one odiworzone na koszt Wiykonawcy'.

WsIystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dia prawidiowej realizacji robdt naleza do obowiazkiw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osl trasy | punktow
wysokogclowych

Punkty wierzcholowe rasy | inne purkty gtowne powinny byt zastabilizowane w sposob trwaly, przy ukydu pali drewnianych lub
stupkdw betonowych, a takze dowiazane do punkiow pomocnicZych, poiozonych poza granica robot ziemnych, Maksymaina odiegiosc pomigdzy
punktami gitwnymi na odcinkach prostych nie moie przekraczac 500 m.

Zamawigacy powinien ratolyC robocze punkly wysokosciowe (repery robocze) wIdtuz osl basy drogowe|, a takie prry kaidym
obiekcie inkynierskim .

Maksymalna odeglosc miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowe] w terenie piaskim powinna wynosic 500 metrow, natomiast
w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmnigiszona, zaletnie od jeqgo konfiguracl.

Repery robocze nalezy zaloZyd poza granicami robdt zwiazanych I wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako
repery robocze moina wykorzystad punkty staie na stabilmych, istnigjacych budowlach wzdiuz trasy drogowej. O ile brak takich purkiow, repery
robocze nalezy zalozyC w postaci stupkow betonowych Iub grubych ksztatownikow stalowych, osadzomych w gruncie w sposob wykluczajacy
osiadanie, Zzaakceptowany przez InZyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okreslad z taka dokdadnoscia, aby Sredni blad niwelac)i po wyrbwnaniu byt mnigjszy od 4 mm/kmn,
stosujac niwelacje podwdjng w nawiazaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyraine | jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i
jeQo rzednej

54. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy naety wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne priekazane WIezZ
Zamawizaceqo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okresionej w dokumentac|i projektowe).

Os trasy powinna byé wyznaczona w punktach giownych | w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztattowania trasy, lecz nie rzadzie] niz co 50 metrow.

Dopuszczaline odchylenie sytuacyjne wytyczong osi trasy w stosunku do dokumentac)i projektows nie moze byC wieksze niz 3 cm dia
autostrad i drog ekspresowych lub 5 om dia pozostaych drbg. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczyt z dokladnoscia do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelely okreslonych w dokumentacj projekdowe).

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy ubyt materiZow wymienionychw pkt 2.2,

Usuniecie pal 7 osi trasy jest dopuszczane tylko wiwczas, gdy Wykonawca robdt zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonych poza granicg robdt.

55. Wyznaczenie przekrojdw poprzecznych

Whyznaczenie przekmojow poprzeczmych obemuje wyznaczenie krawedzi nasypow | wykopiw na powierzchni terenu (okreslenie
granicy robdt), Zgodnie 7 dokumentacja projekiowa oraz w migjscach wymagajacych uzupeinienia dia poprawnego przeprowadzenia robdt i w
miejscach zaakceptowanych przez InZyniera. )

Do wyznatzania krawgdzi nasypdw | wykopow nalezy stnsowal dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy naleZy stosowac w
przypadku nasypow 0 wysokosci przekraczgacej 1 melr oraz wykopdw giebszych niz 1 metr. Odegiost miedzy paikami lub wiechami nalezy
dostosowat do uksztaltowania terenu oraz geometril trasy drogowe). Odlegios¢ ta co najmnie) powinna odpowiadad odstepowl Kolejnych
PIZEKrojOw pOprZecznych ) ) ) .

Profilowanie przekmjow poprzecZrych musl umozliwiac wykonanie nasypow | wykopow O ksitaicie Zgodnym I dokumertacjg
projektows,

5.6. Wyznaczenie polozenia obiektow mostowych

Dia kazdeqo z obisktdw mostowych nalety wyznaczyé jego poloZenie w terenie popwzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytycZenie punktow okresiaiacych usytuowanie (kontur) obiekiu, w szczegoinosc przyezotkow i filarow mostow | wiaduktow

W przypadku mostow | wiaduktdw dokumentacja projektowa powinna Zawierac opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczenia
tych ablekiow )

Potoienie obiekiu w planie nalety okreshic z dokadnoscia okreslonaw  punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
&.1. 0gdlne zasady kentroli jakosci robot
Ogoine zasady kontroli jakoscl bt podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pit 6.



6.2, Kontrola jakosci prac pomiarowych

Korfrole jakos$ci prac pomiarowych Zwiazamch z odiworzeniem trasy | punkidw wysokosciowych naleky prow adzi¢ wediug ogdinych
Zasad okreslonych w instrukcjach | wytycznych GUGIK (12,34 5,8,7) zgodnie T wymaganiami podanymiw pkt 54.

7. 0OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogoine zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne® pkt 7.

T2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest km (kiometr) odtworzone trasy w terenie
Cobmiar robdt zwigzanych Z wyzZnaczeniem obiekbiw jest czescig obmiaru robot mostowych.

%. ODBICR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogbine zasady obloru robit podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.
82. Sposab odbioru robot

Cdbior robot zwiazanych Z odiworzeniem trasy w terenie nastepue na podstawie szkicow | dziennikow pomiarow geodezyjnych lub
protokdiu z kontroli geodezyjnej, kidre Wykonawca przedkiada inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci

(Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podanow S5T D-M-00.00.00 ‘Wymagania ogolne® pkt 9.
92, Cena jednostki obmiarowsy

Cena 1 km wykonania robot obegmuje:

- sprawdzenie wyZnaczenia punkidw gidwrych osi rasy | punktow wysokosciowych,

= uzupeinienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyZnaczene dodatkowych punkiow wysokosSciowyth,

- wyZnaczenie przekrojow poprzeczrnych I ewentualimgmn wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizow anie punkiow w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem | oZnakowanie utatwiajac e odszukanie | ewentualne odtworzenie.
Ptatnost robdt zwigzanych £ wyZnaczenem obiekidw mostowych jest ueta w koszcie robot mostowych.

10. PRZEPISY IWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjrych.

Instrukc)a techniczna G-3. Geoderyjna obsiuga inwestyc)l, Giowny Urzad Geodezjl | Kartografil, Warszawa 1978,
Instrukecja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa 0snowa geoderyna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyine | wysokosciowe, GUGIK 1978,

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomlary realizacyjne, GUGIK 1983,

Wityczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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D04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM PODLOZA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszel ogding specyfikacii technicznej (SST) s wymagania dotyczace wykonania | odbioru robdt zwiazamych 2
wiykonywaniem konda wraz I profilowaniem | Zageszczaniem podioza gruntowego w Zwiazku 7 Modemizaga drogi dojazdows do grurtdw rolnych w
technol ogi nawierzchni tiuczniowe] o diugogel 1,200 km wobrebie geodezyjnym Lubin dz. Nr191, Wola 117.

12 Zakres stosowanla S5T

Siczegbiowa specyfkacja techniczna stanowi dokument przetargowy | kontrakiowy przy zlecaniu i realizac)i robft w zwiazku 2

Modemizaca drogl dojazdawe do gruntdw rolnychw technologi nawierzchni fuczniowe) o dugosei 1,200 km w obrebie geoderyjrym Lubin dz. Nr 191, Wola
177,

13. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikac)l dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do
uinZenia konstrukcji nawierzchni

-wykonarie profilowania istnigjacej nawierzehni — 5160,00 m2,

14, Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi nomami | definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00
Wymagania ogline” pkt 1.4

15 Ogdne wymagania dotyczace robot

Ogoine wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 \Wymagania ogdine” pkt 1.5
2 MATERIALY

Mie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu

Ogoine wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogbine”™ pkt 3.
32 Sprzet do wykonania robdt

Whykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoZa powinien wykazac sie modiwoscia korzystania z nastepujacego
SPrIeiu
- rowniarek lub spycharek uniwersanych 2 ukodnie ustawianym lemieszem, Inzynier moze dopuscic wykonanie koryta | proflowanie padiotaz
Zastosowaniem spycharki Z lemieszem ustawionym prostopadie do kierunku pracy maszyny,
- Koparek 7 czerpakami profilowymi (przy wykonyw aniu waskich kont),

- walcow statycznych, wibracyjrych lub phyt wibracyinych.
Stosowany sprzet nie moZe spowodowac niekorzysinego wplywu na wiasciwosci grurtu podioia.

4, TRANSPORT
4.1, Qgdine wymagania dotyczace transporiu
Ogoine wymagania dotyczace transporiu podano w SST D-M-00.00.00 \Wymagania ogoine™ pki 4
4.2 Transport matenaow
Wymagania dotyczace transporiu matenaiow podano w SST D-04.02.01,0-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.
5 WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdine zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne”® pkt 5.
5.2. Warurki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapic do wykonania koryta oraz profilowania | zageszczenia podioia bezposrednio przed rozpoczeciem
robot zwigzanych Z wykonaniem warstw nawierzchni, Wcezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania | zagesziczania
podioZza jest moZliwe wytacznie 7a 7gods InZyriera, w korzystnych warunkach atmosfenyeznych.

W wykonanym Korycie oraz po wyprdafilowanym | ZageszcZomym podicZu nie moZze odbywac sie ruch budowlary, niezwiazany
hezpodrednio T wykonaniem pierwsze] warstwy nawierzchni

53 Wykonanie koryia

Paliki lub sZpilki do prawidlowego uksztatowania korytaw planie | profilu powinrmy bye wezesnie] pzygotowane,

Palik iub szpilki naledy ustawiad w 0si drog | w rzedach rdwnoleghych do osl drogl lub w Inmy sposdb Zaakceptowany przez Indyniera.
Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie sznurkdw lub linek do wytytzenia rob& w odstepach nie wiekszyth niz co
10 metrow

Rodzaj sprzetu, 2 w szczeglinodcl jego moc nalely dostosowad 0o nodzaju gruntu, w kibrym prowadzone sg roboty | do trudnosei jego
odspojenia.

Koryio mozna wykomywal recznie, gdy jego szerokost nie pozwala na Zastosowanie maszyn, na przykiad na poszerzeniach lub w
prZypadku robdt 0 makym Zakresie. Sposob wykonania musi byt Zaakceptowany przez inzyniera.

Grunt odspojony w cZasie wykonywania koryta powinien byC wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowe)j | 55T, 1.
whudowany w nasyp lub odwieZiony ma odkiad w migjsce w&k:az_ane rZez Indyniera, ‘

Profilowanie | Zageszczenie podiofa nalezy wykonad zgodnie Z zasadami okreslomymi w pkt 5.4.

54 Profilowanie | Zageszczanie podioza

Przed prrystapieniem do profilowania podtote powinno byE ocTyszczone e wszelkich zanieczysiczen



Po oczysiczeniu powierzchni podioZza naledy sprawdzié, czy Istnigjace rzedne terenu umoiliwiaja wryskanie po profilowaniu Zaprojektowanych
rzedmych podioZa. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byty 0 co najmniej 5 cm wyzsze niZ projektowane rzedne podioia.

Jeieli powyiszy wanunek nie jest spetniony | wystepua zanizenia poziomu w poctozu przewlidziamym do profilowania, Wykonswca
powinien spulchnié podioZze na glebokose zaskceptowang przez Inkyniera, dowieic dodatkowy grurt spetniaigcy wymagania obowiazujace dla
gomne strefy korpusu, w ilosci konieczne] do uzyskania wymagamych rzedmech wysokosciowych | zagescic warsdtwe do uzyskania wartosci
wskalnika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1. )

Do profilowania podioza nalery stosowal mawniarkl. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych Iub w Inny sposob
Zaskceptowany przez Inkyniera
Bezposrednio po profilowaniu podaZa naledy przystapic do jego zageszczanla. Zagesiczanie podioza nalety konbynuowal do oslagniecia
wskaznika zageszcienia nie mniejszeqo od podanego w tadlicy 1. Wskalnik zageszczenia nalezy okreslat zgodnie z BN-77/8931-12 [5).

Tablica 1. Minimalne wartosci wskainika zageszczenia podioZa (15)

Minimalna wartasc 1, dia:
Strefa Autostrad | drog Innych drdg
Korpusu ekspresowyth Ruch ciezki Ruch mniejszy
| bardzo cledki od :iameg
Girna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gtebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni podioZa 1,00 1,00 0387

W przypadku, gdy gruboziarmisty materiat tworzacy podare uniemodliwia przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrole
Tageszczenia nalezy oprzed na metodrie obcigzen piytowych. Naleky okreslicé pierwotny | wtormy modu odksztaicenia podioia wediug BN-
64/8931-02 [3]. Stosunek widrnego i pierwotnego modutu odksztaicenia nle powinien przekraczac 2,2,

Wilgotnosé gruntu podioZa podczas Tageszczania powinna byt rowna wilgotnosci optymalinej z tolerancja od -20% do +10%

55. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowaneoo | ZagesZczoneqo pocioza

Packoze (koryto) po wyprofilowaniu | Zageszczeniu powinno by utrzymywane w dobrym stanie.

Jeieli po wykonaniu robot zwigzamych z profilowaniem | Zageszczeniem podtola nastapl przerwa w robotach | Wykonawca nie
prrystapl natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiemym zawilgoceniem, na przyktad
przez roztozenie folli lub w inny SposOb Zaakcepiow any prZez Indyriera.

Jefel wyprofilowane | zagesIiczone podioze ulegho nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukiadania kolejnej warstwy moZna przystapié
dopiero po jego naturalmym osusZeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan | ewentuzinie zaed wykonanie nlezbednych napraw. Jezell Zawilgocenle nastapho
wskutek zaniedhania Wykonawcy, 10 naprawe wikona on na wiasny KOszt

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Ogdine zasady kontroll jakoscl robét
Ogoine zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 .Wymagania 0goine” pki 6.
6.2. Badaniaw cZasie robot
62 1 Crestotliwost oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwodé oraz zakres badah | pomiardw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia konyta | wyprofilowanego podoza podaje tablica
2.

Tablica 2. Crestotiwost oraz zakres badah | pomiardw wykonanego koryta | wyprofilowanego podioZa

Lp Wyszczegdinienie badan Minimaina czestotliwosé
i Eﬂi‘niﬂﬂ badad i EI:H'T'IiEII!'ﬁ'IH
P —
1 | Szerokosc koryta 10 razy na 1 km
2 | Rownosé poduina t0 20 m na kakdym pasie ruchu
3 | Réwnosi poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
. co 25 m w 0si jezdni | na jej krawedziach dia aulpstrad | drbg
5 | Rzgdne wysokasciowe ekspresowych, co 100 m dia pozostalych drdg
Uksztaitowanie osiw pianie co 25 m w osi jezdni | na je| krawedzlach dia autostrad i drog
8 ekspresowych, co 100 m dia pozostatych drig

Zageszczenie, wilgotnosé gruntu | w 2 puriktach na dzienne| dzidce robocze|, I1ECZ nie 1Zadziej niZ raz na
" | pocioza 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkiw poprzecznyeh | uksztaltowania osi w planie naledy wykonad w puritach ghwmych
tukow poziomych

£.2.2 S7erockost konta (profilowanego podioza)
Szerokost konyta | profilowanego podto?a nie moze mMinic sie od szerokosci projektowang] o wiece] niz +10cm i-3cm.
£2 3. Rownost koryta (profilowanego podioZa)

Nierownosci podtuine koryta i profilowanego podioza nalezy mierzyC 4-metrowg fatg zgodnie 7 noma BN-68/8331-04 [4].
hierdwnosci poprzeczne naey mierZyt 4-metrows tata,
Miemdiwnosci nie moga przekraczac 20 mm.

624 Spadki poprzeczne
Spacki poprzeczne koryta | profilowanego podiota powinmy byé Zgodne z dokum entacja projekiows 7 tolerangjg + 0,5%.
62 5 Rzedne wysokosciows



ROZnice pomiedzy rrednymi wysokosciowymi korytalubwyprofilowanego podioZa | rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac +1 cm, -2
cm

626 Uksztatowanie osi w planie

Os w planie nie mole bye przesunieta w stosunku do osi projektowane| o wiecel niz + 3 cm dia autostrad i drog ekspresowych lub
WIgCe niZ £ 5cm dia pozostalych drog.

62.7. Zageszczenie konta (profilowanego podioza)

Wskaznik zageszcrenia koryia | wyprofilowanego podio2a okreslony wg BN-77/8931-12 |5] nie powinien byt mnigjszy od podanego w tablicy 1.
Jesli jako knytenum dobrego Zageszczenia stosue sie pordwnanie wartosci modutiw odksztaicenia, to wartosé stosunku wtirnego do pierwotnego
moduiu odksziaicenia, okresionych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna byt wiekszaod 2.2,
Wilgotnosc w czasie zageszczania nalezy badad wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgothodé gruntu podioza powinna byc rdwna wilgotnosci
optyrnaingj 2 tolerancja od -20% do + 10%.
6.3. Zasady postepowania z wadiwie wykonanymi odcinkami koryta (profilow anego podioZ a)

WsZyslkie powierzchnie, Kiore wykazug wieksze odchylenia cech geometrycznyveh od okreglonych w punkcie 6.2 powinny byd
naprawione przez spuchnienie do glebokosci co ngimnig) 10 cm, wyrdwnanie | powtome zageszczenie. Dodanie nowego matenau bez
spulchnignia wykonang] warstwy jest niedopuszczaine.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdine zasady obmiaru robot
Ogéine zzsady obmiaru robdt podano w S5T D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 7,
7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmizrowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego kongta.
8. 0ODBIOR ROBOT

Ogoine zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 Wy agania ogoine” pkt 8.
Roboty uzZnaje sie 2a wykonane zgodnie 7 dokumentacja projektow a 55T | wymaganiami InZyniera, |ezell wszystkie pomiary | badania
Z Zathowaniem tolerancji wg punkiu 6 daty wyniki pozytywne

9. PODSTAWA PLATNOSC
9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podanow SST D-M-00.00.00 Wymagania ogéine” pkt 9.
92 Cenajednostki obmiarowe)

Cena wykonania 1 m® koryta obejmuje;

= prace pomiarowe | roboty przygotowawcze,

-  ODdspojenie gruntu z przerzutem na pobocze | rozplartowaniem,

- Iatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na Srodkl transportowe | odwiezienie na odkiad lub nasyp,
-  profilowanie dna koryta lub podioZa,

-  ZagesIczenie,

- ubizymanie koryta lub podioza,

- przeprowadzenie pomianiw i badan laboratoryjnych, wymagamchw specyiikac)i techniczng.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Moy
1.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania pribek gruntu
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie wilgomosc)
3 BN-4m93102 Drog samochodowe. OzZnaczanie moduu odksztatcenia nawlerzehnl podatmych i
poctoza przez obclagZzenie piyta
4. BN-68/8931-04 Drog samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata
9. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskalnika zageszczenia gruntu



D-04.0201 WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

~ Przedmiotem ninigjszg ogling specyfikac)i technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania | odbioru robdt zwiazanych z
wykonaniem warstw odsaczajacyeh | odoinajacyth w Zwiazku Z Medemizagia drog dojazdowej do gruntdw roinych w technologii nawierzehni
tuczniowd o dugodcl 1,200 km w cbrebie geadezyjnym Lubin <. Nr 191, Wela 117,

12. Zakres stosowania $5T

Ogolna specyfikacja techniczna (S5T) stanowi obowigZujaca podstawe opracowania szczegdiowej specyfikacii techniczng] (SST)
SI0S0Wane| jako dokument przetargdwy | konTaktowy prey Zlecaniu i realizacji robdt w Zwigzku z Modemizacja drogl dojazdowsj do gruntow relnyeh
w technologi nawierzehni tuczniows o dugosed 1,200 km w obrebie geoderyjnym Lubin dz. Nr 181, Wola 117.

1.3. Zakres robot objetych SST
-wykonanie warstwy odcinajacej na szerokosci jezdnl gr 5 cm - 5040,00 m*
14, Okreslenia podstawowe

Ckreslenia podstawowe s3 Igodne I obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi nomami i z okresieniami podarymi w SST D-M-
00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 1.4.

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robét
Cgolne wymagania dotyczace robot podano w S5T D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogdine” pkt 1.5
2. MATERIALY
2.1, Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogline wymagania dotyczace materiaiow, ich pozyskiwania | sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,Wym agania ogdine” pkt 2
2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowarymi przy wykomywaniu warstw odsaczajgcych sa;
- piash,

=  Iwir | mieszanka,

= geowtdkniny,

3 odcinajacych - oprocz wyZej wymienionych:

- miat (kamierny).

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych i odeinajgcych powinny spelniac nastepujace warunki;
a) szczeinoscl, okreslony Zaleznoscia;

D
—L <5
d3s

gdzie:
Dy - wymiar sits, przez kiore przechodzi 15% ziam warstwy odcinajace] lub odsaczajace)
O - Wymiar sita, przez kidre przechodzi 85% ziam gruntu podioza
Dia matenaow stosowanych prry wykomwaniu warstw odsaczajgeych warunek szczelnosci musi byC spelniony, gdy warstwa ta nie
jest ukladana na warstwie odcinajacej.
b) zageszczalnoscl, Okreslony ZAeZnoscia;

y=28,

lI:-"‘;llll

gzie:

U - wskainik rdinoziamistosci,

thy - WyMiar sita, przez ktbre przechodzi 60% krusZywa tworzacego warstwe odeingjaca,

G- wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe cdcingaca.

Piasek stosowany do wykormywania warstw 00sgcz ajacych i odeinajacych powinien spetnia wymagania nommy PN-B-11113 [5] dia gatunku 11 2.
2wir | mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajacyeh i odeinajacych powinmy speiniaé wym agania nommy PN-B-11111

[3], diaklasyl 11,
Miat kamienmy do warstw odsgczajacych | odoinajgcych powinien speiniac wymagania nomy PN-B-11112 [4].

24. Wymagania dla geowldkniny

Geowtdkniny przewidziane do uiycia jako warstwy odcinajace i odsaczajace powinny posiadac aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke.

25, Skladowanie materialow
25,1, Skiadowanie kruszywa

Jekell kruszywo przernaczone do wykonania warstwy odsaczajace] lub odeingjacej nie jest wbhudowane bezposrednio po dostarczeniu

na budowe | Zachodzi potrzeba jeqo okresowego skiadowania, to Wiykonawca robot powinien ZabezpieczyC kruszywo przed zanieczyszczeniem |
zmieszaniem Z innymi matenatami kamiennymi. P odioke w migjscu skiadowania powinno byé riwne, ubw ardzone | dobrze odwodnione.

25.2. Sikadowanie geowhknin

Geowidkniny prZeznaczone na warstwy odsaczaiaca lub odcinajaca nalely przechowywad w opakowaniach wg pkt 43 w
pomieszezeniach czystych, suchych | wentylowanyeh.



3. SPRIET
3.1. Ogelne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoine wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 Wym agania ogolne” pkt 3.
32. Sprzegt do wykonania robot

Whykonawca prIystepujacy do wykonania warstwy odcinajace) lub odsaczajace] powinien wykazac sle modliwoscia korzystania I
nastepujacego sprzetu
- riwniarek,
- walcow statycznych,
- phyt wibracyjnych lub ubljakdéw mechaniczmych

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Cgoine wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 . Wymagania ogdine” pkt 4.
42, Transport kruszywa

Kruszywa moina przewozié dowolmymi Srodkami transporiu w warunkach Zabezpieczajacych je przed zanlecTyszczeniem,
Imieszaniem z Inmymi matenaiami, nadmiemym wysuszeniem | Zawilgoceniem.

4.3, Transport geowtoknin

Geowtokniny mogg byé transportiowane dowalnymi $rodkami transportu pod warunkiem:
-  Opakowania bel (rolek) falia, brezentem Jub tkaning techniczng,
- Izbezpieczenia opakowanych bel przez przemieszczaniem siew CZasie przewozu,
-  ochvony geowtoknin przez Zawilgoceniem i nadmiermym ogrzaniem,
- Niedopuszczente do kontakiu bel z chemikaliami, tiuszezami oraz przedmiotami mogacymi przebié lub rozciad geowidkniny.
Kaiga bela powinna byt oznakowana w sposob umoziiwiajacy jednoznaczne stwiemzenle, 2e Jest to materiat do wykonania warstwy
odsaczajgce) lub odeinajace]

5. WYKONAMNIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Dgoine zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 5.
52. Przygotowanie podioza

Podioze gruntowe powinno speiniad wymagania okredlone w SST D-02.00.00 _Roboty ziemne" oraz D-04.01.01 Koryto wraz
profilowaniem | ZagesIczaniem podioZza”.

Warstwy odcingjaca | odsaczajaca powinny byé wytyczone w sposdh umolliwiajacy wykonanie ich Zgodnie I dokumentacja
projektowa, Z tolerancjami okreslonymi w ninigjszych specyfikacjach.
Palika lub szpilki powinny byC ustawione w 0sl drogl | w rzedach rawnolegiych do osi drogi, lub winny sposob Zaakceplowany prIez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikéw IUb szpilek powinno umodiwiaé naciggniecie sznurkdw Iub linek do wytyczenia rob® w odstepach nie
wigkszych niz co 10m.

5.3. Wbudowanie | zageszezanie kruszywa

KrusIywo powinno byC rozkiadane w warstwie o jednakowe| grubosci, przy ugyciu rowniarkl, 7 Tachowaniem wymaganych spadkdw i rmedmych
wysokostiowyth. Grubosd roztozong warstwy IuZnego kiuszywa powinnz by€ taka, aby po jej zageszczeniu oslagnieto grubosc projektowana.
Jeieli dokumentac|a projektowa lub SST przewidye wykonanie warstwy Ddsaczajace] lub odoinajacel o grubosci powyze| 20 cm, to whudowanie
krusTywa nalezy wykonat dwuwarstw owo. Rozpoczecie ukiadania kazde| nastepnej warstwy moie nastapié po odbiorze PrZez Inzyniera warstwy
poprzednij.

W migjscach, w Kiirych widoczna jest segregacja kruszywa naeiy przed IapgsIitzeniem wymieni€é kruszywo na materad o odpowiednich
wiascwosciach

Natyehmiast po konc owym wyprofilow aniu warstwy odsgczgace] lub odeinajace] nalety przystapié do jej Zageszczania.

Zageszczanie warslw 0 preknoju daszkowym nalery rozpoczynad od krawedzi | stopniowo przesuwad pasam| podiuznyml czesciowo
nakiadajacymi sie, w kierunku jg osl. Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynaé od dolnej krawedzi i przesuwad
pasami podiuzmymi cZesciowo nakladajacymi sie, w kierunku jej gorej krawedzi.

Nierdwnosci Iub zagleblenia powstate w czasie zageszczania powinny byt wyrOwnywane na biezgco przez spulchnierie warstwy KrUSZTywa |
ododanie lub usunigcie materiaty, aZz do otrzymania row nej powierzchni.

W migjscach niedostepnych dia waicow warstwa odcingaca | odsaczaaca powinna byé zageszczana pivtami wibracyinymi lub ubijakami
mEechaniczrymi

Zagesirzanie nalezy korgynuowal oo osiggriecia wskafnika Tageszczenia nle mniejszego od 1.0 wediug nomainej prdby Proctora,
PrZeprowadzone) wediug PN-8-04481 [1]. Wskainik zageszczenia nalezy okresial zgodnie 2 BN-77/8931-12 (8]

W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowany w warstwe odsaczaaca lub odcinzjacy, uniemolliwia przeprowadzenie badania
Za0gsitienia wediug normaing| proby Proctora, kontrole zageszezenia nalezy oprzet na metodzie obciazen phvtowych, Naledy okreslic pierwotny
| wibrny modut odksztatcenia warstwy wediug BN-54/8931-02 [6]. Stosurek wiomego | pierw Oinego moduiu odksztaicenia nie powinien
przekraczat 2.2

Wigotnose kruszywa pooczas Zageszczania powinna byt rowna wilgotnoscl optymalne) z tolerancia od -20% do +10% j& wartosci, W przypadku,
goy wilgotnost kruszywa jest wyZsza od wilgotnosci optymaing, kruszywo naedy osustyt przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy
wilgotnost kruszywa jest rizsza od wilgotnoscl optymalnej, krustywo nalezy zwilzye okreslona iloscia wody | riwnomiemie wymieszad.

54. Odeinek prébny

Jeiel w 55T przewidziznd koniecZnost wykonania odcinka pribnego, to co naimniej na 3 dni przed rigpoczeciem robdt Wykonawca
powinien wykonal odcinek probny w celu:
- shwierdzenia, czy sprzet budowiany do rozkiadania i zageszczania jest wiasciwy,
- okreslenia gruboscl warstwy materialu w stanie luzmym Koneczne) do uzyskania wymagang grubosci po Zajeszczeniu,
= ustalenia liczby przejs¢ sprretu zageszczajaceqo, potrzebns) do uzyskania wymaganego wskaznika Zageszczenia,

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzyC takich materiatow oraz sprzety, jekie beda stosowane do wykonywania Warstwy
odcinajace| | odsaczajace] na budowie,

Odcinek probny powinien byt zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyriera.



55. Rozkladanie geowtoknin

Warstwe geowilkniny nalezy rozkladal na wyprofilowane powierzchni podioZa, pozbawiong] ostrych elementdw, ktdre mogs
smwn_dnwaﬁ uszkodzenie warstwy (na przykiad kamienie, korzenie drzew | kizewdw). W czasie rozkfadania warstwy Z geowidkniny nalezy
Speinic wyinagania okresione w S5T |ub producenta dotycZace sZerokosci na jaka powinny zachodzic na siebie sgsiednie pasma geowHokniny iub
Zasad ich igczenia oraz ewentualnego przymocowania warstwy do podio2a gruntoweqo.

56. Zabezpisczenie powisrzchni geowldknin

PO powierzchni warstwy ndcinajacej lub odsaczajace], wykonane| T geowttknin nie moze odbywad sie ruch jakichikolwisk pojazddw.
Lezaca wylej warstwe nawierzchni nalezy wykonywal rozkiadajac materiat ,od czola®, to znaczy t2K, 2e pojazdy dowozace materiat i
wykonujgce czynnosci technologiczne poruszaa sie po ju ulozonym materide.

5.7. Utrzymanie warstwy odsaczajace| | odeinajacej

Warstwa odsaczajgca | odcinajaca po wykonaniu, a przed wiozeniem nastepnej warstwy powinny byé utrzymywane w dobrym stanie.
Mie dopuszcza sie ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajgcej lub odsaczajace] Z geowloknin,

W DIZYDackU warstwy I KiusZywa dopuszcza sie ruch pojazddw koniecznych dia wykonania wylej lezace warstwy nawierzchni,
KOsZL napraw wynikiych I niewias ciwego utiz ymania warstwy obciarza Wykonawce robd.

8. KONTROLA JAKOSCIROBOT
8.1. Ogelne zasady Kontroli jakosci robot

Ogodine zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapleniem do robot

> F'r‘IEtE przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykonat badania kruszyw przeznaczomyech do wiykonania robdt | przedstawil
wynikd tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obgimowat wsZystikie wiasciwosci knuszywa okredlone wp. 2.3,
; Geowidkniny przeznaczone do wykonania warstwy odcinajace) | odsaczajace) powinny posiadad aprobate techniczna, Zgodnie z pkt
24,

6.3. Badaniaw czasle robot

6.3.1. Czestotliwost oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwosé oraz zakres badan | pomiardw dotyczacyeh cech geometrycznych | zageszczenia warstwy odsaczajace | oddingacej podaje tab 1.
Tablica 1. Czestotliwost oraz zakres badan i pomiarow warstwy odsaczajace) | odcinajace)

o Wiszezegalnienie badan Minimana czestatliwost badan i
| | Em;an’:m Eumiaﬁw
1 | Szerokosc warstwy 10 razyna 1 km
2 | Rownosé podtuzna co 20 m na kaZdym pasie ruchu
3 | RownosE poprzecing i0razyna 1 km
4 | Spadw poprzeczne 10 razyna 1 km
; co 25 m w osl jezdni | na je] krawedziach dia autostrad | drog
3 | Rrednewysokosciowe ekspresowych, co 100 m da pozostaych drig
& Uksztaltowarie osi w planie Co 23 m w 0si jezdni | na jej krawedziach dla autostrad | drig
ekspresowyt h, co 100 m dia pozostaych drog
7 | Grubosé warstwy Podczas budowy:
wzﬂ punktach na kKazdej dzisice robocze], lecz nie rzadziej niz raz na 400
m
Przed odoiorem;
w 3 purktach, lecz rie rzadziej niZ raz na 2000 m?
8 | Zageszczenie, wilgotnost w:? punktach na dziennej dzisce rmbocze, lecz nie rzadzie| ni raz na 600
KrUSTyw 3 m

") Dodatkowe pomiary spadkdw poprzecznych | uksztatowania osi w planie nalezy wykonad w punktach growrych tukiw poziomych.
8.3.2. Szerokosc warshwy

Szerkost warstwy nie moze sle rénié od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5cm,

6.3.3. Rownosc warstwy

Nierownosci pottuzne warstwy odcingiacej | odsaczajacej nalely mierzye 4 metrowa tatg, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [T].
Niendwnosci poprzeczne warstwy odcinajace | odsaczajacej naledy mierzye 4 metrows ata.
Nierawnosci nie moga przekraczad 20 mm.,

6.3.4. Spadki popriecIne
Spacki poprzeczne warstwy odcingjace) | odsaczajace] na prostych i tukach powinny by zgodne z dokumentac)a projektowa z tolerancja + 0,5%.
6.3.5. Rzedne wysokosciows
Roznice pomiedzy rzednymi wysokoSciowymi warstwy | rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczat +1cm i-2cm.
€.3.6. Uksztalowanie osi w planie

Os w planie nie moze byC przesunieta w Stosunku do 0si projekiowane) o wiece) niz = 3 cm dia autostrad | drog ekspresowych Iub o
wiecej niz £ 5 cm dla pozostaych dnig.

63.7. GruboscC warstwy
Grubost warstwy powinna byt 2godna 2 okreslong w dokumentacji projekiowe] z tolerancja +1 cm, -2 cm



Jezel warstwa, 7e wzgleddw technologiczrych, Zostala wykonana w dwoch warstwach, nalezy mierzyc taczng grubosé tych warstw

Na wszystkich powierZchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy
na glgbokosE co n@mniej 10 cm, LZupeinienie nowym materdstem o odpowiednich wiasciwosciach, wyrdwnanie | ponowne Zageszczenie.

Roooty I8 Wiykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nasta ipl ponCwy pomiar | ocena grubosci warstwy, wediug
wyZe| pogamyChZasad na koszt Wykonawcy.

8.3.8. ZagesIczenie warstwy

WskazZnik Zageszczenia warstwy odcinajacej i odsaczaace), okreslony wg BN-77/8331-12 [8] nie powinien byC mnigjszy od 1.
Jezell jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje sie poréwnanie wartoscl moduidw Odksztalcenia, to wartosé stosunku
wirnego do pienwotnego modulu odksztaicenia, okreslonych zgodnie z narmg BN-84/8931-02 [6], nie powinna byé wieksza od 2.2,

Wilgomosc kruszywa w cZasie Zagesiczenia nalezy badaé wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilganosé kruszywa powinnz byé rdwna
wilgotnosci optymalng] Z tolerancja od -20% do +10%

6.3.9. Badania dotyczace warstwy odsaczajace] | odcinajgce)  geowtoknin

W czasie ukiadania warstwy odcingjacs) | odsaczajace) 7 geowldknin nalezy kKontrolowat:
3) Igoonost oznaczenia poszczegdinyth bel (rolek) geowitknin z okresionym w dokumentacl projektawe],
0) rownosc warstwy,
t) wielkos¢ zakladu przyleglych pasm i spostbich faczenia,
d) Zzamocowanie warstwy 0o podioZa gruntowego, o ile przewldziano to w dokum entac]l projektowej.
Ponadio nalezy sprawdzié, cZy nie nastapio mechaniczne uszkodzenie gecwitkniny (rozerwanie, przebicie). Pasma geowldkniny
uzyte do wykonania warstwy odcingjgce) | odsaczajacej nie powinmy miet takich uszkodzen.

§.4. Zasady pestepowania z edeinkami wadliwie wykonanymil

WSZystide powierzchnie, kidre wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okresionych w p. 6.3, powinny bye naprawione
PIZEZ spuchnienie do gigbokosci co najmnig 10 cm, wyrdwnane | powtdrnie zageszczone, Dodanie nowego materigu bez spuichnienia
wykonane| warstwy jest niedopuszczane,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoine zasady obmiaru robét
Qgoine zasady obmiaru robdt podano w SST 0-M-00.00.00 Wymagania ogaine” pkt 7.
72. Jednostka obmiarowa
Jednostikg obmiarowa jest m* (metr kwadratow y) warstwy odcinajace| | odsgtzajace].
8. ODBIOR ROBOT

Ogoine zasady odbloru robét podana w S5 T D-M-00.00.00 , Wymagania ogoine” pki 8.
Roboty uznaje si¢ I3 wykonane Zgodnie Z dokumentacja projektow 3, SST i wymaganiami Intyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania
Z Zathowaniem tolerancii wg pki 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
2.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdine ustalenia dotyczgce podstawy platnodel podanow SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 9.
32, Cena jednostki obmiarowsy

Cena wykonaria 1m® warstwy ods3czajace] ub odcinajace)  kruszywa chejmuie;prace pomiarowe,
- dostarczenie | mozioZenie na uprZednio przvgotowanymn podiozu warstwy materiatu o grubosci | jakosci okreslonej w dokumentacji projekiowe|
i specyfikac]l technicznej,
- wyrownanie wiozone) warstwy do wymaganego profilu,
- Iagesrzczenie wyprofilowanse] warstwy,
= PrIeprowadzienie pomiarow | badan laboratoryjmyeh wymaganych w specyfikacii techniczng,
= uUlIZymanie warstwy
Cena wykonania 1m* warstwy odsaczajace] iAub 0dcingjace) 7 geowldknin obejmuje:
= prace pomiarowe,
- dostarczenie | roziozenie na uprzednio przygotowanym podioZu warstwy geowidknin,
= pomiary kortrolne wymagane w specyfikac)l techniczngj,
- UtIZymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Bacania prabek gruntu

2  PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. PN-B-11111 Kruszywa mineraine. Kruszywo naturaine do nawierzchni drogowych . Zwir |
mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywa mineraine. Knuszywo lamane do nawlerzchni drogowych

5 PN-B-11113 Kruszywa mineraine. Kruszywo naturaine do nawierzchni crogowyth. Piasek

6. BN-54/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modull odksztacenia  nawierzchni
podatrmych | podiaka przez obciazenie phyta

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i lata

B  BN-77/8831-12 Oznaczanie wskainika zageszczenia gruntu



0-04.0400 PODBUDOWA T KRUSZYW WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Prredmiotem niniejsze) ogding specyfikac)i techniczng] (S5T) sa wymagania ogdine dotycZgce wykonania | odbioru robdt zwiazamyeh
I wykonywaniem podoudowy Z krusZyw stabilizowanych mechanicznie w zwiazrku z Modemizacja drogi dojazdows) do gruntow relnych wtechndogii
nawierzehnl Suczniow g o dugosci 1,200 km w obrebie gecdeazyjmym Lubin de. Nr 151, Wola 117.

12. Zakres stosowania Ss5T

Szczegdiowa specyfikacja techniczne stanowi dokument przetargowy | kontrakiowy prZy Zlecaniu | realizac)l rob® w zwiazku 1
Medamizacja drogi dejazdowe do gruntow rolnychw technelogil navderzehni tuczniows) o dugosei 1,200 km w obrebie geodezyjrym Lubin dz. Nr 191, Wola
117.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia Zawarte w ninlejsze) specyfikac)i dotycza zasad prowadzenia robit Iwlazanych I wykonywaniem podbudow 2 KrusZyw
stablizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] | obelmujg SST:

D-04.04 02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilzowanego mechanicznie,
Fodoudowe Z krusZyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje slg, Zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentac)i projekiowej, jako
podbucowe pomocnicza i podbudowe Zasadniczg wg Katalogu typowych konstrukeji nawierzchni podatmychi poisztywnych [31].

14. Okreslenia podstawowe

14.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim ZagesIcIeniu w optymalng] wilgotnodcl krnuszywa o
wiasciwie dobramym uziamieniu.

14.2. Pozostale okresienia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz T definicjami podanymi w SST D-M-

00.00.00 .Wymagania ogdine” pkt 1.4 oraz w SST dotyczacych poszezegdinych rodzajow podbudiw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:
D-04.04 02 Podbudowa Z kruszywa famaneqo stabilizowanego mechanicznie,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogaine wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdine wymagania dotyczace materialéw

Ogoine wymagania dolyczace matenatw, Ich poryskiwania i skiadowanla, podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdne” pkt 2.
22. Rodzaje materialow

Matenaty stosowane do wykonania podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podang w SST dotyczacych poszczegoinych
rodzajow podbuddw
D-04.04 01 Podbudowa z kruszywa naturainego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04 02 Podbudowa z kusZywa tamanego stabilizowanega mechanicznie,
D-04.04 03 Podbudowa z Zuzia wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

22, Wymagania dla material ow

23.1. Uziamienie KrusZywa

KrZywa uziamienia kruszywa, okresiona wediug PN-B-06714-15 [3] powinna lezed miedzy krzywymi graniczmymi pdl dobrego
uzZiarmienia podarmymi Na rysunku 1

Rysunek 1. Pole dobrego uziamienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
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wykonywane metoda stabilizac)l mechaniczne
1-2 kruszywo na podbudowe Zasadniczg (goma warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa



1-3 knusZywo na podbudowe pomocniczg (doling warstwe)

Krzywa uziamienia kruszywa powinna byC ciaga | nie moie przebiegac od doinej kizywej granicznej uziamienia do gomej krzywe
graniczne uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekraczaé 2/3 grubosci warstwy ukiadane
IBONOrazowo

2.3.2. Wiasciwoscl knusrywa
Kruszywa powinny speiniaé wytnagania okresione w tablicy 1.

Tabllica 1
Wymagania
b f2m
L. WysZczeglinenie nrauﬁig:z L L Zurel Badaria
wiasciwosc Podbudowa wediug
zasad | pomoc- | zasad | pomoc- | zasad- pomoc-
-nicZa nicza -nicza nicza ncza nicza
1 Zawarto$lt Ziam mnigjszych niz 0075 | od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 do od 2 PMN-B-06714
mm, % (m/m) do 10 do 12 do 10 do 12 10 go 12 -15 (3]
2 | Zawartos nadziarma, % PN-B-06714
(m#m), nie wiecej niz 3 1o 2 10 2 10 -15(3]
3 | Zawartosé Ziam nieforemmych PM-B-06714
%(m/m), nie wiecej niz i 33 435 33 40 = = -16 4]
4 | Zawartos$é zanieczyszczen
oraaniczrveh, %(mim), nie wiecel niz 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481 [1]
5 | Wskainlk plask 0 plecio-km
IEQEEIEImFrU mg::jqp| Iupheu wQ pm od 30 od 30 od30 | od30do = = BM-54/8831
04481, % do 70 do70 |do70 70 -01 [28]
6 | Sclerainosc w bebnie Los Angeies
a) scierainost catkowita po peingj| 335 45 35 30 40 20
liczhie ohrotow, nie wiace| niz PM-B-06714
b) stieralnosC czesciowa po 1/3 peingj | 30 40 30 33 30 39 42[12]
liczy obrotow, nie wiecej niz
7 | Nasiakiwose, %(mim), nie wiecej niz 25 , 5 = - . PM—‘IEEEI}E]?M
B | Mmzoodpornode, ubytek masy po 25 PN-B-06714
cyklach zamrata- 5 10 5 10 5 10 -19[7]
nia, %(mim), nie wiece| niz
2] FMN-B-06714
Hozpad krzemianowy | Zela- 37 [10
Zawy facznie, % (m/m), nie wiece niz - - - = 1 3 PN-B-05T14
-39 [11]
10 | Zawartosé  Zwigzkow siarki 0w
przeliczeniu na S0, %({m/m), nie wiece 1 1 1 1 2 4 PN-B-067 14
niz -2819]
11 | Wskainik nosSnosci wyyg mie-szank
kruszywa, %, nie mnigjsTy ni:
3) przy Zageszcieniu ls= 1,00 80 60 80 &0 g0 60 PMN-5-06102
b) przy Zageszczeniu lg = 1,03 120 - 120 - 120 - [21]

2.3.3. Materig na warstwe odsaczajaca

N3 warstwe odsaczajgcq stosuje e
- Dwir i mieszanke wg PN-B-11111[14],
- piasek wg PN-B-11113[18)].

2.3.4. Materi® na warstwe odcinajaca

Nawarstwe odcinajacg stosuje sie
- piasek wg PN-B-11113[18],
- miatwg PN-B-11112[13].
- geowloknineg o masie powierzchniowe| powyZe] 200 g/ wg aprobaty techniczZnej.

2.3.5. Materiay do ulepsZania wiasciwoscl KrusTyw

Do ulepszania wiasciwoscl kruszyw stosuje sie:
- ¢ement portlandziki wg PN-B-19701 [17],
- wapnowg PN-B-30020 [19),
-  popiokylotne wg PN-S-96033 [23].
- 2uzel granulow any wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza sle stosowanie inmych spoiw pod warunkiem uZyskania rownorzednych efekiow uepszania kruszywa | po zazkceptowaniu
ZeI Inbyniera.
b WF!mzaj i Hog¢ dodatku Wepszajaceqo nalezy przyjmowat zgodnie Z PN-S-06102 [21).

243.6. Woaa
Nalery stosowad wode wg PN-B-32250 [20).
3.SPRIZET
3.1. Ogélne wymagania detyczace sprzetu
Ogbing wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 0-M-00.00.00 . Wymagania ogdine® pkt 3.
32. Sprzet do wykonania robot

Wiykonawca przystepujacy do wykonaria podbudowy I krusZyw stabilizowanmych mechanicznie powinien wykarat sie molliwoscig
korZystania z nastepujacego spraefu
a) mieszarek do wylwarZania mieszanki, wyposaionych w urzadzenia dozujgce wode, Mieszarki powinny Zapewnic wytworzenie jednorodng)
mieszanki o wilgotnosci optymaine,



b) rtrwnqarak dbo uktadarek do rozkiadania mieszanki,
) walcow ogumionych | stalowych wibracynych lub stalycznych do zageszczania. W migjscach frudno dostepnych powinny byé stosow ane
Zagesiciarki phytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne,

4. TRANSPORT

4.1. Ogéine wymagania dotyczace transportu

Ogoine wymagania dotyczace transportu podano w S5T D-M-00.00.00 \Wymagania ogaine” pkt 4.
42, Transport materalow

Krusiywa moina przewozZi€ dowoinymi srockami transportu w warunkach zabezpleczajacych jJe przed zanlecryszczeniem,
Imieszaniem Z innymi materatami, nadmiemym wysuszeniem i Zawllgoceniem.

Transport cementu powinien odbywad sie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiaiow powinien odbywat sie zgodnie z wymaganiami nomn przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonaniarobot

Ogoine zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine® pkt 5.
52. Przygotowanle podioa

Podoze pod podbudowe powinno spetniaé wymagania okredlone w SST D-04.01.01 Koryto wraz z profilowariem i
zageszczeniem podioza™ 1 SST D-02.00.00 Roboty ziemne®.

Podbudowa powinna DyC wozona na podioZu zapewniajacym nieprzenikanie drobmych czastek gruntu do podbudowy. ‘Warunek
nieprzenikania naledy sprawdzic wzorem:

Dis
—_— g5 (1)
d gs
w Ktorym:
Dias - wymiar boku oczka sita, przez HF;HE! prZechodzi 19% ziam warstwy podbudowy Iub warstwy odsaczajacej, w milimetrach,
ths- wymiar boku oczka sita, przez kiore przechodzl 85% ziam gruntu podioia, w milimetrach.

Jezell warungk (1) nie moze by speiniony, nalezy na podiozu wozyl warstwg odcinajacy lub odpowiednio dobrang geowldinine,
Ochronne wiasciwosci geowidkniny, przeciw przenikaniv drobriych czastek gruntu, wyZnaczZa sie Z warunku

a 59
o - £ (2)
Cog
W ktdrym:
Osp- wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 50 % Ziam gruntu podioZa, w milimetrach,

Cho- UMOWNa Srednica pordw geowldkniny odpowiadajaca wymiarom frakeji gruntu Zatrzymujgca sie na geowldkninie w iloci 90% (m/m);
wartos€ parametru Geo powinna byE podawana przez producenta geowldkniny,
Paliki lub sZpilki do prawidiowego uksztaitowania podbudowy powinny by wczesniej proygotowane.
: Paliki lub szpilki powinny tyé ustawione w osi drogi | w rzedach réwnoleglych do osi drogl, lub w inny spostb zaakceptowany przez
Inyniera,
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umodliwia¢ nacigoniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie
wiekszychniz co 10m.

5.5. Wytwarzanie miesz anki kruszywa

Mieszarke kruszywa o s$cisle okreslomym uziamieniu i wilgotmosci optymaine] nalezy wytwarzaé w mieszarkach gwarantujacych
obzymane jednorodne) mieszankl. Ze wigiedu na koniecznosé zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolmych frakeji na drodze. Mieszanka po wyprodukow aniu powinna byve od razu transportowana na migjsce wbudowania w taki

5pasdb, aby nie ulegia rozsegregowaniu | wysychaniu.
54. Wbudowywanie i zageszezanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna bye rozkiadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubosé po zageszczeniu
byta rowna grubosci projekiowanej. GrubosE pojedynczo ukiadane] warstwy nie moze przekraczaé 20 cm po zageszzeniu. Warstwa podbudowy
powinna byC roziozona w SposOb Zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkiw | rzednych wysokosciowych. Jezeli podoudowa skiada sie 2
wigce niz jedne| warstwy kruszywa, 10 kazda warstwa powinna bye wyprofilowana | Zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkdw |
rzednych wysokosciowych, Rozpoczecie budowy kaZzdef nastepne| warstwy mo2e nastapié po odbiorze poprzedniej warstwy przez Indyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagesiczania powinna odpowiadac wilgotnosci optymaing|, okreélons| wediug praby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 11). Materiat nadmiernie nawligocony, powinien zostaé 0suszZony przez mieszanie | napowietrzanie.
JeZell wilgotnosé mieszanki kruszywa jest nizsza od optymainej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by€ zwilzona okredlona ilodcia wody |
rﬁwnnr@ja'rtie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyksza od optymaine] o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy
osusTye

Wskaink zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjeternu poziomowi wskaznika nosnoscl

podbudowy wg tablicy 1, 1p, 11,
55. Odecinek probny

Jezell w SST przewidziano koriecznosé wykonania odeinka pribnego, to co ngmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robdt, Wykonawca
powinien wykonaé odcinek probny w celu;
-  stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozkiadania | ZagesIczania krusiywa |est wiasciwy,
-  okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie luzrym, konigcznej do uzyskania wymagane| grubosci warstwy po Zageszczeniu,
- okresienia liczby przejsc sprzetu zageszczajacego, pobzebne] do uzyskania wymaganego wskaZnika zageszczenia.

N3 odcinku prébnym Whykonawta powinien u2ye takich materialow oraz sprzetu do mieszania, rozkiadania | zageszczania, jakie beda
stosowane do wykomywania pocdhudowy

Powierzchnia odcinka pribriego powinna wynosié 0d 400 do 800 m?.

Odcinek probny powinien bye Zlokaslzowany w migjscu wskazanym priez InZymiera.

Wikorawca mole pizystapic dowykonywania podbudowy po Zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inzyniera.



56. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed wWozeniem nastepnej warstwy, powinna byC ubZymywana w dobrym stanie. Jeleli Wykonawca
Dedzie wykorZystywa, Za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawic wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego uwrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot,

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
€.1. Ogélne zasady kontroli jakosel robét

Qgoine zasady kontroll jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00, wymagania ogine” pit 6
$.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapeniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania KrusZyw prieInaczonych do wykonania robdt i przedstawié

wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptac)i matenatow. Badania te powinny obejmowad wsZysikie wiasciwosci okreslone w pkt 2.3 ninigjsze)
S5T.

6.3. Badaniaw czasie robot
8.3.1. Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiarow

CzestotliwosC oraz zakres badan podano w tablicy 2.
Tablica 2. CzestotliwosSC ora zakres badan przy budowie podbudowy T Kruszyw
stabilizowarych mechanicznie

Czestotiwost badan

e Maksymaina powierzchnia
Minimana liczha podbudowy prry-paddaca na

Lp. Wyszczegoinienie badan badan na dzienne] | jaang nadanie (m
dzizdce robocze
| 1 | Uziarnienie mieszanki
2 | wilgotnost mieszanki 2 600
3 | Zageszczenie warstwy 10 pribek  na 10000 m?

. . : dla katde| partii kruszywa i kai '
4 | Badanie wiaSciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 1P ngwgw Ccej Zmianie

&.3.2. UZiamienie mieszank

Uziamienie mieszanki powinno byC zgodne z wymaganiami podanmymi w pkt 2.3. Probki nale2y pobieraé w sposob losowy, Z raziozone)
warstwy, przed ) Zageszczeniem. Wyniki badan powinny by na biezaco przekazywane Inkynierowi

6.3.3. Wilgotnosc mieszanki

wilgotnost mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnosci optymaine), okredlong) wediug proby Proctora, godnie z PN-B-D4481 [1]
{metoda 11}, z tolerancjg +10% -20%
Wilgotnosc nalezy okresiié wegiug PN-B-08714-17 5]

63.4. Zageszczenie podbudowy

Zagesiczenie kazde| warstwy powinno odbywat sie a2 do osiggniecia wymaganego wskainiks zageszczenia,

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawzal wediug BN-77/8931-12 [30). W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest nemozliwe
it wigledu na gruboziamiste krusZywo, kortrole zageszczenia nalezy oprzeé na metodzie obciazen ptytowych, wg BN-84/8931-02 [27] | nie
rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wediug zaleced Inkyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowane] mechanicznie nalely wzraé za prawidiowe, goy stosunek witrmego moduiu £: do
plerwotneqo modulu odkszialcenia £, jest nie wigkszy od 2,2 dia kazdg warstwy konstrukcyjngl podbudowy.

E,

— )
Ey

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obgimowat ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2
Probki do badar pelnych powinny bye poblerane przez Whykonawce w sposab losowy w obecnosci Inzyniera.

g4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
64.1. Czestolliwose oraz Zakres pomiarow
Czestotliwost oraz zakies pomiarow dotyczgcych cech geometrycznych podbudowy podano w tabiicy 3.

Tablica 3. CzestotlwosE oraz 7akres pomiardw wykonang podbucowy Z Kruszyws
stabilizowanego mechanicznie

Lp Wyszczegoinienie badan | pomiarow Minimalna czestotiiwost pomiardw
|1 | szerokost poabutowy — Jomymte |
5 Rowriost podiuzna :ask?:;ﬂﬁ;n EEE?EF:&TEFETEH alboco 20 m iatg
3 Rownost poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne™ 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe co100m
6 | Uksztattowanie osi w planie™ co 100 m




7 Grubosé podbudowy Podczas budowy,

w 3 purktach na I{aiﬂei dziaice rmobocze, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

E NosSnosc podbudowy
- mod odksztalcenia CO najmniej w cwoch przekmyjach na kazde 1000 m
o namnigj w 20 punktach na kazde 1000 m

- uglecie sprezyste

*) Dogatkowe pomiary spadkow poprzecznych | uksziatowania 0si w planie nalezy wykonaé w punktach gidwnych lukow poziomych.
6.4.2. S1erokost podbudowy

Szerokost podbudowy nie moZe roznic sie od szerokosci projektowans] o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
N2 Jezdniach bez kraweZnikow szerokost podbudowy powinna by€ wieksza od szerokosci warstwy wy2ej Ie2ace| o co ngmnigl 25 cm
lub 0 wartosé wskazang w dokumentacji projektowey.

6.4.3. Rownost pocbudowy

Nieniwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzyC 4-metrowa {23 lub planogratem, zgodnie 2 BN-68/8931-04 [28).
Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowa fatg.
Nierdwnosci podbudowy nie moga przekraczad.

- 10 mm dia podbudowy zasadnicze),

- 20 mm diz poapudowy pomocnicze).

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych | iukach powinny by zgodng Z dokumentadia projektowa, Z tolerancja £+ 05 %.
64.5. Riedne wysckosciowe podbudowy

Ro&nice pomiedzy rzedmymi wys okosciowymi podbudowy | rZednymi projekiowarymi nie powinny przekraczad + 1cm, -2 cm.
6.4.6. UksItatowanie osi podbudowy | uiepsZonego podaia

Of podboudowy w planie nie moze byd przesunieta w stosunku do 0si projektowansj o wiecej niz £ 5 cm.
6A4.7. Grubos¢ podbudowy | ulepszonego podioza

Grubost podbudowy nie moze sie roZnic 0d grubosci projektowans] o wiecs niz
- dia pocbudowy Zasadniczel = 10%,
- dia podbudowy pomocnicze) +10%, -15%.

6.4.8. Nosnost podoudowy
-  modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powirien by Zgodny Z podanym w tabiicy 4,
- uglecie spredyste wg BN-70/8531-06 [23] powinno by¢ Zgodne Z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wiymagane cechy podbudowy
Podbudowa
I KrusIywa 0 Wskaznik =i Minim alry modut odksztal-cenla
WoKaZNikL W Zageszczenia lg Maksymane ugiecie spredyste pod mierzony phyta o $rednicy 30 cm,
nie mnigjszym nie KOiEm, mm MPa
MmniejsTy niz
niz, % A0 KN 50 KN od plerwszeqo od druglego
obciazenia Eq cbciakenia Ez
80 1.0 140 1,60 el 120
80 1.0 1,25 140 80 140
120 1.03 1,10 1.20 100 180

&5, Zasady pestepowania 2 wadliwie wykeonanymi edcinkami podbudowy
8.5.1. Niewiasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, kidre wykazujg wieksze odchylenia od olreslonych w punkcie 6.4 powinny bye naprawione przez
spuichnienie lub zerwanie do giebokosci co najmnigj 10 cm, wyrownane | powtdmie Zageszczone. Dodanie nowego matedalu bez spulchnienia
wykonane] warsiwy jest niedopusZczang.

Jezeli szerokosé podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie Zapewnia podparcia warstwom wyZej
lezacym, to Wykonawca powinien na whasny koszt poszerzyt podbudowe przez spuichrienie warstwy na peina grubosé do polowy szenokosci
pasa ruchu, dofozenie matenaiu | powtdome zageszcIene.

65.2. Niewlasciwa grubost podbudowy

Ma wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona napraw e podbudowy. Powierzchnie powinny
bye naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokosé, zgodnie z decyzjg Inhyniera, uzupeinione nowym
materdaem o odpowiednich wiasciwosciach, wyTOwnane | ponownie Zageszczone.

Roboty 12 Wykonawea wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowry pomiar | ocena gruboscl warstwy, wediug wy2e|
podamych zasad, na koszt Wykonawcy.

65.3. Niewladciwa nognoéé podbudowy

Jezeli nosnosé podbudowy bedzie mniejsza od wymagane], to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do zapewrienia
WwyTMnaganej nosnoscl, Zalecone przez Inzyniera.



Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wiedy, gdy zaniZenie nosnosc podbudowy wynikio z
niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiary robot
Ogébine zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 7.
T2. Jednostka ocbmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (mefr kwadraiowy) podbudowy T kruszywa stabllizowanego mechaniczrie,
8. OCDEBIOR ROBOT

Ogdine zasady odbioru robdt podano w SST D-M-0000.00 , Wymagania ogdine” pkt 8
Roboty uznaje sie za zgodne I dokumentacjy projektowg, SST | wymaganiami Indyniera, jezeli wszystkde pomiary | badania z
Zachowaniem toleranc]i wg pkt & daty wyniki pozytywne.

$. PODSTAWA PLATNOSCI
2.1. Ogoline ustalenia dotyczace podstawy platnoscl

Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnoscl podanow S5T D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pikt 9.
92, Cena jednostki obmiarowey

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa 1 m? podbudowy 1 kruszywa stabilzowanego mechanicznie, podanow SST,
D-04.04 01 Podbudowa Z kruszywa naturainego stabilizowanego mechanicznie,
0-04.04 02 Podbudowa Z knusZywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04 .04 03 Podbudowa z 212212 wiclkoplecowego stabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Hormy
1. FPN-B-04481 Grunty budowiane. Badania probek gruntu
2. PN-B-O6T14-12 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie zawartoscl zanieczyszezeh obeyth
3 PN-BOET14-15 KrusIywa minerzine. Badania. Oznaczanie skiady Zianowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa minerzine, Badania, Qmnaczanie ksztaltu ziam
2 PN-B-0&8714-17 Kruszywa mineraine Badania. Omnaczanie wilgotnosci
B. PN-B-06714-18 Kruszywa mineraine. Badania, Oznaczanie nasiakiwosci
T PN-B-0&8714-19 Kruszywa mineraine Badania. Ornaczanie  mrozoodpomosci  metoda
bezposrednia
g8 PN-B-06714-26 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie zawartosci zanleczyszczen
organicznych
9 PN-B-08714-28 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie Zawartosci siarki metodg bromowa
10. PN-B-06714-37 KruszZywa mineraine, Badania, Oznaczanie rozpadu krzemianowego
1. PN-B-06714-39 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie rozpadu I8l azawego
12, PN-B-05714-42 KrusZywa mineralne. Badania. Oznaczanie scieralnoscl w bebnie Los Angeles
13 FN-B-08731 Zuzel wielkopiecowy kawaikowy. Krusrywo budowlane | drogowe. Badania
techniczne
14 PN-B-11111 Kruszywa minerane. Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka
15 FN-B-11112 KrusZywa mineraing. KrusZywa famane do nawierZchni drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywa mineraine. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego ukytku. Skiad, wymagania i ocena Zgodnosci
18. PN-B-23006 KrusZywo do betonu lekkiego
13 PN-B-30020 Wapno
20. PN-B-32250 Materiaty budowiane. Woda do betonu | zapraw
21.  PN-5-06102 Drogl samochodowe. Podbudowy Z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
22. PN-5-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa | nawierzchnia Z thucznia kamiennego
23 PN-5-95035 Popioty lotne
24. BMN-88/0731-08 Cemert. Transport | przechowywanie
25  BN-B4/6774-02 Kruszywo mineraine. Kruszywo kamienng tamane do nawierzchni drogownych
26 BN-64/8331-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskainika piaskowego
a7, BN-84/8531-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztaicenia nawierzchni podatryeh i
pPOCHOZ2 prIez cbclazenie phyta
28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownoscl nawierzc hni planografem | tatg
29, BN-70/8931-08 Drogi samochodowe. Pomiar ugieé podatnych ugieciomierzem belkowym
30 BN-77/8931-12 Omaczanie wskaznika zageszczenia grunhy

10.2. Inne dokumenty
31. Kataiog typowych kKonstrukcji nawierzchni podatnych | potszbywnych, IBDIM - Warszawa 1997.



D04.0402 PODEBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STAEBILIZOWANEGO MECHANICZNIE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot S&T

Przedmiotemn runiejsze) ogoine) specyfikacji techniczne| (SST) sa wymagania ogdine dotyczgce wykonania | odbioru robdt 2wiazanych
I WyKOmywaniem poobutowy I KrusZywalamaneqo stabillzowansgo mechanicznie w Zwiazku z Modemizacja drogi dojazdowe do gruntéw rolnych w
echnologi navierzehni Hucznicowse o diugosci 1,200 km w obrebie geodezyjrym Lubin dz. Nr131, Wola 117,

12. Zakres stosowania 85T

Szczegiowa specyfikacia techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraklowy przy zlecaniu | realizac)l robtt w Zwiazku 2
Modernizacja drogi dojazdowe) do gruntow rolnychw technologi nawierzchni fucznicwe o dugosel 1,200 km w obrebie geodezyjnym Lubin . Nr 181, Wela
17,

1.3. Zakres robot objetych SST
- wykonanie gomej warstwy podbudowy 2 kruszywa iamanego grubosci po zageszezeniu 12cm wraz  Zaklinowaniem -4800,00m®
1.4. Okreglenia podstawowe

14.1. Podbudowa I krusZywa 1amanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej warstw Zageszczong mieszanki, kidra stanowi warstwe
nosna nawierzchni drogowey.

14.2. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne I obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi nommami oraz z definicjami podamymi w SST D-
04.04.00 Podbudowa Z krusZyw  Wymagania ogoine” pkt 1.4

15. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogoine wymagania dotyczace robdt podano w SST 0-04.04.00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyezace materiatéw

Ogolne wymagania dotyczgce matenatdw, ich pozyskiwania | skiadowania, podano w SST D-04.04.00 Podbudowa I KmsZyw.
Wymagania ogbine® pkt 2.

22. Rodzaje materialow

Matergem oo wykonania podbudowy Z krusIyw tamarmych stabilzowanych mechanicznie powinno byé kruszywo tamane, uzZyskane w wyniku
przekruszenia swrowca skainego lub kamien narzutowych | otoczakow albo ziarn owinu wiekszych od 8 mm.
Kruszywo powinno byé jednoroone bez zanieczyszezen oboychi bez domieszek gliny.

2.3, Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziamienie Kruszywa

Uziarienie kruszywa powinno byé zgodne 7 wymaganiam| podanymi w SSTD-04 04 00 Fodbudowa Z krusTyw . Wymagania ogdine®
pkt 2.3.1.

2.3.2. Wiaschwosci Knuszywa
KrusTywo powinno spetniac wymagania okreslone w SST D-04.04.00 .Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogbine® pkt 2.3.2.
3. SPRIET

Wymagania dotyczac e sprzetu podano w SST D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw . Wymagania ogoine” pit 3.
4. TRANSPORT

Wiy agania dotytzat e ransporny podano w SST D-04 .04 00, PotDudowa T KIusTyw . Wymagania ogdine”™ pit 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogdine zasady wykonania robdt padano w SST D-04.04.00 Podbudowa Z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.
52. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podioza powinno odpowiadal wymaganiom okreslonym w SST D-04.04.00 _Podbudowa z krusZyw. Wymagania
ogoine” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie miesz anki kruszywa

Mieszanke krusTywa nalely wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.00 .Podbudowa z kruszyw . Wymagania

ogolne” pkt 5.3.
Jesl dokumentacja projekiowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popictami przy WP od 20 do 30% Iub powyie|
70%, szczeghiowe warunkd i wymagania dia takiej podbudowy okresli SST, zgodnie 7 PN-S-06102 [21]

54. Whudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkiadania | zageszczania mieszanki podano w SSTD-04.04.00 .Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pit
54

55. Odcinek probny

0 ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykonaé odcinki prdbne, zgodnie z zasadami okreslonymi w SST D-04.04.00
_Podbudowa Z kruszyw. Wiymagania ogline” pkt5.5.

58, Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiadaé wymaganiom okreslomym w SST 0-04.04.00 [Podbudowa z kruszyw. Wymagania
opdine" pkt 5.6



6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
8.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot

Ogoine zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-04.04 .00 _Podbudowa z knuszyw. Wymagania ogdine”™ pkt 6.
€2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przys@Epieniem do robot Wykonawca powinien wykonac badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-04.04 .00 ,Fodbudowa 7
kKruszyw , Wymagania ogolne” pkt 6.2

6.3, Badaniaw czasie robat

CzestotliiwosSC oraz zakres badah | pomiarow kontrolmych w czasie robot podano w SST D-04.04.00 Podbudowa z kKnuszyw
Wymagaria ogolne® pikt 6.3

64. Wymagania dotyczace cech geometryeznych podbudewy
Czgstotiiwos¢ oraz zakres pomiartw podano w SST D-04.04.00 Podbudowa Z krusZyw . Wymagania ogdine” pkt 6.4
8.5. Zasady postegpowania z wadliwie wykonanymi edecinkami podbudowy

Zasady postgpowania Z wadiwie wykonamymi odcinkami podbudowy podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
opdine” pkt 6.5.

7. 0BMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogoine zasady obmizaru robdt podano w SST D-04.04.00 ,Podbudows z kruszyw . Wymagania ogdine® pkt 7.
72. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonane] | odebrane] podbudowy I kruszywa tamaneqo stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoine zasady odbloru robdt podano w SST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw, Wymagania ogoine® pkt 8
9, PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnodcei
Ogoine ustalenia dobtyczace podstawy piatnosci podanow SST 0-04.04.00 Podbudowa Z krusZTyw. Wymagania ogoine™ pkt 9.
92, Cena Jednostki obmiarowsy

Cena wykonania 1 m* podbudowy obejmuje;
=  prace pomiarowe | roboly przygotowawcze,
- oZnakowanie robdt,
- sprawdzenie | ewentuang naprawe podioza,
-  przygotowanie mieszankl Z kruszywa, Zgodnie I recepta,
- dogarcienie miesianki na migsce wbudowania,
-  roTiozenie mieszanki,
- ZagesitIenie roztoZone miesZarkl,
-  prieprowadzenie pomiardw | badan laboratonyjmych okreslonych w specyfikacjl techniczne,
-  utrZymanie podoudowy w cZasie robdt.10. przepisy Iwiazane
Normy | przepisy Zwiazane podano w SST D-04.04.00 POCDUCNOWS Z KIUSTyW .
Wymagania ogolne” pkt 10.



D -06.04.01 ROWY
1. WSTEP
1.1. Przedmiot 5T

Przedmiotemn ninigjszel ogoing specyfikacl technicznej (SST) 58 wymagania dotyczace wykonania | oobioru robot Zwigzanych 2
remortowaniem | UlrZymaniem rowow .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowl dokument przetargowy | kontrsktowy przy zlecaniu | reaizac)i robot w Zwlaziu z
Medemizacja drogi dojazdows) do grurtdw ralnych w technologi nawterzchni fucznicwey o dugosai 1.200 km w obrebie geodezyjrym Lubin 2. Nr 121, Wdla
17.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustaenia zawante w ninigjszej specyfikacji dobycZg zasad prowadzenia robdt zwiazanych Z OCZyszcZzaniem, pogighianiem oral
profilowaniem dna | Skarp rowu.

Oczyszozenie rowu Z namuidw na odcinku 1000mb (odcinek wkazany przez inwestora)

1.4. Okreslenia podstawowe

14.1. Row - otwarty wykop 0 gtebokos$ci co najmnigj 30 cm, Kty Zbiera | odprowadia wode.
14.2. Row prydrozny - niw zZbierajacy wodg Z korcny drogl.

14.3. Row odptywowy - niw odprowadzaigcy wode poza pas drogowy.

1.4.4. Row stokowy - row Zbierajacy wode sphywajaca Ze stokul.

1.4.5. Pozostate ckredlenia podstawowe 5§ Zgodne z obowiaZuacymi, odpowiednimi polskimi normami | Z definicjami podamymi w SST D-M-
00.00.00 Wymagania 0gdine” pkt 1.4.

15. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w 55T D-M-00.00.00 ,Wymagania ogline” pkt 1.5.
2. MATERIALY MATERIALY NIE WYSTEPUJA,

3.SPRIET
3.1, Ogolne wymagania dotyczace Sprigtu

Cgdine wymagania dotyczace sprzetu podano wSST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 3.
32. Sprzet do wykonywania robot rementowyeh i utrzymani owych

Wikonawca prysiepujacy do wykonania robot powinien wykazal sie moZiwoscia korzystania Z nastepujacego Sprzgn:
- koparek podsiebiemych,
- spycharek lemieszowyth,
- rowniarek samojezdnych lub przyczeprnych,
- urzadzen kontrolno-pomiarowyeh,
- rageszczarek phylowych wibracynyth.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transpertu
Ogoine wymagania dotytZace transporu podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne” pki 4.
4.2, Transport materialéw
PrTy wykonywaniu robat okredlonych w ninigjszgj 35T, mozna korzystat z dowolnych Srodkow trans portowych
5. WYKONAMIE ROBOT
51. Ogélne zasady wykonania robét
Ogbine zasady wykonania robft podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne” pki 5.

52. Oczyszcienie rowu
Oczyszezenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wode, Scieciu trawy | krzakow w obrebie rowu
5.3. Poglebianie i wyprefilowanie dna i skarp rowu

W wyriku prac remontowych nalely uzyskat podane ponize| wymiary geom etryczne rowu i skarp, zgodne Z PN-S-02204 [1].

- dia rowu przydroZnego w ksztacie

a) ftrapezowym - $Zerokost dna co namnie) 0.40 m, nackylenie skarp od 1:1,5 do 1113, giebokoéé od 0,30 m do 1,20 m liczona jaka rhtnica
pozioméw dna | nizsze] krawedzi gomej row L

u) trojkanym - dno wyokraglone fukiem kotowym 0 promieniu 0,50 m, nachylenie skampy wewnelrznej 1:3, nachylenie skarpy Zewnetrzngj od 1:3
do 110, gebokosc od 0,30 m do 1,20 m liczonz jako riznica poziomow dna i nizsze] krawedzi gomej rowu,

¢} Ophywowym - dno wyokraglone tukiem kotowym 0 promieniu 2,0 m, krawedzie gorne wyokraglone fukami koiowymi O promieniu 1,0 m do 2.0
m, nachylenie skamy wewnetrzne| 1:3, a skapy zewnetrzne) od 1:3 do 110, glebokose od 0,30 m do 0,50 m liczona jako riZnica poziomaow
dna | nizszej kraw edzi gome) rowu,

- dia rowu stokowego - ksItalt trapezowy, STerokosc dna co namnie) 0,40 m, nachylerie skarp od 1:1.5 do 1.3, giebokosc co namnig) 0,50 m.
Row ten powinien byt cddalony co najmnig 0 3.0 m od krewedzl skarpy drogowej przy gruntach suchych i Zwartych | co najmnig 0 3.0 M w
pozostatych przypadkach.

- dia rowu odplywowego - ksztatt trapezowy, szerokoét dna co namniej 040 m, gigbokosc minimum 0,50 m, przebleg prostoliniowy, na
zatamaniach trasy huki kotow e o promieniu co namniej 10.0 m.

Naimnigjszy dopuszczalny spacek podiuziry rowu powinien wynosic 0,2%, w wyjatkowych sytuacjach na odcinkach nie

przekraczajacych 200 m - 0,1%

Nawiekszy spadek podiuZny rowu nie powinien przekraczat:

a) prrynieumocnionych skarpach | dnie

-w gruntach piaszcTystych - 1.9%,



-w gruntach plaszczysto-glinlastych, pylastych - 2 0%,
-w gruntach giniastych | ilastych - 30%,
- w gruntach skalistych - 10,0%,
D) prIyumocnionych skamach i dnig
- matg trawiasty - 2,0%,
- daming - 3.0%.
-TasTyng - 4,05,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0%,

- brukiem na podsypce cementowo-piaskowe) - 15,0%
54. Reboty wykonczeniowe

Namut | nadmiar gruntu pochodzaceqo 2 remontowarych rowdw i skarp naledy wywieit poza obreb pasa drogowego | rozplantowal w
migjstu Zaakceptowanym przez InZyniera.
Sposob ZnisZcIenia pozostatosci po usuniete) roslinnoscl powinien by zgodny 7 ustalentaml SST lub wskazaniami Intyniera,

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1. Ogélne zasady kontreli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci mbot podano w SST D-M-00.00 .00 .\ Wymagania ogdine® pkt 6.
82. Pomiary ¢ech geometry¢znych remontowanego rowu i skarp

Czestotliwost oraz Zakres pomiarow podaje tablica 1.

Tahlica 1
Lp. Wyszczegdinienie Minimaina czestotliwost pomiarow
1 Spadek podiuZy roww 1 km na kazde 5 km drog
2 | Szerokosc | gtebokosE rowu 1raznz 100 m
3 Powierzchnia skarp 1razna100m

6:2.1. Spadk podiuzne rowu

Spadki pocdtuzne rowu powinmy byE zgodne 7 dokumentacja projektowa, T tolerancja + 0,5% spadku
6.2.2, Szerokost i gebokost rowu

Szerokost | ghebokost rowu powinna byt zgodna z dokumentacja projektowa z tolerancjg £ 5 cm.
62.3. Powierzchnia skam

Powierzchnie skarp nalezy sprawdzac szablonem. Przeswit miedzy skarpa a szablonem nie powinien przekraczad 3cm.
7. 0BMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogoine zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogbine™ pkt 7.

7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) remontow anego rowu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogbine zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania 0gaine” pkt 8
Roboty uznaje sie Za wykonane zgodnie Z dokumentacja projektowg, SST | wymaganiami Inkyniera, je2eli wszystkie pomiary i badania
Z Zachowaniem [oleranc)i wg prt 6 daty wynikl poZytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosel

Ogaéine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podanow SST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt 9.
§2. Cena jednostki obmiarowsj

Cena wykonanla 1 m remontowanego rowu cbejmuje
- roboty pomiarowe | praygolowawcze,
- ozZnakowanie robot,
-  DOCZYSICIENE rowu,
- pogebianie | profilowanie rowu,
- $ciecie trawy | krzakow,
- Oowiezienie urobku,
- roboty wykonczeniowe,
- prieprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-5-02204 Drog samochodowe. Odwodnienie drog
10.2. Inne materi aly

2. Stanisiaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne
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