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v'Na calym odcinku drogi wykonac nawierzchnie z kruszywa tfamanego.

4.1Droga w przekroju poprzecznym

Projektuje si¢ droge o szerokosci 4,00mb. Na omawianej drodze przyjeto daszkowy
spadek poprzeczny wartosci 3%

4.2 Rozwigzahie sytuacyjne

Projektowany odcinek drogi o tacznej diugosci 1200 mb .

4.3 Projektowana _konstrukcja

Zaprojektowano docelowg konstrukcje drogi o kategorii ruchu odpowiadajgcej KR 1, .
+ Konstrukcja jezdni
Konstrukcja w Przekroju A -A
v Warstwa podbudowy z kruszywa tamanego gruboséci 12cmwraz z zaklinowaniem
v Warstwa odcinajgca z piasku gr. 5 ¢cm
v Sprofilowane i zaggszczone pocitoze gruntowe.

4.4 Rozwiazania wysokosciowe. droga w przekroju podiuznym.

Przebieg drogi zaprojektowano po istniejagcym przebiegu terenu z uwzglednieniem
mechanicznego wyprofilowania istniejgcej drogi uwzgledniajgc dowiazanie do przylegtego
terenu.

4.5 Odwodnienie ;

Odwodnienie zrealizowano za pomocg spadkow poprzecznych oraz podiuznych drogi do
istniejacego rowu. Projekt przewiduje oczyszczenie istniejacego rowu z namutu. Odcinek
przeznaczony do oczyszczenia zostanie wskazany wykonawcy przez inwestora.
Rozwigzania projektowe nie powodujg zmian w istniejgcych stosunkach wodnych.

4.6 Zestawienie charakterystycznych ilodci

v Diugos¢ drogi— 1200 mb
v Powierzchnia jezdni — 4800,00 m’

5. ROBOTY ZIEMNE

W trakcie prowadzenia robot ziemnych zachowat nalezy szczegblng ostroznosé w
miejscach istniejgcego uzbrojenia podziemnego. Sugeruje si¢ by prace te byty
prowadzone recznie.

6. Informacja B1OZ.

Szczegotowy zakres zamierzenia budowlanego i kolejnosé ich wykonania przedstawia przedmiar robot.
Na omawianym odcinku roboty prowadzone beda:
pod ruchem”, tj. odcinek drogi nie bedzie wylgezony z ruchu kofowego.
Gtéwne zagrozenia wystepujgce podczas realizacji robét to:
+ Roboty przygotowawcze

6

Modemizacja drog dojazdowej do gruntow rainych w technologii nawierzchni tuczniowej o diugodei 1,200 km



